Remont alejek w parku w Katuszynie

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D 01.02.04 (CPV 45230000-8)

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z rozbiork elementéw drog.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktpreetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkai@.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna zostata opracawa podstawie Ogélnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy remontu alejekbarku w Katuszynie.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z rozbiork
— obrzery trawnikowych o wym. 8x30 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBIM-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotycz ace robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puade
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprz et do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérkelementow drog me@ by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- tadowarki,
- samochody gzarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycz gce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-NM@00 , Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmugunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub
wskazanych przez myniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaeyientaryzacyjnej lubl/i
rozbidrkowej, Irtynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacii, w
ktorej zostanie ok&ony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywg mechanicznie lubgcznie w sposéb okéeony
w SST lub przez lyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesiwevn frezarek drogowych,
nalezy spetné warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodae O ile uzyskane elementy nie ataje wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST &g wlasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usunite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dedgjdusce s w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentagjrojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny &y
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnnalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje srykonania wykopow drogowych nale
wypeini¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagagjo terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami okilenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robot
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeldmentéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.
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Zagzszczenie gruntu wypelnijego ewentualne doly po useityich elementach

nawierzchni powinno spetriaodpowiednie wymagania oldlene w SST D-02.00.00
»Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne”

pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa robét zwihzanych z rozbiérkelementow drog jest:
dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne”

pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w SST D-M-00.00.00

+~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jejaycia, z
utozeniem na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta og6lnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane
na zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe
walcowane na gaco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
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