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D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z przebudowa drogi zapewniajacej dojazd do gruntéw rolnych wsi Nowe Groszki, gm. Kaluszyn.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

1.3.1. Wymagania ogdlne zawarte w niniejszej SST nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z wymienionymi
w spisie tresci Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi:

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okres$lenia nalezy rozumieé¢ nastepujaco:

(1) Dlugos¢ mostu - odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami plyty pomostu mierzona w poziomie.

(2) Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

(3) Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obshugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

(4) Dziennik budowy - zarejestrowany i opatrzony pieczecia wlasciwego urzedu, zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych na budowie w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomigdzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i Projektantem..

(5) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - uprawniona osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, ktdrego
uprawnienia i obowiazki w stosunkach z Wykonawca w procesie realizacji robot okreslono w dokumentach
przetargowych.

(6) Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona dla ruchu pojazdow.

(7) Kierownik budowy - uprawniona osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

(8) Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnymi i pasami dzielacymi
jezdnie.

(9) Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego i pieszego.

(10) Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

(11) Korpus kolejowy - nasyp lub taczes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong nasypu i skarpami rowow.
(12) Kosztorys ofertowy — wyceniony na podstawie kalkulacji jednostkowych kompletny rachunek iloSciowy.
(13) Ksiega obmiarow - akceptowany przez Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiedze obmiarowej podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
(14) Laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich
badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materiatdw oraz robot.

(15) Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

(16) Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej lub kolejowej i
ruchu pieszego.

(18) Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi toru lub
obiektu mostowego.

(19) Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

(21) Odpowiednia zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami,

(22) Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z przeprowadzeniem budowy,

(23) Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, begdaca autorem dokumentacji projektowej.



SSTWiORB ,SOKOM” INZYNIERIA KOMUNIKACYJNA

(24) Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
potaczenia.

(25) Przepust - obickt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu matych
ciekow wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego

(26) Przedmiar robot - cze$¢ sktadowa dokumentacji projektowej zawierajaca szczegodtowe wyliczenie
przewidzianych do wykonania robot.

(27) Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienia w realizacji zadania
inwestycyjnego, np. dolina, bagno, rzeka itp.

(28) Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z pelnej $ciany, stupow lub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor itp.

(29) Rachunek iloSciowy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

(30) Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania inwestycyjnego.

(31) Roboty - wszelkie czynnosci i ustugi majace na celu zapewnienie prawidlowego oraz terminowego
zakonczenia realizacji zadania inwestycyjnego lub ulatwiajace realizacjg, w tym rowniez dostarczenie
robocizny, materialow 1 sprzetu.

(32) Rozpietosé teoretyczna - odleglo$¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami przegsta mostowego).

(33) Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.

(34) Rysunki - graficzna czgs¢ dokumentacji projektowe;j, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot.

(35) Specyfikacja techmniczna - zbior wytycznych i wymagan okreslajacych warunki i sposoby wykonania
robot, ich kontroli oraz zasady odbiorow i podstawy platnosci, opracowanych dla realizacji konkretnego
zadania budowlanego Iub jego elementu, stanowigca integralng czes¢ dokumentow przetargowych.

(36) Sprzet - wszystkie maszyny, $rodki transportu i drobny sprzet z urzadzeniami do konserwacji i obshugi,
potrzebne do prawidtowego prowadzenia robot.

(37) Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, ktorej ofert¢ na wykonanie zadania budowlanego Iub roboét, na
warunkach okreslonych w dokumentach przetargowych, Zamawiajacy przyjat, albo legalni nastgpcy prawni tej
osoby.

(38) Zamawiajacy - kazdy podmiot udzielajacy zamdéwienia publicznego na podstawie ustawy z dnia 10 czerwca
1994 r. 0 zamowieniach publicznych - ( Zatacznik do obwieszczenia Prezesa Rady Ministrow z dnia 3 lipca 1998
r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o zamoéwieniach publicznych (Dz.U. Nr 119 z 1998r., poz. 773;
zm. Dz.U. Nr 160 z 1998r., poz. 1063), z uwzglgdnieniem zmian wprowadzonych ustawg z dnia 9 kwietnia 1999
r. 0 zmianie ustawy o zamowieniach publicznych (Dz. U. Nr 45, poz. 437).

(39) Zadanie budowlane - czgs¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna calos¢ konstrukcyjna
Iub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetniania funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub kolejowej i jej elementow.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

1.5.1. Warunki ogolne.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.2. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy przekazuje protokolarnie Wykonawcy teren budowy w catosci lub w takich fragmentach, ktore
sa niezbgdne do realizacji zadania wraz z ewentualnymi uzgodnieniami.

1.5.3. Przekazanie dokumentow budowy.

Zamawiajacy, przed rozpoczgciem robot, przekazuje Wykonawcy dziennik budowy. Dokumentacja projektowa
wykonawcza bedzie przekazana Wykonawcy w 2 egzemplarzach po zawarciu umowy na roboty.

Koszty dokumentacji powykonawczej sa ujgte w kosztach jednostkowych poszczegolnych rodzajow robot. Wszelkie
zmiany w dokumentacji projektowej moga by¢ wprowadzone po pisemnej akceptacji przez Zamawiajacego Istotne
zmiany dokumentacji projektowej wymagaja ponadto uzgodnienia Projektanta. Istotne zmiany w realizowanych
robotach w stosunku do dokumentacji projektowej wymagaja zmiany warunkéw pozwolenia na budowe.
Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia nastgpujacych dokumentacji uzupetiajacych we wtasnym zakresie:

- projekt organizacji terenu budowy i harmonogramu robét,

- projekt oznakowania miejsca robot,

- dokumentacj¢ powykonawcza z operatami geodezyjnymi.
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- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na podstawie znajdujacej si¢ w dokumentacji informacji o
zagrozeniach.

1.5.4. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i specyfikacjami

Wszelkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa oraz
wymaganiami okreslonymi we wlasciwych specyfikacjach.

Cechy materiatow i elementéw budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna albo obie te wartosci, to roboty powinny by¢
prowadzone w taki sposob, aby cechy materiatow lub elementow Robot nie znajdowaly si¢ w przewazajacej
mierze w poblizu wartos$ci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sa w pelni zgodne z dokumentacja lub specyfikacjami powinny zostac¢
odrzucone.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie wiazace dokumenty dostarczone Wykonawcy
przez Zamawiajacego, s3 istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymaganie wystepujace w jednym z
tych elementow jest tak samo wigzace, jak gdyby wystepowalo ono we wszystkich dokumentach.

W przypadku rozbieznosci wymiary okreslone liczba sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych wedtug skali
rysunku, a poszczegdlne dokumenty powinny by¢ traktowane pod wzgledem wazno$ci w nastepujacej kolejnosci,
od najbardziej waznych:

- Dokumentacja Projektowa.

- Specyfikacje Techniczne,

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swoja korzy$¢ jakichkolwiek wyraznych bledéw lub brakéw w
Dokumentacji Projektowej albo w Specyfikacjach. W przypadku, gdy Wykonawca wykryje takie biedy lub braki,
powinien natychmiast powiadomi¢ o tym Zamawiajacego. Zamawiajacy wprowadzi lub spowoduje
wprowadzenie niezb¢dnych zmian lub uzupeknien.

1.5.5. Obowiazki Wykonawcy.

1.5.5.1. Wykonawca jest zobowigzany do precyzyjnego wyznaczenia budowli i wszystkich jej elementow w
planie i w przekrojach na wszystkich etapach robot, oraz chroni¢ przyj¢te punkty i poziomy odniesienia wraz z
pelng obstuga geodezyjng inwestycji.

1.5.5.2. Wykonawca opracowuje i przedktada do akceptacji Zamawiajacemu:
- kompleksowy program realizacji robot,
- program zapewnienia jakosci (PZJ).

1.5.5.3. Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno$¢ za utrzymanie terenu budowy w zadawalajacym stanie i
porzadku od momentu przejecia do czasu odbioru koncowego. W miare postepu robot plac budowy 1 jego
otoczenie powinno by¢ uprzatane z nadmiaru materiatow, konstrukcji, zbednego sprz¢tu i zanieczyszczen.

1.5.5.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo robot.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca:

- umieszcza na placu budowy tablice zawierajacg informacje o budowie. Tre§¢ i forma informacji — zgodnie z
obowigzujacymi przepisami

- dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego i 0s6b zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: ogrodzenia, zapory, znaki, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty
wraz z zapewnieniem ich obstugi i dozorcow.

1.5.5.5. Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania zasad ochrony $rodowiska na terenu budowy
i poza jego obrgbem. W szczegolnosci Wykonawca powinien podjaé odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniem ciekow wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, materiatami bitumicznymi, chemikaliami
i innymi szkodliwymi substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza gazami i pytami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru,

- niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenu budowy.

1.5.5.6. Wykonawca powinien posiada¢ uprawnienia do wykonywania zlecanych mu prac oraz odpowiednio
przeszkolonych pracownikéw, w szczegdlnosci w zakresie BHP przy czynnych torach z trakcja elektryczna.
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1.5.5.7. Wykonawca ponosi petna odpowiedzialno$¢ za opieke¢ nad wykonywanymi robotami, przygotowanymi
do budowy materiatami i zdemontowanymi elementami przeznaczonymi do ponownego wbudowania oraz
zgromadzonym na terenu budowy sprzgtem w okresie od przejecia placu budowy do odbioru koncowego
robot.

1.5.5.8. Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenie wtasnosci publicznej
lub prywatnej.

1.5.5.9. Roboty bedzie wykonywal w sposéb niepowodujacy uszkodzen elementdw mostu niepodlegajacych
przebudowie. W przypadku uszkodzenia tych elementéw, koszt ich odtworzenia obcigza w catosci Wykonawcg.

1.5.5.10. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto§¢ archeologiczna, Wykonawca
ma obowigzek powiadomi¢ Zamawiajacego i wladze konserwatorskie, a roboty przerwac do czasu dalszych
decyzji.

1.5.5.11. Podczas realizacji zadania budowlanego Wykonawca powinien zapewni¢ zatrudnionemu na budowie
personelowi  odpowiednie urzadzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszczaé do pracy w warunkach
niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia.

1.5.5.12. Podczas realizacji zadania budowlanego Wykonawca zapewni nadzor przyrodniczy, archeologiczny
oraz saperski.

2. MATERIALY.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
okreslonymi w SST i opracowanym przez Wykonawce programem zapewnienia jakosci (PZJ), zaakceptowanym
przez Zamawiajacego.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Zrédta uzyskania materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
robo6t. Nie pozniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym uzyciem materiatdw Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru szczegolowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania lub wydobywania, wymagane
$wiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatow.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezaco badania w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposdb ciagly beda spelniaty wymagania SST i uzgodnione przez IBDM.

Receptury przewidziane do zastosowania przy wykonawstwie robo6t, przed ztozeniem do Zamawiajgcego powinny
by¢ pozytywnie zaopiniowane przez Laboratorium wskazane przez Zamawiajacego.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodetl miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do akceptacji Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetlnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialow do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
lub wskazan Zamawiajacego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Zamawiajacego, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze i uzgodnieniami z wladzami terenowymi i wlascicielami.

2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwoérnie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu
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sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreSlonej partii materiatlow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Zamawiajacy begdzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastgpujace warunki:
- Zamawiajacy bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

- Zamawiajacy bedzie miatl wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone
w miejscu zaakceptowanym przez Zamawiajacego. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych robét, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie
przewarto$ciowany przez Zamawiajacego.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do roboét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robot i byly dostepne do
kontroli przez Zamawiajacego.

Miejsca czasowego skladowania materialdow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i uzgodnione z wladzami terenowymi i Wiascicielem.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Zamawiajacego. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajacego.

3. SPRZET.

Dobor sprzetu do wykonania robot przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac jakos$¢ robot okreslong w
Dokumentacji Projektowej i SST.

Dobor sprzgtu Wykonawca przedstawia w PZJ do akceptacji Zamawiajacego.

W PZJ szczegodlng uwage nalezy zwrdci¢ na dobor sprzetu do:

- wykonania rob6t fundamentowych,

- wytwarzania betonow,

Liczba i wydajno$¢ sprzetu musi zapewnia¢ przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym w Kontrakcie. Sprzet,
bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymany w dobrym stanie
technicznym i petnej gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania w przypadkach, kiedy jest to wymagane.

Jezeli postanowienia okre§lonych SST przewiduja wariantowe uzycie sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego, nie moze by¢ pdézniej zmieniony bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow Kontraktu, zostang
zdyskwalifikowane przez Zamawiajacego i musza zosta¢ usuni¢te, w terminie przez niego wyznaczonym, z
Terenu Budowy.

4. TRANSPORT.

4.1. Warunki ogdlne.

Dobor s$rodkéw transportu Wykonawca przedstawia w PZJ do akceptacji Zamawiajacego. W PZJ szczeg6lng
uwage nalezy zwréci¢ na dobor srodkéw transportu do:

- przewozu betonu towarowego z wytworni do miejsca wbudowania,

- przewozu $rodkéw chemicznych, paliw, cementu luzem - $rodki transportu powinny posiada¢ wyposazenie
specjalne w zaleznosci od rodzaju przewozonego tadunku.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkéw transportu musi
zapewnic¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentach kontraktowych i wskazaniach
Zamawiajacego, i zakonczenie ich w terminie przewidzianym w Kontrakcie.

4.2. Ograniczenia obciagzenia osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowaé si¢ do obowiazujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podczas transportu
materiatéw po drogach publicznych poza granicami placu budowy. Jezeli Wykonawca uzyska zezwolenie
wlasciwych urzedow na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnym obcigzeniu osi i takich pojazdow uzyje,
wowczas poniesie koszty wzmocnienia obiektu mostowego lub drogi i koszty naprawy szkody, jesli taka szkoda
powstanie.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Warunki ogoélne.

Wszystkie roboty objete dokumentami przetargowymi powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST dla poszczegdlnych rodzajow robot oraz z poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonania wszystkich elementdéw i1 rodzajow robot
wchodzgcych w sktad zadania budowlanego.

Wykonanie kazdego rodzaju robét winno by¢ odnotowane w dokumentach budowy w postaci: wpisu do dziennika
budowy, sporzadzenia dokumentacji badaf i pomiaréw oraz protokotu odbioru.

5.2. Dokumenty budowy.

W okresie realizacji robot Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpieczenia
nastgpujacych dokumentéw budowy:

- dziennika budowy,

- ksiegi obmiarow,

- dokumentéw badan i oznaczen laboratoryjnych,

- atestow jakosciowych wbudowanych materiatow i elementow konstrukcyjnych,

- dokument6éw pomiardw cech geometrycznych,

- protokotow odbiordéw robot.

- Plan BIOZ

Pomiary i wyniki badan muszg by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez Wykonawce i
Zamawiajacego.

5.2.1. Dziennik budowy.

Jest to, zarejestrowany i opatrzony pieczecig wlasciwego urzedu, zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistnialtych na budowie w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem
Nadzoru, Wykonawca i Projektantem. Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i
chronologicznie w odniesieniu do wystepujacych na budowie przypadkéw wymagajacych odnotowania.

Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ zaopatrzony w dat¢ i podpis osoby dokonujacej zapisu z podaniem
imienia i nazwiska, stanowiska stuzbowego oraz nazwy instytucji, ktérg reprezentuje.

Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy dodatkowo przystuguje:

przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego, osobom wchodzagcym w sktad personelu Wykonawcy,
ale tylko w zakresie bezpieczenstwa wykonywania robot budowlanych.

5.2.2. Ksigga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonywane sa okresowe wyliczenia i zestawienia
wykonanych robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z SST i Rachunkiem Ilosciowym.

Ksigge obmiaru prowadzi Kierownik budowy. Pisemne potwierdzenie obmiaréw przez Inspektora Nadzoru
stanowi podstawe do rozliczen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogodlne wymagania dotyczace jakosci robot.

Za jakos$¢ stosowanych materialéw i wykonanych rob6t oraz ich zgodno$¢ z wymaganiami SST i Zamawiajgcego
odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

6.1.1. Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy:
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Opracowanie i przedstawienie do akceptacji Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym
przedstawia zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci kadrowe, techniczne i organizacyjne gwarantujace
wykonanie robot zgodnie z projektem, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

W szczegolnosci program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:

- opis organizacji wykonania robot, w tym: terminy, sposob prowadzenia robot, organizacj¢ ruchu na budowie
wraz z oznakowaniem robot, zasady bhp,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z podaniem ich parametrow technicznych i opisem
wyposazenia w mechanizmy do sterowania oraz urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- wykaz §rodkow transportu (rodzaje i ilosé),

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

- wykaz zespotow roboczych, opis ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego,

- opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej podczas dostaw materialow, sprawdzania i cechowania
sprzetu oraz podczas prowadzenia robot,

- opis postgpowania z materiatami i robotami niecodpowiadajacymi wymaganiom SST.

6.1.2. Do obowiazkéw Wykonawcy w zakresie zapewnienia jako$ci materiatow mi¢dzy innymi nalezy:

- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatlow odpowiedniej ich jako$ci,

- przestrzeganie takich warunkow transportu i przechowywania materiatéw, ktoére zagwarantuja zachowanie ich
jakosci 1 przydatnosci do planowanych robot,

- okre$lenie 1 uzgodnienie takich warunkow dostaw (wielkosci i czgstotliwosci) aby mogla by¢ zapewniona
rytmiczno$¢ produkciji,

- prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatow,

- zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpoczgciem robot takiej ilosci materialow dla danego asortymentu
roboét, aby mozna byto opracowac recepty mieszanek na reprezentatywnych probkach tych materiatow.
Wszystkie wykonane roboty i uzyte materialy powinny by¢ zgodne z projektem, wymaganiami SST i
zaakceptowanym przez Zamawiajacego PZJ.

Ogolne wymagania dot. kontroli jakosci materiatow, sprzgtu i transportu podane zostaly w p. 2, 3 1 4.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe lub inne procedury
zaakceptowane przez Zamawiajgcego, oraz IBDM.

Wykonawca, przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Zamawiajacego.

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzania, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania. Ze strony Wykonawcy zapewniona mu bedzie wszelka,
potrzebna do tego pomoc.

6.3. Koszty badan kontrolnych.

Koszty badan kontrolnych ponosi Wykonawca.

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan zostang uznane przez Zamawiajacego za niewiarygodne,
wowczas moze on zazadaé powtdrzenia badan. W przypadku, jesli badania sprawdzajace potwierdza
zastrzezenia Zamawiajacego, koszt ich obcigza Wykonawce, a zakwestionowany materiat lub wykonane roboty
beda uwazane za nieprzyjete.

Jesli wyniki przedstawione przez Wykonawceg potwierdza si¢ i spetnia wymagania SST, wowczas koszty tych
badan ponosi Zamawiajacy.

6.4. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie pomiaru robot, zostanie dostarczony przez
Wykonawcg. Jezeli sprzet lub urzadzenia wymagaja badan atestujacych, wykonawca jest zobowigzany do ich
aktualizacji i przedktadania Inspektorowi Nadzoru.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
prowadzenia robot. Za stan i sprawnos¢ sprzetu geodezyjnego odpowiada Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Obmiar robot polega na wyliczeniu 1 zestawieniu rzeczywistej ilosci wykonanych robot i wbudowanych

materiatow.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca a wyniki zamieszcza w ksigdze obmiaru.
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Obmiar robot obejmuje roboty ujete w dokumentach przetargowych oraz dodatkowe i nieprzewidziane. Roboty
podane sag w jednostkach wedlug SST i Rachunku IloSciowego. Prace pomiarowe do obmiaru powinny by¢
wykonane w sposob jednoznaczny i zrozumiaty.

7.2. Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
7.3. Obmiar robdt ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem

7.4. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub ich objetosci powinny by¢ uzupelione szkicami
zamieszczonymi w ksiedze obmiaru lub dotgczonymi do niej w formie zatacznikow.

7.5. Obmiar robot ziemnych powinien by¢ wykonany metoda pomiaru przekrojow poprzecznych, przy czym:
- m* wykopu oznacza objeto$¢ gruntu mierzong w stanie rodzimym,
- m® nasypu oznacza objeto$¢ wbudowanego w nasyp materiatu mierzong po zageszczeniu nasypu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Podzial odbioréw.

8.1.1. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Jest to finalna ocena ilosci i jakosci wykonanych robot, ktdre w dalszym procesie realizacji zanikaja lub ulegaja
zakryciu.

8.1.2. Odbiodr czesciowy.
Jest to ocena ilosci 1 jakosci wykonanych robot, stanowiagcych zakonczony, odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny wymieniony w dokumentach przetargowych, wraz z ustaleniem naleznego wynagrodzenia.

8.1.3. Odbior ostateczny
Jest to ocena ilo$ci i jakos$ci catlosci wykonanych robot, wchodzacych w zakres zadania budowlanego, wraz z
dokonaniem koncowego rozliczenia finansowego.

8.1.4. Odbidr pogwarancyjny.
Jest to ocena zachowania wymaganej jakosci elementéw robot w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

8.2. Dokumenty do odbioru robét.

8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréw czesciowych i odbioru koncowego nastepujace dokumenty:
- dokumentacj¢ projektowa i SST,

- receptury i ustalenia technologiczne,

- dziennik budowy i ksigge obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw i elementéw konstrukcyjnych, z aprobata IBDM

- opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikoéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru,

- sprawozdanie techniczne,

- dokumentacj¢ powykonawcza,

- operat kolaudacyjny.

- operat geodezyjny

8.2.2. Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

- zakres i lokalizacje wykonanych robét,

- wykaz wprowadzonych zmian do pierwotnej dokumentacji projektowej oraz formalng zgod¢ Zamawiajacego
na dokonane zmiany,

- uwagi dotyczace warunkéw realizacji robot,

- date rozpoczecia i zakonczenia robot.

8.3. Badania i pomiary w odbiorach robét.
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8.3.1. Podstawa do oceny jakosci i zgodnosci odbieranych robot z dokumentacja projektowa i SST sa badania i
pomiary wykonywane zarowno w czasie realizacji jak i po zakonczeniu Robodt oraz ogledziny podczas
dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstawa do odbioru sa ogledziny oraz badania techniczne i pomiary wykonywane przez Laboratorium
i obsthugg geodezyjna.

8.4. Zgloszenie do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowy i przekazuje Inspektorowi
Nadzoru kompletny operat kolaudacyjny (koncowa kalkulacje kosztow).

8.5. Inspektor Nadzoru, po stwierdzeniu zakonczenia robot i sprawdzeniu kompletnosci operatu kolaudacyjnego, potwierdza
Wykonawcy jego przyjecie i przedktada operat Zamawiajacemu.

8.6. Odbioru koncowego dokonuje Odbierajacy, powotany przez Zamawiajacego z udziatlem Uzytkownika. Jako$¢
1ilos¢ zakonczonych robot Odbierajacy stwierdza na podstawie operatu kolaudacyjnego oraz badan i pomiarow
wymienionych w p. 8.3. i na podstawie oceny wizualnej. Odbierajacy sprawdza zgodno$¢ wykonania robot z
Dokumentacjg Projektowa i SST.

8.7. Jezeli Odbierajacy stwierdzi, ze jakos¢ wykonanych robdt nieznacznie odbiega od wymaganej w Dokumentacji
Projektowej i SST z uwzglednieniem tolerancji, lecz nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacji obiektu,
wowczas dokonuje potracen jak za wady trwate.

8.8. Jezeli Odbierajacy stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w Dokumentacji Projektowej i SST,
wowczas wylacza te roboty z odbioru.

9.WARUNKI PEATNOSCI.

9.1. Podstawa platnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana na jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji
Rachunku Ilosciowego.

9.2. Stawka jednostkowa pozycji powinna uwzgledniaé wszystkie wymagania oraz czynnosci i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w p. 9 Specyfikacji Technicznej dla tej roboty i w Dokumentacji
Projektowe;j.

9.3. Stawka jednostkowa powinna obejmowac robocizng bezposrednia, warto$¢ materialow wraz z kosztami ich
zakupu i dowozu do miejsca wbudowania, warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z kosztami jednorazowymi (transport na
teren budowy i z powrotem, montaz i demontaz), koszty posrednie, w sktad ktoérych wchodza koszty ogdlne
budowy i koszty zarzadu, zysk zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w trakcie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym.

9.4. Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.5. Stawka jednostkowa zaproponowana przez oferenta za dang pozycje w wycenionym Rachunki I[lo§ciowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja
kosztorysows.

9.6. Stawka jednostkowa winna obejmowac sporzadzenie dokumentacji uzupetniajgcej wymienionej w p.1.5.1.

9.7. Do stawek jednostkowych nalezy wliczy¢ koszty zasilania budowy (energia, woda) oraz koszty organizacji
placu budowy.

10. ROWNOWAZNOSC STANDARDOW I PRZEPISOW.

Gdziekolwiek w dokumentach przetargowych powolane sa konkretne normy lub przepisy, ktdre spetia¢ maja:
materiaty, sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbadane roboty — bedg obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego albo uzupetnionego wydania norm i przepisoéw, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy przywolano normy lub przepisy krajowe lub odnoszace si¢ do innego kraju lub regionu, moga
by¢ rowniez stosowane Inne standardy zapewniajace jako$¢ rowna lub wyzsza od jakoSci wymaganej przez
okreslone standardy. Zbiory, zaproponowanych przez Wykonawcg, przepisOw zostang uznane za zaakceptowane
pod warunkiem uprzedniego uzgodnienia z IBDiM.

PRZEPISY ZWIAZANE:
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Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.z 2020, poz. 1333).
Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
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D.01.01.01. OBSLUGA GEODEZYJNA OBIEKTU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace obstugi geodezyjnej w zwiazku
z przebudowg drogi zapewniajacej dojazd do gruntéw rolnych wsi Nowe Groszki, gm. Kaluszyn

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy odtworzeniu trasy i obejmuja:
- roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe na drodze.

- wykonanie inwentaryzacji powykonawczej obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz Dokumentacja Projektowa.
Uprawniony geodeta - osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane zgodnie z Ustawe z dnia
17.05.1989 r. "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z pdzniejszymi zmianami z zakresu geodezji i kartografii,
upowazniona przez Wykonawce,, do kierowania pracami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach
dotyczacych realizacji zamowienia.

Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i roboczych punktow wysokosciowych wg zasad niniejszej
ST sa:

- paliki drewniane o $rednicy 5 + 8 cm i dtugosci 0,5 + 1,5 m,

- stupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa.

3.SPRZET

Roboty zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem punktéw gtownych oraz roboczych punktéw wysokosciowych
beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre$leniem wysoko$ciowym
powyzszych elementdw wykonywane bedg specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu
robot (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do wyznaczania punktéw glownych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki dotyczace wykonania robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz rozporzadzeniami.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
1 wspolrzedne punktow gltéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btgdach wykrytych
w wytyczeniu glownych trasy i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace ich charakterystyke i polozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow
pomiarowych.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty te powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowiazane do punktéw pomocniczych. Maksymalna odleglos¢ migdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych
nie moze przekracza¢ 500 m. Maksymalna odlegto§¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy powinna wynosic¢
500 m. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt. Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka
doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/ km, stosujac niwelacje podwdjna
w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjno wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych i 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi jezdni, nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu. Do wyznaczania krawedzi jezdni, nasypow i wykopow nalezy stosowac paliki lub wiechy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”. Kontrole jakoS$ci prac
pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych
zasad okreslonych w obowigzujacych przepisach oraz rozporzadzeniach.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiaru robét sa:

- 1km dla odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych,

- 1kpl dla wykonania inwentaryzacji powykonawczej obiektu.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Cena wykonania robot obejmuje:
- wyznaczenie punktow gltéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie punktéw w planie i wysokosciowo wg Dokumentacji Projektowej,
- wyznaczenie wspotrzednych, rzednych obiektow na podstawie danych z Dokumentacji Projektowe;j,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. 1989 nr 30 poz. 163 ze zm.)
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414)

Rozporzadzenie Ministra Administracji I Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w sprawie osnow geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych (Dz.U. 1999 nr 45 poz. 454 ze zm.)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 15 kwietnia 1999 r. w sprawie ochrony
znakow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz.U. 2012 poz. 352)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 18 sierpnia 2020 r. w sprawie standardow technicznych wykonywania
geodezyjnych pomiarow sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikéw tych

pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U. 2020 poz. 1429)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 29 marca 2001 r. w sprawie ewidencji
gruntow i budynkow (Dz.U. 2001 nr 38 poz. 454 ze zm.)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 21 pazdziernika 2015 r. w sprawie powiatowej bazy
GESUT i krajowej bazy GESUT (Dz.U. 2015 poz. 1938)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 2 listopada 2015 r. w sprawie bazy danych obiektow
topograficznych oraz mapy zasadniczej (Dz.U. 2015 poz. 2028)
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego przy realizacji
zadania: ,,Przebudowa drogi zapewniajacej dojazd do gruntéw rolnych wsi Nowe Groszki, gm. Kaluszyn".

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkim
czynno$ciami majacymi na celu przygotowanie podtoza pod wykonanie warstw konstrukcyjnych nawierzchni.
SST zawiera wykonanie i profilowanie koryta drogi wraz przygotowaniem podloza pod wykonanie warstw
konstrukcyjnych nawierzchni drogowej (do wymaganej rzednej) i ewentualnym usunigciem istniejacych
elementow utwardzenia nawierzchni (drobnych betonowych elementow prefabrykowanych, brukowca, kamienia
polnego itp.)

1.3. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.2.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegltych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow
Iub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktéorym prowadzone sg roboty
i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzg¢dnych podtoza. Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zage$ci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.
Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ rowniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza nalezy
kontynuowaé¢ do osiggniccia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia wyznaczy¢ zgodnie z z BN-77/8931-12 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug
PN-B-04481:1988.
Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna wartos$¢ wskaznika zageszczenia Is
Strefa korpusu

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od 0,98
powierzchni podtoza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material podloza gruntowego uniemozliwia przeprowadzenie badan
zaggszcezenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podtoza wedlug PN-S-02205:1998, ktore nie powinny by¢ mniejsze od podanych w
tablicy 2. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ 2,2. Do biezacej
kontroli zageszczenia podloza dopuszcza si¢, po odpowiednim skalibrowaniu, uzycie ptyt dynamicznych.

Tablica 2. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podioza (1)

Strefa korpusu Minimalna wartos$¢ E2 [MPa] dla a)

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 60 Sp / 80 Nsp
Na glebokosci od 20 do 50 cm od 45 Sp / 60 Nsp

powierzchni podtoza
a) Sp — grunty spoiste, Nsp — grunty niespoiste

Wilgotno§¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci  optymalnej
z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu robdot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposdb
zaakceptowany przez Inzyniera.
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Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wilasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie roboét
6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta
i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréow
pomiarow
1 | Szerokos¢ koryta co20m
2 | Rowno$¢ podtuzna co20m
3 | Réwnos¢ poprzeczna co20m
4 | Spadki poprzeczne * co20m
5 | Rzedne wysoko$ciowe co20m
6 | Uksztaltowanie osi w planie * co20m
7 | Zaggszczenie, wilgotno$¢ gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
podloza raz na 500 m?

Wszystkie wymienione w tabeli nr 3 badania i pomiary Wykonawcy powinny by¢ udokumentowane w formie
papierowej i zataczone do dokumentéw odbiorowych. Forma dokumentacji z powyzszych badan i pomiarow
powinna by¢ uzgodniona z Inspektorem Nadzoru.

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i
-5 cm.

6.2.3. Ro6wnos$¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatag zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
£ 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosSciowe
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wigcej niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztatcenia, to wartos¢
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998 nie
powinna by¢ wigksza od 2,2. Do biezacej kontroli zaggszczenia podloza dopuszcza si¢, po odpowiednim
skalibrowaniu, uzycie ptyt dynamicznych.
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Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy badac¢ zgodnie z PN-B-06714-17 wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej wedlug PN-B-04481:1988. Wilgotno§¢ gruntu podloza powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20 % do +10 %.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie
i powtdrne zageszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta wraz z wyprofilowaniem
i zaggszczeniem podloza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podioza,

— zaggszczenie,

— utrzymanie koryta lub podtoza,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej

— odtransportowanie sprzetu z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-S-02205:1998Drogi samochodowe - Roboty ziemne - Wymagania i badania

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2 Inne dokumenty

6. Badanie i ustalanie zaleznos$ci korelacyjnych dla oceny stanu zaggszczenia i nosnosci gruntdw niespoistych
ptyta dynamiczng - Instrukcja stosowania ptyty dynamicznej do oceny stanu gruntéw niespoistych wbudowanych
warstwowo (zatacznik nr 1), IBDiM, Warszawa 2005
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D.04.02.01a. WARSTWA ODSACZAJACA Z POSPOLKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy odsaczajacej z pospolki na dojazdach przy realizacji zadania: ,,Przebudowa drogi zapewniajacej dojazd
do gruntéw rolnych wsi Nowe Groszki, gm. Kaluszyn".

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako Dokument Kontraktowy
przy realizacji Robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu:

- warstwy odsaczajacej z pospotki grubosci 20 cm w korycie projektowanej drogi

- regulacja wysokosciowa (pionowa) zawordw i innych urzadzen infrastruktury podziemne;j

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej STWIiORB sa zgodne ze stosowanymi polskimi normami i podanymi
w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne"

Zawory- urzadzenia stuzgce do zamykania przeptywu wody, gazu

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” ,pkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami InZyniera.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
,Wymagania ogélne”

2.1. Wymagania dla warstwy odsaczajacej.
Warstwa odsgczajaca z pospotki powinna spetnia¢ nastgpujace warunki:
D15

- . ., . Dis
a) warunek szczelnosci, okreslony zalezno$cia ™ <5
85

gdzie:
D, 5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn kruszywa na warstwe¢ odsaczajaca
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

. . o d
b) warunek zageszczalnosci, okre§lony zaleznoscig U = d60 >5
10

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistoSci,

dgo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca,

d,, - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca,

oraz mozliwoscig uzyskania wskaznika zageszczenia (Is) warstwy odsaczajacej rownego 1,00 wedtug normy
proby Proctora (PN-88/B-04481) i badanego zgodnie z normg BN-77/8931-12.

2.2. Materialy do wykonania warstwy odsaczajacej
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu warstwy odsaczajacej sa: pospolka i woda.

2.2.1. Wymagania dla pospolki wg BN-66/6774-01

a) sktad granulometryczny

- zawartos$¢ ziarn o wymiarach 0,05 - 2,0 mm - % cigzaru 20 - 40

- podziarno bez ziarn o wymiarach mniejszych od 2 mm - % ci¢zaru nie wigcej niz 5,
- nadziarno - % cigzaru nie wigcej niz 5,

b) ziarna wydtuzone, ptaskie - % cig¢zaru nie wigcej niz 30,

¢) zanieczyszczenia obce - % ci¢zaru nie wigcej niz 0,2,
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d) zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych - barwa cieczy wg PN-78/B-06714/26, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz wzorcowa,

Sktadowanie kruszywa powinno by¢ zorganizowane w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi kruszywami. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

2.2.2 Woda
Woda nie powinna pochodzi¢ ze zroédet budzacych watpliwosci i powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
88/B-32250. Nie moze wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny.

3.SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych robot zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania warstwy odsaczajacej nalezy stosowac:

- sprzet mechaniczny, tam gdzie moze mie¢ on zastosowanie,

- drobny sprzet reczny do rozktadania i profilowania recznego, w miejscach gdzie sprz¢t mechaniczny nie moze
mie¢ zastosowania,

- rOwniarki,

- walce statyczne dostosowane do wielkos$ci zaggszczanej powierzchni, oraz ubijaki mechaniczne do zaggszczania
w miejscach trudno dostgpnych dla innego sprzetu

- inny sprze¢t zaakceptowany przez Inzyniera.

Caly sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia powinny by¢ w dobrym stanie, zapewniajagcym uzyskanie
odpowiedniej jakosci robot.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kruszywo nalezy dostarczaé na budowg¢ w sposdb przeciwdziatajacy jego segregacji, zanieczyszczeniu,
nadmiernemu wysuszeniu i zawilgoceniu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzglgdniajace
wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana warstwa odsaczajaca.

Podtoze pod warstwe odsaczajaca powinno by¢ przygotowane zgodnie z odrgbng SSTWiORB.

5.2. Wykonanie warstwy odsaczajacej

5.2.1. Rozkladanie kruszywa.

Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozkltadane w warstwie o jednakowej grubosci, z
zachowaniem wymaganych spadkow, rzednych wysokosciowych i szerokosci zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

Roztozona warstwa powinna mie¢ grubos¢ po zageszczeniu zgodng z Dokumentacja Projektowa.

5.2.2. Zageszczanie.

Zageszczanie nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio po rozlozeniu. Jakiekolwiek nierdwnosci lub zaglebienia
powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuni¢cie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Zageszczanie powinno by¢ wykonywane przy
zachowaniu optymalnej wilgotnos$ci zaggszczanego kruszywa.

Zageszczanie nalezy prowadzi¢ przy zachowaniu wilgotno$ci optymalnej kruszywa, az do osiagnigcia wskaznika
zageszezenia Is kruszywa > 1,00 (kontrola i sprawdzenie wg BN/77/8931-12). Jezeli materiat zostat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
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5.2.3. Utrzymanie warstwy odsaczajacej.

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania
czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu i mréz. Koszty tych napraw sa objete ceng
jednostkowa 1m2 warstwy odsaczajace;.

Koszt napraw wynikly z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

Regulacj¢ pionowa studzienek urzadzen podziemnych nalezy wykona¢ gdy réznica poziomoéw pomigdzy:
— kratkg wpustu ulicznego a goérng powierzchnia warstwy $cieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
— wlazem studzienki a gorng powierzchnig nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

W czasie robot, Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne gwarantujace zachowanie
wymagan jako$ci robot.

6.2. Badania i pomiary wykonanej warstwy odsaczajacej
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w dotyczacych cech geometrycznych warstwy odsaczajacej podaje

tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie robot przy wykonaniu warstwy odsaczajacej

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 Szeroko$¢ koryta co20m
) Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasicf ruchu lub pasie
poszerzenia
3 Réwnos¢ poprzeczna co20m
4 Spadki porzeczne *) co20m
5 Rzgdne wysokosciowe co 20 m w osi jezdni i na jej krawedziach
6 Uksztattowanie osi w planie *) co 20 m w osi jezdni i na jej krawedziach
7 | Zaggszczenie, wilgotnos¢ gruntu podtoza w2 punktgch ha d.zi.enpej dzialce roboczej, lecz
’ nie rzadziej niz raz na 300 m2
*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ warstwy odsgczajacej
Szeroko$¢ warstwy odsaczajacej nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz +10 cm
i-5 cm.

6.2.3. Rownos$¢ warstwy odsaczajacej

Nieréwnosci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg a dla poszerzen tatg dostosowang do szerokos$ci koryta.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej powinny byé zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja
+0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Roznice pomigdzy rz¢dnymi wysokosciowymi warstwy odsaczajacej i rzednymi projektowanymi nie powinny

przekracza¢ - 2 cm, + 1 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
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6.2.7. Grubos¢ warstwy odsaczajacej
Grubo$¢ warstwy odsaczajacej powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowe;j z tolerancjg — 2 cm,
+1cm.

6.2.8. Zageszczenie warstwy odsaczajacej

Zageszczenie warstwy musi by¢ >1,0 (1 badanie na 300 m2),

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie modutow odksztatcenia, to warto§¢
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okre$lonych zgodnie z norma BN- 64/8931-02, nie
powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczania z tolerancja -20% do +10 % w stosunku do wilgotno$ci optymalnej
(przynajmniej 2 badania na kazdej dzialce roboczej i nie rzadziej niz jeden raz na 300 m2), Poziom jakosci
wykonanej warstwy odsaczajacej nalezy uzna¢ za zgodny z wymaganiami normy BN- 72/8932-01 i BN-77/8932-
12, jezeli wszystkie wyniki badan spetniajag wymagania podane wyze;j.

W przypadku stwierdzenia uchybien w wykonaniu, Inzynier zaleca wykonanie poprawek i okresla termin ich
wykonania.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych niz podane w pkt. 6.2.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Badania wykonanych robot (regulacji zaworow)

Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

— wyglad zewnetrzny wykonanej regulacji w zakresie wygladu, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu
kostki,

—  poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego
splyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” , pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru robét jest m? (metr kwadratowy) prawidtowo wykonanej warstwy odsaczajacej o grubosei jak
w Dokumentacji Projektowej. Obmiar nie moze obejmowac jakichkolwiek powierzchni nie zaakceptowanych
przez Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” , pkt. 8.

Inzynier oceni wyniki badan i pomiarow przedtozone przez Wykonawce zgodnie z punktem 6.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca
wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odsgczajacej zgodnie z pomiarem w terenie
i Dokumentacjg Projektows.

Cena wykonania robo6t obejmuje:
e zakup materiatéw i dostarczenie niezbednego sprzetu,
e  zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania rob6t lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot;
prace pomiarowe, oznakowanie robot,
dostarczenie kruszywa,
rozscielenie kruszywa,
zaggeszcezenie kruszywa,
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e przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.
e Regulacj¢ wysokosciowa zaworow

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

2. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

3. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

4. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

5. PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

6. PN-B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podziat, terminologia.

7. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.
8. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

9. PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

10. PN-B-06714/26
11. BN-66/67744-01

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych i kolejowych. Zwir i pospotka.
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D-04.04.01b. PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI KRUSZYWA NIEZWIAZANEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej z mieszanki kruszywa niezwigzanego przy realizacji zadania
"Przebudowa drogi zapewniajacej dojazd do gruntéw rolnych wsi Nowe Groszki, gm. Kaluszyn".

1.2. OKkreslenia podstawowe

1.2.1. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D),
ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podioza gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drog.
Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny
tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.2.2. Kategoria — charakterystyczny poziom wiasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony, jako
przedzial wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zalezno$ci pomiedzy kategoriami réznych wlasciwosci.

1.2.3. Kruszywo — material ziarnisty stosowany w budownictwie, ktory moze by¢ naturalny, sztuczny lub z
recyklingu.

1.2.4. Kruszywo naturalne — kruszywo ze z16z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze by¢ poddane
wylacznie obrobce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych surowcéw naturalnych
wystepujacych w przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnionych skat,
nadziarna zwirowego lub otoczakéw.

1.2.5. Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskiwane w wyniku procesu przemystowego
obejmujacego obrobke termiczng lub inng modyfikacjg. Do kruszywa sztucznego zalicza si¢ w szczegblnosci
kruszywo z zuzli: wielkopiecowych, stalowniczych i pomiedziowych.

1.2.6. Kruszywo z recyklingu — kruszywo powstate w wyniku przerobki materiatu zastosowanego uprzednio w
budownictwie.

1.2.7. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione
skaty, nadziarno zwirowe.

1.2.8. Kruszywo zuzlowe z zuzla wielkopiecowego — kruszywo sktadajace si¢ gtownie ze skrystalizowanych
krzemianéw lub glinokrzemian6w wapnia i magnezu uzyskanych przez powolne schtadzanie powietrzem cieklego
zuzla wielkopiecowego. Proces chtodzenia moze odbywac si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody. Chtodzony
powietrzem zuzel wielkopiecowy twardnieje dzieki reakcji hydraulicznej lub karbonatyzacji.

1.2.9. Kruszywo zuzlowe z zuzla stalowniczego — kruszywo skladajace si¢ glownie ze skrystalizowanego
krzemianu wapnia i ferrytu zawierajacego CaO, SiO», MgO oraz tlenek zelaza. Kruszywo otrzymuje si¢ przez
powolne schtadzanie powietrzem cieklego zuzla stalowniczego. Proces chlodzenia moze odbywaé si¢ przy
kontrolowanym dodawaniu wody.

1.2.10. Kategoria ruchu (KR1+KR7) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedlug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”.
Politechnika Gdanska, Warszawa 2014obciazenie

1.2.11. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) rownym lub
wigkszym niz 1 mm oraz D (goérnego) wigkszym niz 2 mm.

1.2.12. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d réwnym 0 oraz D
rownym 6,3 mm lub mniejszym.

1.2.13. Kruszywo o ciaglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw grubych
i drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm.

1.2.14. Destrukt asfaltowy — material drogowy pochodzacy z frezowania istniejacych warstw z mieszanek
mineralno-asfaltowych (mma) lub z przekruszenia kawalkow warstw nawierzchni asfaltowych oraz
niewbudowanych partii mma, ktéry zostal ujednorodniony pod wzglgdem sktadu oraz co najmniej przesiany, w
celu odrzucenia duzych kawatkow mma (nadziarno nie wigksze od 1,4 D mieszanki niezwigzanej).

1.2.15. Kruszywo stabe — kruszywo przewidziane do zastosowania w mieszance przeznaczonej do wykonywania
warstw nawierzchni drogowej lub podtoza ulepszonego, ktore charakteryzuje si¢ roznicami w uziarnieniu przed i
po 5-krotnym zageszczeniu metoda Proctora, przekraczajacymi + 8%. Uziarnienie kruszywa nalezy sprawdzac na
sitach przewidzianych do kontroli uziarnienia wg PN-EN 13285 i niniejszej ST. O zakwalifikowaniu kruszywa do
kruszyw stabych decyduje najwigksza réznica warto$ci przesiewdw na jednym z sit kontrolnych.

1.2.16. Podbudowa — dolna cz¢$¢ konstrukcji nawierzchni drogi, stuzaca do przenoszenia obcigzen z ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktére moga by¢ wykonywane w
kilku warstwach technologicznych.

1.2.16. Podbudowa zasadnicza — jedna warstwa lub dwie warstwy konstrukcji nawierzchni spetniajaca(e)
podstawowa funkcje w roztozeniu naprezen od kot 20 pojazdow. Podbudowa zasadnicza moze byc¢
jednowarstwowa lub dwuwarstwowa. Materiatami do podbudowy zasadniczej moga by¢:
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a) beton asfaltowy,

b) mieszanki niezwigzane,

¢) mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym,

d) grunty stabilizowane spoiwem hydraulicznym,

e) mieszanki wykonane w technologii recyklingu na zimno (mieszanki mineralno-cementowo-emulsyjne,
mieszanki mineralne z asfaltem spienionym)

o wlasciwo$ciach odpowiednich do podbudowy zasadniczej.

1.2.17. Podbudowa zasadnicza jednowarstwowa - wg KTKNPiP 2014 r. wystgpuje w nastepujacych
przypadkach:

a) Typ Al (tablica 9.1) dla kategorii ruchu KR1-KR2,

b) Typ A2 (tablica 9.2) dla kategorii ruchu KR1-KR2,

c) Typ A3 (tablica 9.3) dla kategorii ruchu KR1-KR2,

d) Typ B (tablica 9.4) dla kategorii ruchu KR1-KR7,

e) Typ C (tablica 9.5) dla kategorii ruchu KR1-KR2,

f) Typ D (tablica 9.6) dla kategorii ruchu KR1-KR2,

g) Typ E (tablica 9.7) dla kategorii ruchu KR1-KR3.

W wymienionych konstrukcjach jednowarstwowa podbudowe zasadnicza stanowia: mieszanka niezwiazana (typy
Al, A2, A3), beton asfaltowy (typ B), mieszanka zwigzana spoiwem hydraulicznym (typ C), grunt stabilizowany
spoiwem hydraulicznym (typ D) lub mieszanki wykonane w technologii recyklingu na zimno (typ E).

1.2.18. Podbudowa zasadnicza dwuwarstwowa - wg KTKNPiP 2014 r. wystepuje w nastepujacych
przypadkach:

a) Typ Al (tablica 9.1) dla kategorii ruchu KR3-KR7,

b) Typ A2 (tablica 9.2) dla kategorii ruchu KR3-KR7,

¢) Typ C (tablica 9.5) dla kategorii ruchu KR3-KR7,

d) Typ E (tablica 9.7) dla kategorii ruchu KR4.

W wymienionych konstrukcjach gorng warstwe podbudowy zasadniczej stanowi beton asfaltowy, a dolng warstwe
podbudowy zasadniczej stanowiag mieszanka niezwiazana (typy Al, A2, A3), mieszanka zwigzana spoiwem
hydraulicznym (typ C) lub mieszanki wykonane w technologii recyklingu na zimno (typ E).

1.2.19. Podbudowa pomocnicza — warstwa tworzaca platform¢ umozliwiajacg prawidtowe wbudowanie
podbudowy zasadniczej, a w czasie eksploatacji nawierzchni wspomagajaca warstwy gorne konstrukcji
nawierzchni w rozlozeniu naprezen od kot pojazdow oraz ochrong¢ nawierzchni przed wysadzinami
powodowanymi przez szkodliwe dziatanie mrozu. Materialami uzywanymi do podbudowy pomocniczej moga
by¢:

a) mieszanki niezwigzane,

b) mieszanki zwigzane spoiwami hydraulicznymi,

¢) grunty stabilizowane spoiwami hydraulicznymi,

o wlasciwo$ciach odpowiednich do podbudowy pomocnicze;j.

1.2.20. Symbole i skréty dodatkowe

% m/m procent masy,

NR brak konieczno$ci badania danej cechy,

CRB  kalifornijski wskaznik no$nosci, %

SDV obszar uziarnienia, w ktérym powinna si¢ mie$ci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana
przez dostawce/producenta,

ZKP zaktadowa kontrola produkcji.

1.2.21. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 1.2.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 1.3.

1.4. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkim
czynnosciami majacymi na celu wykonanie podbudowy zasadniczej z mieszanki kruszywa niezwigzanego
0/31,5mm C90/3 grubosci okreslonej w dokumentacji projektowej po zaggszczeniu.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogolne”, pkt 2.
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Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru

Mieszanka kruszywa niezwiazanego przeznaczona do podbudowy powinny spetnia¢ wymagania krajowe,
przenoszace zapisy normy PN-EN-13285 Mieszanki niezwigzane Wymagania, ktore zostaly okreslone w
dokumentach: WT-4 2010, KTKNPiP 2014, KTKNS 2014.

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszanek z kruszywa niezwigzanego sa:
. kruszywo,
. woda do zraszania kruszywa.

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i sktfadowane, aby miaty jednakowe wtasciwosci i spetnialy
wymagania podane w Tablicy 2.1 i 2.6. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie
wymieszane i charakteryzowac¢ si¢ rownomierna wilgotnoscia.

Kruszywo powinno by¢ sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze odwodnionym placu, w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem roéznych rodzajow kruszyw

Zawarto$¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zaggszczania, okre§lona wedtug PN-EN
13286-2, powinna odpowiada¢ wymaganiom Tablicy 2.6.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos$¢ materialow z dokumentacja projektowa
Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.
2.2.2. Materiaty wchodzace w sktad mieszanki
Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszanek z kruszywa niezwiazanego s3:
—  kruszywo,
—  woda do zraszania kruszywa.
2.2.3. Kruszywa
Do mieszanek nalezy stosowa¢ wylacznie kruszywa tamane z mechanicznie rozdrobnionych skat litych.
Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowy zasadniczej przedstawia tablica 1.
Mieszanki o géornym wymiarze ziaren (D) wigkszym niz 80 mm nie s3 objete normg PN-EN 13285
i niniejszg ST.
Tablica 2.1. Wymagania wedlug WT-4 i PN-EN 13242 wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych w
warstwie podbudowy zasadniczej

Wymagane wiasciwosci kruszywa do Odniesienie
B mieszanek niezwigzanych do tablic
e (kategorie wediug PN-EN 13242) PN ENy
Wiasciwosé podbudowa : ; ; ey
PN-EN ; podbudowa zasadnicza | Nawierzchnia 13242
13242 pomocnicza
KR3 -7 KR1-2 KR3 -7 KR1-2
N Gc80/20, Gc85/15, Gc85/15, Gc80/20,
4.3.1 ;JZI;?;&Sgﬁav:\g.epszya 2337 Ge8o, G85, Gr85, G80, Tablica 2
! Ga75 Ga85 Ga85 Ga75
Ogolne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa
4.3.2 | grubego na sitach GTcNR GTc20/15 | GTc20/15 GTc20/15 Tablica 3
posrednich wg PN-EN 933-
1
Tolerancje typowego
uziarnienia kruszywa
4.3.3 drobnego i kruszywa o g_rI_F':l\IFI;’ gl_l—_Flz%’ gl_l—_Flz%’ %TI'FIZ% Tablica 4
ciagtym uziarnieniu wg PN- A A A A
EN 933-1
Ksztalt kruszywa grubego
wg PN-EN 933-4 .
4.4 a) maksymalne wartosci FInr FIso FIso FIso Tablica 5
wskaznika ptaskosci
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lub
b) maksymalne wartosci SInr Slss Slss Slss Tablica 6
wskaznika ksztattu
Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o]
powierzchni przekruszonej
lub famanych oraz ziaren
catkowicie zaokraglonych w Cooy3 Cooy3 Coo/3 :
4.5 ; C Tablica 7
kruszywie grubym NR Cso/30 Cso/30 Cso/30
(=4mm)wydzielonym z
kruszywa o] ciggtym
uziarnieniu wg. PN-EN 933-
5, kategoria nie nizsza niz
Zawartos¢ pytow wg PN-EN
4.6 933-1 fpekiarowana fDekiarowana fDekiarowana fpekiarowana Tablica 8
: a) w kruszywie grubym*
b) w kruszywie drobnym* fpeklarowana fDeklarowana fDeklarowana fDeklarowana Tablica 8
4.7 Jakodé pylow Wiasciwosc¢ niebadana na'pOJedynczych frakcjach, a )
tylko w mieszankach
Odpornos¢ na
rozdrabnianie wg PN-EN .
5.2 1097-2 kategogria nie LAs0 LAss LAss LAs0 Tablica 9
wyzsza niz:
Odporno$¢ na Scieranie
5.3 kruszywa grubego wg PN- MpeDeklaro | MpeDeklaro | MpeDeklaro | MpeDeklarow Tablica 11
EN 1097-1 wahna wahna wahna ana
5.4 Sgsdt:;(; ;ngPal\llt-)El\(la 1097-6, Deklarowana Dekla;'owan Dekla;'owan Deklarowana -
Nasigkliwos¢ wg PN-EN
5.5 1097-6, rozdziat 7, WenmNR WemNR WemNR WemNR )
: 8 albo 9 (zaleznosci od| WAy42** WA42** WA42** WA42**
frakcji)
Siarczany rozpuszczalne w
6.2 kwasie ASnr ASNr ASnr ASnr Tablica 13
wg PN-EN 1744-1
Catkowita zawartos$¢ siarki .
6.3 wg PN-EN 1744-1 SNR SnR SnrR SNR Tablica 14
Stato$¢  objetosci  zuzla
6.5.2.1 | stalowniczego wg PN-EN Vs Vs Vs Vs Tablica 16
1744-1, rozdziat 19.3
Rozpad krzemianowy w
zuzlu wielkopiecowym Brak Brak _
6.5.2.2 kawatkowym wg PN-EN Brak rozpadu rozpadu rozpadu Brak rozpadu
1744-1, p.19.1
Rozpad zelazawy w zuzlu
wielkopiecowym Brak Brak _
6.5.2.3 kawatkowym wg PN-EN Brak rozpadu rozpadu rozpadu Brak rozpadu
1744-1, p. 19.2
6.5.3 Skiadniki rozpuszczalne w | Brak substancji szkodliwych w stosunku do $rodowiska wg _
U wodzie wg PN-EN 1744-3 odrebnych przepiséw
6.5.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich Jak:, drevyno, s,zk+o, plastik, _
mogacych pogorszy¢ wyrdb koncowy
Zgorzel stoneczna bazaltu
7.2 wg PN-EN 1367-3, wg PN- SBia SBia SBia SBia -
EN 1097-2
Mrozoodpornos$¢ na frakcji F
7.3.3 |kruszywa 8/16 wg PN-EN de(k'j;w)a"a Fa Fa Fa Tablica20
1367-1 -
Zat. C | Skfad materiatowy Deklarowany | Deklarowany | Deklarowany Deklarowany -
Wiekszos$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w
Zat.C. dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje
podrozd | Istotne cech w zrédtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak
iat érodowiskowe Y w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych -
zla nalezy badac czy zawartos$¢ substancji niebezpiecznych
C.3.4 nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg odrebnych
przepiséw

*) kaczna zawartos¢ pytow w mieszance powinna sie miesci¢ w wybranych krzywych granicznych.
**) w przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornos¢.

Zgodnie z KTKNPiP i KTKNS warstwa podbudowy pomocniczej nie wystepuje w rozwigzaniach zaproponowanych
w Katalogach dla kategorii ruchu KR1-KR2.
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2.3. Wymagania wobec mieszanek

W warstwach podbudowy zasadniczej i pomocniczej mozna stosowaé nastgpujace mieszanki kruszyw:

-0/31,5 mm,

- 0/45 mm,

- 0/63 mm.

2.4. Wymagane wladciwos$ci mieszanki niezwiazanej do podbudowy pomocniczej

2.4.1. Zawarto$¢ pylu

Maksymalna zawarto$¢ pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do podbudowy pomocniczej powinna spetniaé
wymagania kategorii podanej w Tablicy 2.6. Zawarto$¢ pytow nalezy oznacza¢ wedtug PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pyldow w mieszance kruszyw nalezy bada¢ i deklarowac po,
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora. Zawarto$¢ pytow w takiej mieszance ,po pigciokrotnym
zageszcezeniu metodg Proctora, powinna rowniez spetnia¢ wymagania podane w Tablicy 2.6.

2.4.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedtug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spetnia¢ wymagania
podane w Tablicy 2.6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora.

2.4.3. Uziarnienie

Okre$lone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstw podbudowy
pomocniczej powinny spetniaé wymagania przedstawione na rysunkach 2.1,2.212.3.

Jako wymagane obowigzuja tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunkach.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowac, po 5 krotnym
zageszezeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest
spetnione, jezeli uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych
granicznych podanych na rysunkach 2.1,2.212.3.

Rys. 2.1 Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki niezwigzanej 0/31,5 mm do podbudowy pomocniczej
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Rys. 2.2 Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki niezwigzanej 0/45 mm do podbudowy pomocnicze;j

27



SSTWiORB ,SOKOM” INZYNIERIA KOMUNIKACYJNA

100 40,4 0
,
. |

90 85 /" 00 10

80 r/# y 20
E 0%7 l‘/ £
2 70 - ,/ 30 &
g 60 ‘ 6:!' 40 3!‘
? 60 790 1 fes 8
/‘0 ° . 2 s0 ®
50 AT L 82 KP4 s

! 40 .’ 4 / 80
'§ . L~ 4 * %0 ¢ Mas %l
30 - 2 o §

s * 30 234 * i
20 Ehe S 80
12 14], ¢
4 16
10 1 . 0L - '9/ 20
i '_.-—-"”T
0 |10es o 100

........ sDV sito # mm

Rys. 2.3 Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki niezwigzanej 0/63 mm do podbudowy pomocnicze;j
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Tablica 2.2. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowana
przez producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka
zawiera nadmierng zawarto$¢ ziarn stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia
mieszanki po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

Mieszanka Poréwnanie z deklarowana przez producenta wartoscia (S)
niezwiazana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 | 31,5
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8 - -
0/45 +5 +5 +7 - +8 - +8 +8 -
0,63 - +5 +5 +7 - +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich
krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji
podanych w Tablicy 2.2, ale powinna spetnia¢ takze wymagania ciaglo$ci uziarnienia zawarte w Tablicy 2.3.

Tablica 2.3. Wymagania wobec ciagglo$ci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podczas
badan kontrolnych produkowanych mieszanek
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Mieszank Minimalna i maksymalna zawartosc frakcji w mieszankach
5 [r6Zznice przesiewéw w % (m/m) przez sito (mm)]

1/2 2/4 | 2/56 | 4/8 5'641 171 g/16 11'24/ 22/ | 16/31/5
min [ max | min | max | min | max | min | max | min | max | min | max . min | max

0/31,5 . . . . . . . . . . . | min.jmax.| .

4 15 7 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - -

0/45 4 15 - - 7 20 - - 10 | 25 - - 10 25 - -
0/63 - - 4 | 15 | - - 7 | 20 | - - 10 | 25 - - 10 | 25

2.4.4. Wrazliwos$¢ na mroz, wodoprzepuszczalno$é

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw pomocniczych powinny spetnia¢ wymagania wg Tablicy 2.6.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy pomocniczej odnosnie wrazliwosci na mréz
(wskaznik SE4), dotycza badania materialu po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora wedlug PN EN
13286-2. Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczonej mieszanki niezwigzanej do
podbudowy pomocniczej.

2.4.5. Zawarto$¢ wody

Zawartos¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiadaé wymaganej zawartosci wody w trakcie
wbudowywania i zaggszczania okreslonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w Tablicy 2.6.

2.4.6. Wskaznik CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy pomocniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej do wskaznika
zageszezenia 1S=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47.
Wymaganie wg Tablicy 2.6.

2.5. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej do podbudowy zasadniczej

2.5.1. Zawarto$¢ pylu

Maksymalna zawarto$¢ pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy
zasadniczej, powinna spetnia¢ wymagania kategorii podanej w Tablicy 2.6. Zawarto$¢ pytdw nalezy oznacza¢ wg
PN-EN 933-1. W przypadku slabych kruszyw zawarto$¢ pytow w mieszance kruszyw nalezy rowniez badaé
ideklarowac, po 5 krotnym zageszczeniu metodg Proctora. Zawartos¢ pytow w takiej mieszance, po pigciokrotnym
zageszczeniu metoda Proctora, powinna rowniez spetnia¢ wymagania podane w Tablicy 2.4. Nie okresla si¢
wymagania wobec minimalnej zawartosci pylow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy podbudowy
zasadniczej.

2.5.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedtug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna speinia¢ wymagania
podane w Tablicy 2.6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po
pigciokrotnym zaggszczeniu metodg Proctora.

2.5.3. Uziarnienie

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy
zasadniczej muszg spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunkach 2.4,2.512.6. W przypadku stabych kruszyw
uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy rowniez badac¢ i deklarowac, po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora.
Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spelnione, jezeli uziarnienie mieszanki
po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunkach 2.4,
2.512.6. Jako wymagane obowiazuja tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

Rys. 2.4 Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do warstw podbudowy zasadniczej
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Rys.2.5 Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki niezwigzanej 0/45 mm do warstw podbudowy zasadniczej
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Rys. 2.6 Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki niezwigzanej 0/63 mm do warstw podbudowy zasadniczej
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Tablica 2.4. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowana
przez producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka
zawiera nadmierng zawarto$¢ ziarn slabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia
mieszanki po pieciokrotnym zaggszczeniu metodg Proctora.

Mieszanka Porownanie z _deklaroyvana przez |:_>roducenta wartoscia (S)
niezwigzana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)

0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 31,5
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8 - -
0/45 £5 £5 +7 - +8 - +8 - 18 N
0/63 - +5 +5 +7 - +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich
krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji
podanych w Tablicy 2.4, ale powinna spetnia¢ takze wymagania ciaglo$ci uziarnienia zawarte w Tablicy 2.5.

Tablica 2.5. Wymagania wobec ciaglosci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podczas
badan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartosc¢ frakcji w mieszankach,

Mieszank [réznice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
a  |ip 2/4 256  |4/8 5,6/11/2 | 8/16 PG Eal FUVEEVE
min | max | min | max [ min | max | min | max | min | max | min [ max | min | max [ min | max
0/31,5 . . . . . . . . . . . . . . . .
4 15 7 20 - - 10 |25 - - 10 |25 - - - -
0/45 4 15 - - 7 20 - - 10 |25 - - 10 |25 - -
0/63 - - 4 15 - - 7 20 - - 10 |25 - - 10 |25

2.5.4. Wrazliwo$¢ na mroz, wodoprzepuszczalno$é

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudow zasadniczych powinny spetniaé wymagania Tablicy 2.6.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odno$nie wrazliwosci na mréz
(wskaznik SE4), dotycza badania materiatlu po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wedtug PN EN
13286-2.

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zageszczonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy
zasadnicze;.

2.5.5. Zawartos¢ wody

Zawartos¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiadaé wymaganej zawartosci wody w trakcie
wbudowywania i zaggszczania okreslonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w Tablicy 2.6.
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2.5.6. Wskaznik nosnosci CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance zageszczonej metoda
Proctora do wskaznika zageszczenia IS=1,0 1 po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg
PN-EN 13286-47. Wymaganie wg Tablicy 2.6.

2.6. Wymagane wladciwos$ci mieszanki niezwiazanej do nawierzchni pobocza oraz nawierzchni drogi lub
zjazdu

2.6.1. Zawartos¢ pylu

Okreslona wedtug PN EN 933-1 zawarto$¢ pylow < 0,063 mm w mieszankach musi spetnia¢ wymagania
kategorii podanej w Tablicy 2.6. W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pytow w mieszance kruszyw nalezy
rowniez badac i deklarowac, po 5 krotnym zaggszczeniu metodg Proctora. Zawartos¢ pytow w takiej mieszance,
po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, powinna rowniez spetnia¢ wymagania podane w Tablicy 2.6.
2.6.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelnia¢ wymagania
podane w Tablicy 2.6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po
pigciokrotnym zaggszczeniu metodg Proctora.

2.6.3. Uziarnienie

Okres$lenie wedtug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstwy nawierzchni z
kruszywa niezwigzanego powinno spelnia¢ wymagania podane na rysunku 2.7. Jako wymagania majg znaczenie
tylko podane na rysunkach wartosci liczbowe. W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw
nalezy rowniez bada¢ i deklarowaé, po 5 krotnym zaggszczeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej
mieszanki, pod wzglgdem uziarnienia, jest spelnione, jezeli uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym
zageszezeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku 2.7.

Rys. 2.7. Uziarnienie mieszanki niezwiazanej 0/31,5 do nawierzchni
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2.6.4. Odpornos¢ na dzialanie mrozu

Mieszanki kruszyw niezwigzanych stosowane do nawierzchni z kruszywa niezwiazanego powinny speiniaé
wymagania wg. Tablicy 2.6. Wymagania wobec wrazliwo$ci na mr6z, mieszanek przeznaczonych do nawierzchni,
dotycza badania materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wg PN-EN 13286-2.

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zageszczonej mieszanki niezwigzanej do nawierzchni z
kruszywa niezwigzanego, o ile szczegétowe rozwiazania tego nie przewiduja.

2.6.5. Zawartos¢ wody

Zawartos¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci wody w trakcie
wbudowywania i zaggszczania okreslonej wedlug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w Tablicy 2.6.
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Tabela 2.6.

Wymagania wobec mieszanek niezwiazanych

Rozdziat
w PN-EN
13285

Wiasciwosé

Wymagane wilasciwosci mieszanki niezwigzanej

przeznaczonej do:

podbudowy
pomochniczej
KR3-7

podbudowy
zasadniczej
KR1-7

Nawierzchnia
KR1-2

Odniesienie
do tablicy
w PN-EN

13285

4.3.1

Uziarnienie mieszanki

niezwigzanej

0/31,5; 0/45;
0/63

0/31,5; 0/45;
0/63

0/31,5; 0/45;
0/63

Tablica 4

4.3.2

Maksymalna zawartos¢ pytow:
kategoria UF

UFi12

UFy

UFis

Tablica 2

4.3.2

Minimalna zawartos¢ pytow:
kategoria LF

LFnr

LFnr

LFs

Tablica 3

4.3.3

Zawartosg, nadziarna:

kategoria OC:

OCoyo

OCoyo

0OCyo

Tablica4i6

4.4.1

Wymagania wobec uziarnienia

rys. 2.1

rys. 2.2

rys. 2.3

Tablica5i 6

Ksztatt kruszywa grubego wg
PN-EN 933-4

a) maksymalne
wskaznika ptaskosci

wartosci

FInr

FIso

FIso

lub
b) maksymalne
wskaznika ksztattu

wartosci

SInr

Slss

Slss

Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o]
powierzchni przekruszonej lub
famanych oraz ziaren
catkowicie zaokraglonych w
kruszywie grubym
(24mm)wydzielonym z
kruszywa o ciggtym uziarnieniu
wg. PN-EN 933-5, kategoria
nie nizsza niz

Cnr

Cooy3
Cso/30

Cooy3
Cso/30

4.4.2

wobec
uziarnienia

Wymagania

jednorodnosci
poszczegodlnych partii -
poréwnanie z deklarowang
przez producenta wartoscia (S)

wg. tablicy 2.2

wg. tablicy 2.4

brak wymagan

Tablica 7

4.4.2

Wymagania wobec
jednorodnosci uziarnienia na
sitach kontrolnych — réznice w
przesiewach

wg. tablicy 2.3

w. tablicy 2.5

brak wymagan

Tablica 8

4.5

Wrazliwo$¢ na mréz; wskaznik
piaskowy SE4 wg PN-EN 933-
8: 2015-07, co najmniej

40

45

35

Odporno$¢ na rozdrabnianie
(dotyczy frakcji 10/14 odsianej
z mieszanki) wg PN-EN 1097-
1, kategoria nie wyzsza niz:

LA4o

LAss

LA4o

Odpornosc na Scieranie
(dotyczy frakcji 10/14 odsianej
z mieszanki) wg PN-EN 1097-
1, kategoria Mpe

Deklarowana

Deklarowana

Deklarowana

Mrozoodpornos¢ (dotyczy
frakcji kruszywa 8/16 odsianej
z mieszanki)

wg PN-EN 1367-1

Fdeklarowana

(£7)

Fa

Fa

Wartos¢ CBR po zageszczeniu
do wskaznika zageszczenia
Is=1,0 i moczeniu w wodzie
96h, co najmniej

= 60

4.5

Wodoprzepuszczalnosé
mieszanki w warstwie
odsaczajacej po zageszczeniu
wg metody Proctora do
wskaznika zageszczenia
Is=1,0, wspdtczynnik filtracji,
CO najmniej cm/s

brak wymagan

brak wymagan

brak wymagan
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Zawartos¢ wody w mieszance

zageszczanej,% (m/m), -
wilgotnosci optymalnej wg 80 - 100 80 - 100 80 - 100

metody Proctora
*) Badanie wskaznika piaskowego SE4 wg PN-EN 933-8: 2015-07 nalezy wykona¢ na mieszance po
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora wg PN-EN 13286-2.

2.7. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wodg spelniajaca wymagania PN-EN 1008.

2.8. Kontrola jakosci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materialow polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materiatow na
reprezentatywnych prébkach dla partii kruszywa i porownaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w p.2.3.
2.9. Dodatkowe wymagania

Podbudowa wykonywana bezpos$rednio na podtozu gruntowym powinna spetnia¢ warunek szczelno$ci warstwy
(nieprzenikania czastek):

D
A5 <5

des

w ktorym:

D;5 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy,

dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Warunek ten zostaje automatycznie spetniony w przypadku zastosowania stabilizacji podtoza spoiwami
hydraulicznymi lub przy zastosowaniu warstwy geowlokniny separujace;.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg, ktore powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) uktadarki lub rowniarki do rozktadania mieszanki kruszywa niezwiazanego,
¢) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania mieszanki,
d) zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, do stosowania w miejscach trudno
dostepnych.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 4.
4.2. Transport materialow
Materialy sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Woda moze by¢ dostarczana wodociagiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST.
Podstawowe czynnosci przy wykonaniu robot obejmuja:
roboty przygotowawcze
projektowanie mieszanki
odcinek probny
wbudowanie mieszanki
zaggszczenie mieszanki
roboty wykonczeniowe.

SRR =
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5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan

Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacj¢ robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysoko$ciowych,

— usuna¢ przeszkody utrudniajace wykonanie robot,

— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,

— zgromadzi¢ materialy i sprzet potrzebne do rozpoczecia robot.

5.4. Projektowanie mieszanki kruszywa niezwiazanego

5.4.1. Postanowienia og6lne

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki kruszywa niezwigzanego oraz wyniki badan laboratoryjnych
poszczegodlnych sktadnikow i probki materiatdow pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych
przez Inzyniera.

Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszywa do mieszanki oraz ilosci wody. Procedura
projektowa powinna by¢ oparta na probach laboratoryjnych i/lub polowych przeprowadzonych na tych samych
sktadnikach, z tych samych zrédet i o takich samych wlasciwosciach, jak te ktére beda stosowane do wykonania
podbudowy zasadniczej.

Sktad mieszanki projektuje si¢ zgodnie z wymaganiami wobec mieszanek niezwigzanych do podbudowy
zasadniczej, okreslonych w pkt. 2.

Mieszanki kruszyw powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby wykazywaly zachowanie
jednakowych wlasciwosci, spelniajac wymagania w pkt. 2. Mieszanki kruszyw powinny by¢ jednorodnie
wymieszane 1 powinny charakteryzowa¢ si¢ rownomierng wilgotnoscia. Kruszywa powinny odpowiadaé
wymaganiom tablicy 2.1, przy czym w mieszankach wyprodukowanych z r6znych kruszyw, kazdy ze sktadnikow
musi spetnia¢ wymagania tablicy 2.1.

5.5. Podloze pod podbudowe zasadnicza

Przed wykonaniem podbudowy podioze nalezy oczysci¢ ze wszelkich zanieczyszczen oraz sprawdzi¢
jego cechy geometryczne 1 zageszczenie. Wszelkie uszkodzenia lub powierzchnie wykazujace odchylenia od
wymaganej réwnosci, spadkow poprzecznych lub rzednych powinny by¢ naprawione. Podbudowa powinna by¢
wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Podbudowe z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uklada¢ na odpowiednio przygotowanej warstwie, zgodnie z
wlasciwymi SSTWiORB. Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuni¢te.

5.6. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Przed przystapieniem do robot w terminie uzgodnionym z Inspektorem Wykonawca dostarczy do
akceptacji projekt sktadu mieszanki kruszywa niezwiazanego oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegélnych
sktadnikow. Projektowanie polega na doborze kruszywa do mieszanki oraz zawarto$ci wody. Procedura
projektowania powinna by¢ oparta na probkach laboratoryjnych i/lub polowych przeprowadzonych na tych
samych sktadnikach, z tych samych zrdédet i o takich samych wlasciwosciach, jak te ktoére beda stosowane do
wykonania podbudowy.
Mieszanke kruszywa o §cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnos$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnos$ci materiatu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakceji na
drodze. Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach, gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Mieszarki (wytwornie mieszanek kruszywa) stacjonarne lub mobilne powinny zapewni¢ ciaglos¢ produkcji
zgodna z recepta laboratoryjna. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.7. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezwigzanego po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na
miejsce wbudowania w taki sposdb, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu. Zaleca si¢ w tym celu
korzystanie z transportu samochodowego z zabezpieczong (przykryta) skrzyniag tadunkows.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana metoda zmechanizowang przy uzyciu zalecanej,
elektronicznie sterowanej, rozktadarki, ktéra wstgpnie moze zageszczac uktadang warstwe kruszywa. Rozktadana
warstwa kruszywa powinna by¢ jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos$¢ po zaggszczeniu byta
rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszezeniu. Jezeli uktadana konstrukcja sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
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powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug proby Proctora. Mieszanka o wigkszej wilgotnosci powinna zosta¢ osuszona przez mieszanie i
napowietrzanie, np. przemieszanie jej mieszarka, kilkakrotne przesuwanie mieszanki rowniarka. Jezeli wilgotnosé¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong
iloscia wody 1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc¢.

Rozscielong mieszanke kruszywa nalezy sprofilowa¢ rowniarka Iub cigzkim szablonem, do spadkéw
poprzecznych i pochylen podluznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W czasie profilowania nalezy
wyroéwnac lokalne wgtebienia.

5.8. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa nalezy rozpocza¢ jej zaggszczanie, ktore nalezy kontynuowac az
do osiagnigcia wymaganego w ST wskaznika zaggszczenia. Warstwe kruszywa niezwigzanego nalezy zageszczac
walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gladkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubych zaleca si¢
zagegszcza¢  najpierw  walcami  ogumionymi, a nastgpnie walcami  wibracyjnymi. Kruszywo
o przewadze ziaren drobnych zaleca si¢ zaggszczaé najpierw walcami ogumionymi, a nastgpnie gladkimi.
W miejscach trudno dostepnych nalezy stosowac zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zageszczenie powinno by¢ rownomierne na catej szerokosci warstwy. Zaleca sig, aby grubo$¢ zageszczanej
warstwy nie przekraczata przy walcach statycznych gladkich 15 cm, a przy walcach ogumionych lub wibracyjnych
20 cm. Zageszczenie kontroluje si¢ ptyta VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia. Wskaznik zageszczenia
podbudowy powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 6.8.

5.9. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zaggszczona warstwa, przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli po wykonanej warstwie bedzie si¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest obowigzany naprawic¢
wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

5.10. Impregnacja podbudowy zasadniczej

Jesli nie przewiduje si¢ ukladania warstwy bitumicznej bezposrednio po zageszczeniu podbudowy
zasadniczej mozna, po zaakceptowaniu przez Inzyniera, zaimpregnowac¢ podbudowe zasadniczg asfaltem 160/220
w ilosci okoto 1,0 kg/m?, albo emulsjg kationowg z przysypaniem piaskiem gruboziarnistym w ilosci okoto 5
kg/m?2.

5.11. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera dotycza prac
zwiazanych z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkoéw terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— uzupehienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementéw drogowych lub terenowych,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,
— usunig¢cie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracj¢ zgodnosci, aprobatg techniczng, ew. badania materialow wykonane przez dostawcow itp.),

— wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania rob6t, obejmujace wszystkie wlasciwosci okreslone
w tablicy 1 niniejszej OST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonac¢ w czasie robot podaje tablica 5.

Tablica 6.7. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Czestotliwo§¢ badan |
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Minimalna
liczba badan na
dziennej dzialce

Lp. Wyszczegolnienie badan Maksymalna powierzchnia
podbudowy przypadajaca na

jedno badanie (m?)"

roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki
1 3000
2 | Zawarto$¢ wody w mieszance
3 | Zaggszczenie i no$no$¢ podbudowy 2 6000

przy zatwierdzeniu materialu i przy kazdej
uziarnienie | istotnej zmianie jego wlasciwosci, zmianie zloza,
zmianie producenta oraz w razie watpliwosci co
do jako$ci wbudowywanej mieszanki.

Badanie wlaSciwosci

mieszanki

innych niz

Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana minimum 1 raz na kazdej dziennej
dzialce roboczej za pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobiera¢ losowo z rozlozonej warstwy, przed jej
zageszezeniem. Uziarnienie mieszanki powinno miesci¢ si¢ pomigdzy odpowiednimi krzywymi granicznymi
wg WT-4 2010 dla zaprojektowanego uziarnienia mieszanki kruszyw.

Zawarto$¢ wody w mieszance
Zawarto$¢ wody w mieszance kruszyw w czasie wbudowania i zagg¢szczania badana wedlug PN-EN 13286-2
powinna odpowiada¢ wymaganej w granicach okreslonych w WT-4 2010.

Zageszczenie i nosnos¢ podbudowy

Kontrolg zageszczenia i no$nosci podbudowy nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych za pomoca plyty
VSS o érednicy 30 cm.

Nosnos¢ podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowa, gdy wtorny modut odksztatcenia E2 oznaczony za pomoca
plyty VSS jest nie mniejszy niz wymagana warto$¢, okreslona w KTKNPiP 2014 lub KTKNS 2014, odpowiednia
dla danej podbudowy i okre§lona w Dokumentacji Projektowe;.

Tablica 6.8. Wymagania dla no$nosci podbudowy

drogi o ruchu

drogi o ruchu

drogi o ruchu

pomocniczej

Badanie KR1+KR2 | KR3+KR4 | KR5+KR7
Wskaznik zageszczenia I, dla podbudowy
zasadniczej i pomocniczej >1,00 >1,00 >1,03
Wskaznik odksztalcenia I, dla podbudowy <220 <220 <20
pomocniczej i zasadniczej - - -
Wtérny modut odksztatcenia E, dla podbudowy ~130 MPa ~160 MPa ~180 MPa
zasadniczej - - -
Wtérny modut odksztatcenia E, dla podbudowy >80 MPa ~100 MPa ~120 MPa

Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy wskaznik odksztalcenia lo, okre$lony stosunkiem
wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu E1, jest nie wigkszy niz 2,2.

Zageszczenie warstwy podbudowy

Metoda obcigzen ptytowych wg zatgcznika B do normy PN-S-02205. Moduly odksztalcenia nalezy wyznaczy¢
dla przyrostu obciazenia od 0,25 MPa do 0,35 MPa przy zastosowaniu plyty VSS o $rednicy 300 mm. Koncowe
obcigzenie powinno wynosi¢ 0,45 MPa.

Obliczenie wynikow wg wzoru:
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E — & ° D
4As
w ktorym:

E — modut odksztatcenia (MPa)

Ap — r6znica naciskow (MPa)

As — przyrost osiadan odpowiadajacy tej réznicy naciskow (mm)
D — $rednica plyty (mm)

Biezgce badania kontrolne no$nosci warstwy podbudowy Wykonawca moze przeprowadza¢ metodami
alternatywnymi, np. lekka plyta do obcigzen dynamicznych. Metoda referencyjna jest metoda obcigzen plytowych
wg zalacznika B do normy PN-S-02205.

Alternatywnie dopuszcza si¢ kontrole i oceng¢ nosnosci na powierzchni warstwy materialu na podstawie
oznaczenia warto$ci modutu dynamicznego Evq z zastosowaniem lekkiej ptyty dynamicznej LPD. Dopuszczenie
tej metody wymaga akceptacji przez Inspektora Nadzoru korelacji wartoéci wtornego modutu odksztatcenia Eo,
stanowigcych kryterium akceptacji nosnosci, z wartosciami modutu dynamicznego Evq w odniesieniu do gruntow
1 materialow stosowanych w konkretnym przypadku i okreslonych z zastosowaniem wybranego typu (konstrukcji)
LPD. Metoda referencyjna jest metoda obcigzen ptytowych wg zatagcznika B do normy PN-S-02205.

W przypadku stosowania ptyty LPD nalezy uwzgledni¢ wlasciwe dla tej metody ograniczenia w zakresie jej
stosowalnosci. Metody tej nie nalezy jednak wykorzystywa¢ do badan odbiorowych warstwy.

Wykonawca zobowigzany jest zapewnia¢ na swodj koszt pojazdy cigzarowe stanowigce przeciwwage do
oznaczania modutu odksztatcenia i badania no$nosci przez obciazenie ptyta statyczng (badanie aparatem VSS) w
miejscu i terminie wyznaczonym przez Inspektora.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych warstwy z mieszanki
niezwigzanej podaje tablica 6.8.

Tablica 6.8. Czestotliwos¢ oraz
dopuszczalnymi tolerancjami

zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych wraz z

Wyszczegélnienie Minimalna czestotliwo$é Dopuszczalne odchylki / Tolerancja
Lp. badan i pomiarow badan i pomiarow
1 Szerokos$¢ warstwy 10 razy na 1 km +10 cm, -5 cm (réznice od szerokosSci
projektowej)
Dla wartos$ci $redniej elementu polegajacego
odbiorowi od 0,0 do +10,0cm
2 Réwnos¢ podhuzna w  sposob ciggly na|15mm-— podbudowa pomocnicza i zasadnicza
kazdym pasie ruchu tata
dlugosci 4m lub metoda
roéwnowazna
(planografem)
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km fata|15mm- podbudowa pomocnicza i zasadnicza
dlugosci 2m
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km +0,5% - podbudowa pomocnicza/zasadnicza
5 Rzedne wysokoéciowe ™ | dla kazdej jezdni co 20m | -2 cm /+1 cm — podbudowa pomocnicza
na odcinkach prostychico | -1 cm / +0 cm — podbudowa zasadnicza
10m na tukach; w osi
jezdni i na jej krawedziach
6 Uksztattowanie osi w planie | 10 razy na 1 km +5cm - podbudowa pomocnicza/zasadnicza
")
7 Grubos¢ warstwy 10 razy na 1 km +10% - podbudowa pomocnicza/zasadnicza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
**) Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji propozycje miejsc
pomiarowych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt

9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 m?) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zaggszczenie mieszanki,

— utrzymanie warstwy w czasie robot, ew. impregnacja warstwy,
— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan,

— uporzadkowanie terenu robdt i jego otoczenia,

— roboty wykonczeniowe,

— odwiezienie sprzetu.

— zawiera wszelkie inne czynnosci zwigzane z prawidlowym wykonaniem warstwy zgodnie z wymaganiami
niniejszej specyfikacji techniczna

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejszg OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-EN 13242

2. PN-EN 13285
3. PN-EN 1008

4. PN-EN933-1
5. PN-EN933-3

6. PN-EN933-4

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow stosowanych w
obiektach drogowych i budownictwie drogowym

Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie iocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu

Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czg§¢ 1: Oznaczenie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewowa.

Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes¢ 2: Oznaczenie ksztattu ziaren za
pomoca wskaznika ptaskosci.

Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes$¢ 4: Oznaczenie ksztaltu ziaren-
Wskaznik ksztattu.
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7.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.
18.

PN-EN 933-5 Badanie geometrycznych wilasciwoséci kruszyw. Cze$¢ 5: Oznaczenie procentowej
zawartosci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania
kruszyw grubych.

PN-EN 933-8 Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes$¢ 8: Ocena zawarto$ci drobnych
czastek - Badania wskaznika piaskowego.

PN-EN 933-9 Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 9: Ocena zawarto$ci drobnych

czastek- Badania blekitem metylenowym.
PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czes¢ 2: Metody
oznaczania odpornosci na rozdrobnienie.

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw- Czgs¢ 6: Oznaczanie
gestos$ci ziarn 1 nasigkliwosci.

PN-EN 1367-1 Badanie wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — Cz¢$¢ 1: Oznaczenie mrozoodpornosci.

PN-EN 1367-3 Badanie wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — Cz¢$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania.

PN-EN 13286-1 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym- Cze$¢ 1:

Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie referencyjnej gestosci i wilgotnosci -
Wprowadzenie i wymagania ogolne.

PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezwiazane i zwigzane spoiwem hydraulicznym- Czgs¢ 1:
Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie referencyjnej gestosci i wilgotnosci-
Zaggszczanie aparatem Proctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Czes$¢ 47:
Metody badan dla okreslenia nos$nos$ci, kalifornijski wskaznik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskaznik nos$nosci i pgcznienia liniowego.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

BN-8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i ata.

10.2. Inne dokumenty

»Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czgs¢ 2. Zalacznik” GDDP,
Warszawa 1998r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych Politechnika Gdanska 2014 r.
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. z 2016 r. poz. 124,
z pdzn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 stycznia 2002 r. w sprawie przepisow techniczno-
budowlanych dotyczacych autostrad ptatnych (Dz. U. nr 12, poz. 116, z pdzn. zm.)

WT-4 2010. Mieszanki niezwigzane do drég krajowych. Wymagania techniczne. Zatacznik Nr 3 do Zarzadzenia
nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010r.

Zatacznik B3 do KPRNPP-2013 Procedura wykonania badania modulu odksztalcenia warstw
konstrukcyjnych podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta VSS.

»Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czgs¢ 2. Zalacznik” GDDP,
Warszawa 1998r.

Projekt RID 1/6 Wykorzystanie materiatéw pochodzacych z recyklingu Zadanie 6 Zalacznik 9.6 ,,Wytyczne
wykorzystania materiatow pochodzacych z recyklingu nawierzchni betonowych”, Warszawa 2019 r.
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