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WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigiz(STWIORB) § wymagania techniczne dotycze
wykonania i odbioru robét budowlanych, ktorgdlp wykonywane przy realizacji zamowienia.
1.2. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikatjiejmuj wymagania dla robot oftyych
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdélnych ysoentow drogowych.

Specyfikacje techniczne stangwies¢ Dokumentéw Przetargowych i najeje stosowaw
zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1
1.3. Prace towarzyszce i roboty tymczasowe

By wykonéa zamowienie natey obok robot ujtych w przedmiarach wykokgrace
towarzysace takie jak: organizacja zaplecza budowy, wykom@znakowania na czas budowy,
zabezpieczenie robdt w tym w szczegétnavykopdw, zabezpieczenie p4ayowe i inne okrdone
w dalszej cgsci STWIORB.
1.4. Teren budowy

Terenem budowy jest pas gruntu przeznacponydrog.
1.5 Sposob opracowania specyfikacii

W rozdziale 1 podamespdine wymagania dotycgce robét budowlanych obgtych
przedmiotem zaméwienia, cytugc D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”W nastpnych rozdziatach
podane zostatgzczegbtowe wymagania dotyce robot budowlanych opartych na ogdélnych
zaleceniach GDDP.



(D-M-00.00.00) WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji tecznigj (STWIORB) § wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych.
1.2. Okredlenia podstawowe
Uzyte w STWIORB wymienione ponej okrélenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.2.1 Budowla drogowa obiekt budowlany, niedaacy budynkiem, stanowcy catG¢ techniczno-
uzytkows (droga) albo jego €%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).
1.2.2 Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyrod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.2.3.Dlugas¢ mostu- odlegtdé miedzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegt@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnee;.
1.2.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphsioju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.2.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonactour
pojazdéw obstugdipych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiz&ana do usugcia po
jego zakaczeniu.
1.2.6.Dziennik budowy- zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpg organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, shey do notowania zdarae okoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorobot, przekazywania polaceinnej
korespondenciji technicznej pogdiy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe
projektantem.
1.2.7.Estakada obiekt zbudowany nad przeszlgadrenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.
1.2.8.Inzynier/Kierownik projektu- osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaezprzez
Zamawiagcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.2.9.Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.2.10.Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykongygpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia
1.2.11.Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.2.12.Konstrukcja nhawierzchniuktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.



1.2.13.Konstrukcja nena (przsto lub przsta obiektu mostowegexzs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.2.14 Korpus drogowy nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogothrogi i skarpami
rowow.

1.2.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.2.16 Ksigzka obmiaréw akceptowany przez igniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wylicze, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez ltyniera/Kierownika projektu.

1.2.17 Laboratorium- drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakoeghe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwizanych z ocenjakasci
materiatdw oraz robot.

1.2.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezitine do wykonania robét, zgodne z dokumeitacj
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pitmeyniera/ Kierownika projektu.
1.2.19.Most- obiekt zbudowany nad przeszliododm dla zapewnienia komunikacji drogowe; i
ruchu pieszego.

1.2.20.Nawierzchnia warstwa lub zespét warstw sheych do przejmowania i rozkladania odyin
od ruchu na podt@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgepaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewniajca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa afaa do wyréwnania nieréwido podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stica do przenoszenia obgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkciji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gstek podtaa. Maze
zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingga - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgcej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.
1.2.21.Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.2.22.0biekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.



1.2.23.0bjazd tymczasowydroga specjalnie przygotowana i odpowiednioyutrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.2.24.0dpowiednia (bliska) zgodsé- zgodndé wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przeagtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdédwlanych.

1.2.25.Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przaermony do umieszczania w
nim drogi i zwikzanych z nj urzzdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy feaownie: obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadiz chrongcych ludzi isrodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.2.26.Pobocze czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazadw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczenie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.2.27.Podtaze nawierzchni grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.

1.2.28.Podtaze ulepszone nawierzchngorna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania
nawierzchni.

1.2.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektd wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwagzanych z prowadzeniem budowy.

1.2.30.Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczraldra autorem dokumentacji projektowej.
1.2.31.Przeds¢wzigcie budowlane kompleksowa realizacja nowego gr#enia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parameg@metrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniegcego padczenia.

1.2.32.Przepust- budowla o przekroju poprzecznym zangkym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.
1.2.33.Przeszkoda naturalnaelemengrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykfad dolina, bagnd&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.
1.2.34.Przeszkoda sztuczrazieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.2.35.Przetargowa dokumentacja projektowezs¢ dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robdt.

1.2.36 Przyczotek skrajna podpora obiektu mostowego.Adaktada sie z pelnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomor.

1.2.37.Rekultywacja roboty majce na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlaa®go.

1.2.38.Rozpetosé teoretyczna odlegtéé miedzy punktami podparcia (ggskami), przsta

mostowego.



1.2.39.Szeroke¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktupdlegt@dé migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propdtej do osi podtinej, obejmuje catkowat
szerokac¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.2.40.Szerokeé¢ wzytkowa obiektu szerokéc¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradéochodnikdw mierzona éwietle pogczy mostowych z wyiczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.2.41.Slepy kosztorys wykaz robét z podaniem ich #ici (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.2.42.Teren budowy teren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robo6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge cz$¢ terenu budowy.

1.2.43.Tunel- obiekt zagtbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja
ruchu pieszego.

1.2.44 Wiadukt- obiekt zbudowany nad lipkolejowy lub inrg drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.2.45.Zadanie budowlaneczs¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng calas¢
konstrukcyjm lub technologiczg zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtikiowych.
Zadanie mee polega na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizacy/ przebudow,

utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.3. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkarykonanych robét, bezpieadmdwo wszelkich
czynndaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodha@ dokumentagj
projektowg, STWIORB i poleceniami tyniera.
1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawigjcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigrawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowgmglet ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziash@a ochron znakdéw geodezyjnych do chwili odbioru
ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.
1.3.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uedgiapcym podziat na dokumentaci
projektow:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowg dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, k#doMVykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.
1.3.3. Zgodnd&¢ robdt z dokumentaci projektowg i STWIORB



Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatk dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera stanow czs¢ Kontraktu, a wymagania okilene w chéby jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow obpwe Kkolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie mege wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktory podejmie decygzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoéci, wymiary podane na gimie s wazniejsze od wymiaréw okéeonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaggabzgodne z dokumentacjprojektowy i
STWIORB.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w STWIORBdy uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzwykazywa& zgodnadé¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w pelni zgodne z dokumentgcprojektows lub
STWIORB i wplynie to na niezadowalap jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykma@onownie na koszt Wykonawcy.

1.3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne i remontowe (,pod rucher)

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisitniejcych
obiektow (jezdnie, obiekty mostowsgiezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia, ziele pozostate elementy wypasaia drogi itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca opracuje i uzgodni zovdpdnim zargdem drogi i
organem zamgzagcym ruchem, projekt organizacji ruchu na czas bydbwabezpieczenia rob6t w
okresie trwania budowy i przedstawi gaynierowi. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét, projekt
organizacji ruchu musi ldyna biezgco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymdgrdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu przez organ zaydzania ruchem drogowym i przedstawiona do wiadailozyniera.

W miejscach przylegagych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony z zdca drogi oraz organem zajdzapcym ruchem i
poinformuje Irzyniera. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaezala pojazdéw i maszyn
pracupcych przy realizacji rob6t Wykonawca odpowiednionaizuje w zaakceptowany przez
Inzyniera sposéb uzgodniony z zguleg drogi oraz organem zadzapcym ruchem.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i ldzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe ugmzenia zabezpieczmje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,

zapewniajc w ten sposéb bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widocciow dziear i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przezdpniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstikmgch przez layniera, tablic
informacyjnych zgodnie z wéaiwymi przepisami. Tr& tablic kpdzie zatwierdzona przezdyniera.
Tablice informacyjne ddg przez Wykonawg dostarczone, zainstalowane, w razie potrzeby
przenoszone w inne lokalizacje oraz utrzymywanep/ykonawe¢ w dobrym stanie przez caly
okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy jak rowhkieszt wszelkich rob6t i ugdzen technologicznych
niezkednych dla zrealizowania kontraktu nie podlegaebdej zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wigczony w cen kontraktove.

1.3.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla 0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynédach z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychagtpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégalojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyctapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

C) mazliwoscia powstania pzaru.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga@otyczcych ochronysrodowiska
nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

Wykonawca ze swojej strony zapewni spelnienie wkiys wymaga zwigzanych z ochran
srodowiska, w szczegobldoi zwrdci uwag na zagadnienia zaZane z zagraeniami dla herpetofauny
(ptazy, gady), ktéra esto ginie podczas prowadzenia prac.

1.3.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisévwapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszamibiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ddg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamgrem wywotanym jako
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rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkway.

1.3.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robdt bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaczeniu robdét ich

szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé$ wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzym&

zgock na wycie tych materiatow od wéaiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.3.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalaciji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdabych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie

informacji dostarczonych mu przez Zamawt@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wtdciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeiEminstalacji i urgdzea w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobovdzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefknia instalacji i urzdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomiinzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zammrozpocgcia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane witadpeaz [edzie z nimi wspodipracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu waapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wkzkua instalacji ha powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.
Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodiagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej wusieslztwie budowy, spowodowane jego
dziatalngcis.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonaweg a wigcicielami nieruchomézi i dotyczicych korzystania z wtasiei i drog
wewretrznych. Jednate, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kpdzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile nieetla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacimkimowy.

1.3.9. Ograniczenie obazen osi pojazdow
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Wykonawca bdzie stosowa si¢ do ustawowych ograniczenaciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdbw i wyposgia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie
niezledne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o #dym takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkdéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powogli¢ nadmierne
obcigzenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oflrie terenu
budowy i Wykonawca dulzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami hgniera/Kierownika projektu.

1.3.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhbie przestrzedaprzepiséw dotyceych bezpiecasstwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s§, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokrelonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.3.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
rob6t od daty rozpogezia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonarmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublgmenty bylty w zadowalgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrieg to na polecenie hygniera/Kierownika
projektu powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.3.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi
robotami i kdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tgoktanowié podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za wypeltnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyctaw w
odniesieniu do spetu, materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w
Sposob cigly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeuistawiajc

kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppswania, obcizenia i



12

wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyarye Wykonawca,
z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez tgniera/Kierownika projektu.

1.3.13. RoGwnowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotap&ankretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab obowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. iypadku gdy powotane normy i przepisy s
parstwowe lub odnoszsic do konkretnego kraju lub regionu, mof@y¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez tgniera/Kierownika
projektu. Ré@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&amii musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonawd przediazone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.3.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehiedowy kda uwazane za wilasnd
Zamawiajcego.

Wykonawca zobovdgzany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z
jego poleceniami. Zeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach,

Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw®@jm i Wykonawe ustali wydtuzenie czasu
wykonania robét i/lub wysoké kwoty, o ktdg nalezy zwickszy¢ cere kontraktove.

1.3.15 Zaplecze Wykonawcy

Koszt zaplecza budowy Wykonawca ujmie w kosztadiirggh budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione popej okrelenia naleéy rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowcy catg¢ techniczno-

uzytkowg (droga) albo jego €#é stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dlugaé¢ mostu - odleghe miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk- odlegi@d¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwulub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu
pojazdow obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmize&ana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronawpatrzony piecgxia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obawujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
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przebiegu robo6t budowlanych, shey do notowania zdar#ei okoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odio robét, przekazywania polecé innej
korespondencji technicznej pagdezy Inzynierem/  Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahywontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbdhikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.12Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - @£ obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu ulazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.16Ksigzka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczeh, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez ltyniera/Kierownika projektu.

1.4.17Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgprob zwhzanych z ocenjakdsci
materiatdw oraz robot.

1.4.18Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robdét, zgodne z dokumeptacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/Kierownika projektu.

1.4.19Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzgtych do przejmowania i rozktadania odiin

od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewniajca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyroéwnawcza - warstwa gga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stimca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - goOrnagséz podbudowy spetniata funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skfadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaegZz podbudowy spetnigga, obok funkciji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiga. Maze
zawier& warstwe mrozoochrona, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymareeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietivaienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgcej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa shsca do odprowadzenia wody przedogtaj sk do
nawierzchni.

1.4.21Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.
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1.4.220biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunellka dla pieszych i przepust.

1.4.230bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.240dpowiednia (bliska) zgod&® - zgodndé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedzial tolerancji nie zostal olteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z nj urzzdzen oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy ieadéwniez obejmowé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzn chrongcych ludzi isrodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26Pobocze - e&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaidw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiechstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsta jednoczenie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27Podl@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgido gkbokdsci
przemarzania.

1.4.28Podl@e ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pmajtolezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unlwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwijzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydmdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqasinia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parameg@ometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniegcego padczenia.

1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagiymi, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33Przeszkoda naturalna - elemémdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagnd&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagoevi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegazevsktada sie z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomor.

1.4.37Rekultywacja - roboty mage na celu uposgzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlaa®go.

1.4.38Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfo miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podinej, obejmuje catkowit
szerokac¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla

poszczegodlnych rodzajow ruchu oraz szegélahodnikéw mierzona wwietle pogczy mostowych z
wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.418lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich $dio (przedmiarem) w kolejrii
technologicznej ich wykonania.

1.4.42Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robo6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge cz$¢ terenu budowy.

1.4.43Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi
ruchu pieszego.

1.4.44Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inmg drog dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.45Zadanie budowlane - e¢x przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odebng catasé
konstrukcyjm lub technologiczsg zdolmg do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtisowych.
Zadanie mee polegé na wykonywaniu robét zwzanych

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczego6towe informacje doggez proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw jak rowniedpowiednieiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatow. Zatwierdzenie partii materiat@wdanegazrodia nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialy z danegoddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobovdzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane

z dopuszczonegarodia w sposoéb gty spetniag wymagania STWIORB w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdw zezrédet miejscowych wgczapc w to zrodla wskazane przez Zamavgieggo i jest
zobowpzany dostarcay Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty rzed
rozpoczciem eksploatacijtrodta.

Wykonawca przedstawi hlynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg

zawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagirzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtniagc aktualne decyzje o eksploatacji, organdw adnmeggt
panstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagdalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzietawy i inne jakie okzg sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatébw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidemiatow
miejscowych bdg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kuhywaciji terenu po
ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pkaye z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowgtiabwykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafiamowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, uzyska na to pisemnzgod
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi

na danym obszarze.

2.3. Stosowanie wyrobéw budowlanych

Zgodnie z Ustaw z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanyBiz.U. nr 92 poz. 881 z
2004r.) wyrob budowlany nadaje; slo stosowania jli jest:



16

1) oznakowany CE, co oznacza dokonano oceny jego zgodnbz normy zharmonizowam lub
europejsk aprobata technicznbadz krajows specyfikacy technicza paistwa czionkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodazeznag przez Komis Europejsk za zgodn

z wymaganiami podstawowymi; albo

2) umieszczony w okstonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow majcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieézéva, dla ktorych producent wydat deklataggodndci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej; albo

3) oznakowany znakiem budowlanym.

Oznakowanie CE wyrobu budowlanego wprowadzonegobiotu na podstawie niniejszej ustawy, do
ktérego maj zastosowanie przepisy wydane na podstawie ustalmaz30 sierpnia 2002r. o systemie
oceny zgodngei (Dz.U. nr 166, poz. 1360; z 2003r.; Dz.U. nr@tx. 718; Nr 130 poz. 1188; Nr 170
poz. 1652 i Nr 229 poz. 2275 oraz z 2004 r. Nr 02.631) przewiduce takie oznakowanie,
wskazuje ze wyréb budowlany spetnia wymagania zasadniczesskokre w tych przepisach.
Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlargghdopuszczalne z zastrgaiem ust. 2+4,
jezeli producent, magy siedzilg na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonegmy zgodnéci i
wydat, na swaqj wylaczrg odpowiedzialnét, krajows deklaracy zgodndci z Polsly Norng wyrobu
lub aprobat technicza. Ocena zgodrici obejmuje wiaciwosci uzytkowe wyrobu budowlanego,
odpowiednio do jego przeznaczenia, #oaj wplyw na spelnienie przez obiekt wymaga
podstawowych.

Aprobaty techniczne udzielag¢sidla wyrobu budowlanego, dla ktérego nie ustanowidtolskiej
Normy wyrobu, albo wyrobu budowlanego, ktérego deiavosci uzytkowe, odnoszxe s¢ do
wymaga podstawowych, rfnia si¢ istotnie od wtaciwosci okreslonej w Polskiej Normie wyrobu,
objetego mandatem udzielonym przez Komjispropejsk na opracowanie norm zharmonizowanych
lub wytycznych do europejskich aprobat technicznych

Dopuszczone do jednostkowego zastosowania w olgiekcidowlanym & wyroby budowlane
wykonane wg indywidualnej dokumentacji techniczsgoradzonej przez projektanta obiektu lub z
nim uzgodnionej, dla ktérych producent wydaiw@adczenie,ze zapewniono zgod§é wyrobu
budowlanego z ta dokumentagjraz z przepisami.

Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE lulakz budowlany, albo posiada deklaracje
zgodndci, nie mae by modyfikowany bez utraty waosci dokumentéw dopuszczaych do
wbudowania. W przypadku zastosowania modyfikadgiryauzyska aprobat techniczi dla takiego
wyrobu.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy

i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych roboét,zrtie dla ktérych zostaly
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpdwio przewart@&iowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robat, w ktorym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw

wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem.
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2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeglaiem tego materiatu, albo w okresie zaym, jéli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ladgmaganych przez ayniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie zenoby pd&zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyelola one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaallyaswop jakasé i whasciwosci i bylty dostpne
do kontroli przez Inyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialdwdgb zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.7. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodéw stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbaterialtdbw mog
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do
akceptacji okrdonej partii materialéw pod wzellem jakdgci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojytworni, musz byc
spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miatl zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialébw w czasie przeprowadzaniakggp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych i
wytwaorni, gdzie odbywa giprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproeenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w STWIORB, PZJ Ilub projekcie organizacjpbdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazach Irzyniera/ Kierownika projektu.
Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma Bytrzymywany

w dobrym stanie i gotowssi do pracy. Powinien k& zgodny z normami ochrongrodowiska i

przepisami dotyceymi jego wytkowania.
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Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdmazliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprgtu. Wybrany sprg, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie mie by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkoéw umowy,

zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone do robaét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu powinna zapewdiarowadzenie robot zgodnie z zasadami dkrg/mi

w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniackyhiera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazedgaspetni@ wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwa i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przezAyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pienggtm wytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawca dnizie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,

uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogauicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétinie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, @da rgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami STWIORB, PZJ, projektem organizacjiatobpracowanym przez Wykonagoraz
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkonwywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysola
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami edreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostansunéte przez
Wykonawe na wlasny koszt, z wayikiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bédu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy néngie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysciqorzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialw za ich doktadn<.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot kpda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe

w STWIORB, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyapynier/Kierownik
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projektu uwzgddni wyniki bada& materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, deiadczenia z przesztoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzarng kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z

tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacii liayniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakgi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgéc,
zamierzony sposéb wykonywania robot, iwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantugcy wykonanie robo6t zgodnie z dokumeniggjojektows, STWIORB oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmy opisupca:

— organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenibot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

— spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
robot,

- system (sposoéb i proced@uproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robét,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza dguowadzenie baad,

- sposoéb oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposaéb i fononzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyinzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przexuch wiasciwosci w czasie transportu,

— sposOb i procedempomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja

i sprawdzanie uggdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwywaytania mieszanek

i wykonywania poszczegdélnych elementow robét,

- sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢
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zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mge zazadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowaly.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji
projektowej i STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu bad#ch czstotliwos¢é sa okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetmwiykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiad@jwazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadai wymaganiom norm okgkjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,

w celu ich inspekcji. laynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek \niedaoginicciach dotycacych uradzea laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cheaxlawczych. Zeli niedocagnigcia te lgda tak
powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uycie do robot badanych materiatbw i déguje do uwycia dopiero wtedy, gdy
niedocagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem agateriatdbw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pri¢ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaddwepy
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedizie przeprowadzZadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtan
przez Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpmeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiagcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
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normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, sti@omozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzamlera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafdla Wykonawca powiadomi lkyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbbdania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami

bada jak najszybciej, nie pihiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakosci. Wyniki bada (kopie) Ikpda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wizdrinnych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materialébw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwarda)Nykonawca i producent materiatdbw powinien
udzieli¢ mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokondgg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniaghzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robét

Zz wymaganiami STWIORB na podstawie wynikéw witasnieldla kontrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvdnzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatow i
prowadz¢ badania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.z8& wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy $ niewiarygodne, to tynier/Kierownik projektu oprze @iwytacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodmomateriatbw i robét z dokumentacjprojektovy i
STWIORB. Mae réwnie: zleck, sam lub poprzez Wykonagcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggrowtornych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zogt@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopycic do wycia tylko materiaty zgodne z wymaganiami ckoaymi w

odpowiednich STWIORB.

Dopuszcza gido stosowania:

1) Wyroby posiadage znak CE — bez ogranidze

2) Wyroby, ktére nie posiadagnaku CE — pod warunkiem, gdy:

a) wyréb zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- W zgodzie z istnigjca Polsky Normg a producent detzyt deklaraci zgodndci z t3 normy,

- w przypadku braku Polskiej Normy lub istotneimicy od jej zapiséw, za to w zgodzie z
uzyskan aprobata techniczna producent detzyt deklaragi zgodndci z tg aprobad,

- posiada znak budowlardwiadczcy o zgodnéci z Polsls Normg wyrobu albo aprobat
techniczg, a producent zatzyt odpowiednia informagjo wyrobie;

b) wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Pplale udzielone mu aprobaty technicznej a

producent zaiczyt do wyrobu deklaragjzgodndci z ta aprobad;

c) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykaagobow majcych niewielkie znaczenie dla
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zdrowia i bezpieczestwa, dla ktérych producent wydat deklatenjodndci

3) Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyratsytworzonego wg indywidualnej
dokumentacji technicznej, dla ktorej producent watsecjalne éwviadczenie o zgodisoi wyrobu z §
dokumentagj oraz z przepisami.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywgymagane przez STWIORB, k@da partia
dostarczona do robotthizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiegby
poparte wynikami badewykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badads dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetmigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjavgdazujgcym Zamawiggcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budosvigaiica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obnwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbowego. Zapisy dila
czytelne, dokonane trwpkechnilg, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgemida oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofk |
harmonogramdw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robdét,

— przebieg robdt, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

— daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

— zgodndc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie

wykonywania robot,
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- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

- dane dotycxre jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdélnych elementow budowli damiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgldoprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgt Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przygjia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujexyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak stgpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego

z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przemaza sj w sposob aiglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia

o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladas Wykonawcy lgda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia fakoDokumenty te stanowizahczniki do odbioru
robot. Winny by udostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsoprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@siace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

(5) Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawied
zabezpieczonym. Zagigtie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy elly zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i

przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
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Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy
projektowg i STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powsaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu

o0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych ¥lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. 8ine
dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagaa do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatéw

Dlugaosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli STWIORB wiaciwe dla danych rob6t nie wymagdggo inaczej, obtosci
beda wyliczcone w m3 jako diug@é pomnaona przezsredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢
obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@imiIORB.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolglgtzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Uetlzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzdzenia te lub spez wymagay bada atestujcych to Wykonawca dulzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaaobot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
STWIORB

Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniar w sposob aigty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kedg przeprowadzone przedegéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotlae
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtizzéeda wykonane w sposob zrozumiaty

i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice radg dolgczone w
formie oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z

Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Rodzaje odbiorow robdt

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STWIORB, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robd6t dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbioredzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilosé robét ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektons, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czisciowy polega na ocenie Hoi i jakaosci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogciowego
robot dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dbirob6t dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#ypgo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.

Calkowite zakaczenie robét oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaidoiiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przyicia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepopez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafia pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodngci wykonania robét z dokumentagprojektows i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zaporna sealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot

uzupetniagcych i robot poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robét uzupetniagych

w warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czy§ooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndehkiacy projektowg i STWIORB z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgter, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych
robo6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaggo robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgsepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohearny przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentaej projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdbtowe specyfikacje techniczne (podstavwodakumentdw umowy i ew. uzupetrjag lub
Zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z STWIORB i ew.
PZJ,

6. deklaracje zgoddoi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB i
ew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badd pomiarow
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrs@WIORB i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nidgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonaweg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnagp kxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdicggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujpehtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem

zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczhgt'o
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednosti obmiarova
ustalory dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgowych wycenionych ryczattowo podstaw
ptatnaici jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgédniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na je] wykonanie, okéone dla tej roboty w
STWIORB i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

— warta¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymigyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaiujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizewgghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwtaz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daj&h zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego ozhakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstava
ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowa i
drenau,

(f) tymczasowg przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizagajihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier wiatet,

(b) utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaejchu obejmuije:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
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(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@de. U. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi
Zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjciz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
zmianami).

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrémogowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz.
902),

5. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o rucogaivym (j.t. Dz. U. z 2005 nr 108, poz. 908; z
pé&zniejszymi zmianami)

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@02 z sprawie szczegétowego zakresu i
formy bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresbotr budowlanych
stwarzagcych zagraenie bezpiecsstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256).

7.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budaych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)
8.Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad202 r. w sprawie aprobat technicznych

oraz jednostek organizacyjnych upawenych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)
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(D-01.01.01)ODTWORZENIE TRASY ORAZ SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

CPV 45111200-0
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej W DRB) s wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwysokaciowych oraz
sporadzeniem inwentaryzacji powykonawczej wybudowanepdr

1.2. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ag@nych z wszystkim
czynnaciami magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz potzenia
obiektow irzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej
wybudowaniu.

W zakres rob6t wechogz

— wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wység&owych
(reperéw roboczych dowzanych do reperow krajowych), z ich zastabilizoveami

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly orazvadzania uszkodzonych punktow,

— wyznaczenie roboczego pikigtetrasy poza gramaobot,

— przeniesienie punktéw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobét ziemnych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich zdsteielami nieruchomgzi,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzoandventaryzacji powykonawczej wybudowanej
drogi.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysal@owych — zatéenie poziomej i wysokwiowe]
geodezyjnej osnowy realizacyjnej niedbej przy budowie drogi, uwzglniajcej ustalenia
dokumentacji projektowej.

1.3.2. Punkty gtdbwne trasy — punkty zatamania osi trgaynkty kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.3.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokavego lub samodzielny znak wysékmwy,
ktérego wysokét jest wyznaczona.

1.3.4.Znak geodezyjny — znak z trwatlego materiatu untizsay w punktach osnowy geodezyjnej.
1.3.5. Osnowa realizacyjna - oshowa geodezyjna (poziomaysokaciowa), przeznaczona do
geodezyjnego

wytyczenia elementdw projektu w terenie oraz gegiheg obstugi budowy.

1.3.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawazpudowanej drogi i spogdzenie
zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartografajz

1.3.7. Pozostale okgtenia podstawowe gs zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.2.

2. MATERIALY
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2.1. Ogodlne wymagania dotyczre materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatbw podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogolne"
pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe dikagokoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy
powinny mie srednic 0,15 + 0,20 m i dluge 1,5 + 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw
nalezy stosowa paliki drewniangrednicy 0,05 + 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalonych w istnigjcej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci 0,04 + 0,05 m.

. Swiadki” powinny miet diugas¢ okoto 0,50 m i przekro6j prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granigpasa robét, naky stosowa pale drewniane
srednicy 0,15 + 0,20 mi dludgoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Inzynierem.
Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej uglstosowdé materiaty zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpé&t
3.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robo6t Wykonawca w zabesci od potrzeb, powinien wykazaic mazliwoscig
korzystania ze spetu dostosowanego do przigj metody robét, jak:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewrniap uzyskanie wymaganych doktadaigpomiarow.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejgiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagabgolne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robé6t podano w STWIORB M¥NM30.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnoi przy wykonywaniu robot obejmaj
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1. roboty przygotowawcze,

2. odtworzenie trasy i punktéw wysakiowych,

3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca robo6t geodezyjnych pgmin

— zapoznésk z zakresem opracowania,

— przeprowadZiz Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,

— zapoznésie z dokumentagj projektows,

— zebré informacje o rodzaju i stanie osnow geodezyjnyalobszarze obfym budowe drogi,

— zapoznésie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowadZi wywiad szczego6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktow wysokéciowych

5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboygzujacymi Instrukcjami i wytycznymi
GUGIK [3+10].

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspohrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw. W opaccimateriaty dostarczone
przez Zamawiacego, Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegbtowego wytyczenia robo6t. Prace pom@powinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kbach wykrytych

w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperé@boczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego. Wykonawca powinien sprawélazy rzdne terenu ok&one w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste
rzedne terenu istotnie #ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vmno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyniieg z
réznic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane
przez Ireyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone

w oznaczenia okétajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznagzpowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigstkizh punktéw pomiarowych i ich oznadze
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostafnzniszczone
przez Wykonawg swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostarone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pad®sprace

pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robéleza do obowszkdéw Wykonawcy.
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5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych asasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne pomy by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a ztakdowhzane do punktow
pomocniczych, polmnych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtgpomicdzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie peoprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami
roboczymi wzdta trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygoSDO metrow, natomiast w
terenie falistym i gorskim powinna bpdpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy drogowej

i obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak jest takich punktéwpersy robocze naky
zalazy¢ w postaci stupkdédw betonowych lub grubych ksztatidsdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, w sposib zaakceptowany przemiera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw
panstwowych. Repery robocze powinny ¢bwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy repera i jegoegdne;j.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okilenej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci

zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéescz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @8yt w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canptizostatych drég.
Rzedne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych
niwelety okrglonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapi

je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiesagch poza granicrobot.

5.4.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy roboét), zgodnie z dokumenggmjojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatrow miejscach zaakceptowanych
przez Ireyniera. Do wyznaczania krgazi nasypow i wykopow naby stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nale stosowa w przypadku nasypow o wysade przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych ni 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowa do

uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogo@ejlegié¢ ta co najmniej powinna odpowiada
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odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowaniprzekrojéw poprzecznych musi
umazliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnydokumentagj projektow.

5.4.5. Wyznaczenie poteenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow oké&jacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétm@rzyczotkow i
filarébw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjg nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziate
na:

1) akta postpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,

3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne.
Sposbdb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowaplcie 3 oraz forgmdokumentéw naley
uzgodnt z csrodkiem dokumentacji. Zamawigy poda w STWIORB, czy dokumentad§ nalezy
okaza

Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

5.5.1. Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozéai¢ z zakresem opracowania i uzy§kal Zamawiagcego instrukcje
dotyczce ewentualnych etapéw wykonywania pomiarow powgkarzych.

Pomiary powykonawcze powinny &y poprzedzone uzyskaniem zsrodkéw dokumentaci
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzapgtazeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej
(poziomej i wysokeéciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniaze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonab#&zaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, pglpowiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatow i informacjiaaglustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #liwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspokdnych i poziomdw odniesienia,

— zakres i sposo6b aktualizacji dokumentéw bazowyckajdujcych sé w osrodku dokumentacji o
wyniku pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac natg wykona: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punksbavepcej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczniggh punktéw oraz aktualizagcjopiséw
topograficznych, zbadanie wizur pamey punktami i ewentualne ich oczyszczenie, ¢pse

rozeznanie odrimie koniecznéci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomheklasy oraz
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osnowy pomiarowej. Nagtnie naley pomierzy wznowiory lub zal@ong osnowg, a nasfpnie
wykona pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrakds-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie
elementy tréci mapy zasadniczej oraz $éedodatkovd obejmujca: granice ustalone weditug stanu
prawnego, kilometradrog, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiakiystowe z rgdnymi wlotu i
wylotu, swiattem i skrajma, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pdamiprzyrody,
wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz dpatem na trwatle i nietrwale, rowy, studnie z ich
srednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 mz ommne elementy wediug wymaga
Zamawiajcego. Prace obliczeniowe nafe wykon& przy pomocy spktu komputerowego.
Whniesienie pomierzonej el na map zasadnicz oraz map katastralp nalery wykona& metod,
klasyczn (kartowaniem i kréeniem gcznym) lub przy pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamawgigggo nalgy uzupeiné o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktw, samy technilg z jalkg zostata wykonana mapa (numerygaveglednie
analogows). Dokumentag geodezyjg i kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami
instrukcji 0-3 [4], z podzialem na: akta pgstwania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatacj
technicz przeznaczom dla Zamawigjcego i dokumentagjtechniczrn przeznaczan dla grodka
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. SposMompletowania i forgn dokumentaciji dla
osrodka dokumentacji natg uzgodnt z csrodkiem oraz ustaliczy £ dokumentagj nalezy okaza
Zamawiagcemu do wgdu.

5.5.3. Dokumentacja dla Zamawiagcego

Je&li Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasipujace
materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatidrescia, ktdra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazow wspotezinych punktow osnowy oraz wykazy wspeébtmych punktéw granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjmyath ochron,

— kopie opisow topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nasnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych map,z@i mapa
realizowana jest numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamayziego.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangdtme” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakd@ci prac pomiarowych powinna obejmoéva

— wewrgtrzng kontrok prowadzon przez Wykonawe robét geodezyjnych, ktéra powinna zapewnia
mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich g@koraz usuwania nieprawidtod@ mogicych
mie¢

wplyw na kolejne etapy robét,
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— kontrok prowadzon przez stabe nadzoru (lgyniera),

— przestrzeganie ogoélnych zasad prac @&ngch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie

z wymaganiami podanymi w punkcie 5,

— sporadzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.
Kontrole nalezy prowadzt wedtug ogoinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie. 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonzje sk jednostki: km (kilometr) i ha
(hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposdb odbioru robot

Odbior robot nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumegntchnicznej przeznaczonej
dla Zamawigjcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnyclerzdbw,

- koszt zapewnienia niegthnych czynnikéw produkcji,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osytrgminktéw wysokéciowych,

— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,

— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z &staielami nieruchomgzi,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikietdrasy,

— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrdoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powghazym wybudowanej drogi wedtug

wymaga dokumentaciji technicznej,
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— koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robo6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okilenych niniejsa STWIORB obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktor@ potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespm@zekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzysze, ktore s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaneotiot

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
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(D-04.03.01) OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi&] ) s wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét

zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw kaksyjnych nawierzchni.

1.2. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej spe@djkdotycz zasad prowadzenia robét zganych z
wykonaniem i odbiorem oczyszczeniem i skropieniemrstw konstrukcyjnych nawierzchni.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obovgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigoine” pkt 1.4.

1.4. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjrie
1.5.

2. materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pades ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnigs

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw egmanek mineralno-asfaltowych:

— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-S5[13,
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 2] ,zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].

Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7@g2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne 2ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Ziycie (kg/nf)

1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6
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Doktadne zuaycie lepiszczy powinno lgyustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olaginia jego
jakasci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia
grzewcze i zabezpieczonych przed dpsin wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza Si
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyetomowych lubzelbetowych przy spetnieniu
tych samych warunkow, jakie podano dla zbiornikdalcsvych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego leacego, ze wzgldu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy ,kaucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe] ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez
producenta.

3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przysgpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang sic
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:

— szczotek mechanicznych,
zaleca si uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinfanykonana z

twardych elementow czyszgaz/ch i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powposaada mickkie elementy
czyszcace i shey¢ do zamiatania. Zalecaggizywanie szczotek wypoganych w urzdzenia
odpylapce,

- sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotekgcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nateizywac skrapiarlg lepiszcza. Skrapiarka powinna
by¢ wyposaona w uragdzenia pomiarowo-kontrolne pozwaje¢ na sprawdzanie i regulowanie
nastpujacych parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozygfej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki,

— wysokdaci i diugcsci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.



39

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencdgolowany termicznie tak, aby byto rave
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiaélaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z toleragej 10% od ilgci zatazonej.

4. transport

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaujalme”
pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych,
posiadajcych izolacg termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dgsem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiege, nie lgda korodowaty pod wptywem emulsji i nieztia
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone devpozu emulsji powinny léyprzedzielone
przegrodami, dzigtymi je na komory o pojemioi nie wickszej niz 1 nT, a kada przegroda
powinna mié wykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub skladowania enpdsjinny by czyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

5. wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,\WWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsiinluznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przy wyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmtl cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywaé szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudograny
bezpgarednio przed skropieniem warstwa powinng bgzyszczona z kurzu przgyciu spgzonego
powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona.

Jereli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzeoasipi¢
dopiero po wyschetiu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze
by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy i@ rozpoc3¢ sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w
miejscach trudno doginych ecznie (za pomagcweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny md@¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufiCj
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1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 |Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 |Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza do temperatury zapewnaggj wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinyta
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas gezpdla umaliwienia penetracji lepiszcza w
warstwe i odparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju gytej emulsji czas ten wynosi od 1
godz. do 24 godzin.

Przed utaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glytwca powinien
zabezpieczy skropiory warstw nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszauzajlko niezlgdny ruch
budowlany.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przeprowagzdbne skropienie
warstwy w celu okrédenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieslania wymagane;j il&ci
lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pieaia.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinnabdgparta na atestach producenta z tgryWykonawca powinien
kontrolow& dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robo6t

Lp. Rodzaj lepiszcza Kont'ro.lovv'arle Badanie
wiasciwosci
wedtug normy
Emulsja asfaltowa kationowa lepkasée EmA-94 [5]
Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodic skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadz kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczdéoiei rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovy jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. podstawa pfatrici
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 h oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— mechaniczne oczyszczenie zHa] nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wgdub wyciem spgzonego powietrza,
— re¢czne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do

nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdoprozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/6(@%a 1992-02-03.

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfedé EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-04.08.05
WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST9 wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i poaigo podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie.

1.1. Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem o robét zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podhego podbudowy
kruszywem stabilizowanym

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem wyréwnania podbudowy:
a) kruszywamitamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej gdgboukltadana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nierownéi w profilu poprzecznym i podiunym.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Wymagania dotyegce rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechanicznie nafy stosowa materiaty
spetniajce wymagania okéone w:
ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogofwkt 2,
ST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabianego mechanicznie” pkt 2,
ST D-04.04.03 ,Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczniet’ ak

2.3. Sktadowanie materiatow

Kruszywa uywane do robot naly sktadow& w zasiekach materiatowych na padioutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegaaijh je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruszy
frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie seoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania rob6t

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem lanmanystabilizowanym mechanicznie
Wykonawca powinien dysponowasprztem okrglonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.

4.2, Transport materiatow
Transport kruszyw powinien spetizwymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywavipoy spetnig wymagania okrdone w ST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizega mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwamnia kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyr6éwnania powierzchnia padiiwy powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczyszgzegodnie z ST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skromemiarstw
konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszywegwidziana do wyréwnania powinna zdsta
przed uktadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowsmgtbokas¢ 7 cm, co pozwoli na wigiwe zwizanie
wykonanej warstwy wyréwnawczej z istniej podbudowy.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane w spos6b umldwnviajagcy wykonanie wyréwnania
podbudowy zgodnie z dokumentagjrojektovy.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wykdania podbudowy powinny by wczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarzasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinimazliwia¢ naciagniecie
linki do wytyczenia robo6t w odgbach nie wgkszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najfeustawé wzdtwz istniegcej podbudowy prowadnice w
taki spos6b, aby wyznaczaly orieisle warstwe wyrdwnawca podbudowy w stanie niezeggczonym.
Prowadnice winny by ustawione stabilnie, w sposéb wyklueggj ich przesuwanie siw czasie uktadania i
zag:szczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny
O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkerya® odcinek prébny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaigeogdlne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilanego mechanicznie nie
moze by po zagszczeniu mniejsza od napkiszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawcz z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie uktadaisiag;szcza wedlug zasad oklenych w ST D-04.04.02
,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego m@chnie” pkt 5 oraz ST D-04.04.03 ,Podbudowa z
zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie’fk

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywaaaego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6 oraz ST
D-04.04.03 ,Podbudowazizla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczniét G

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania wyréwnania podbugg@odano w
ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyazch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi dla podbudowy w ST D-04.04.00 ,Podbudowy radezyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest ni (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robot ulegajcych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy piatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1iwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naetitznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— transport materiatu na plac budowy,
— przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane z wykonaniem wyrownania kruszywem stabilizommarmechanicznieas
podane w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyméga
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D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel XS wymagania dotycegce wykonania i odbioru robét

zwigzanych z wykonaniem warstwigieralnej ,wizacej i wyrbwnawczej z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét zaanych z wykonaniem i
odbiorem warstwyscieralnej ,wjzacej i wyrownawczej z betonu asfaltowego wg PN-EN1AS81
Mieszanki mineralno-asfaltowe 2014 [71] z mieszamkieralno-asfaltowej dostarczonej od producenta. W

przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltopejez Wykonawe dla potrzeb budowy, Wykonawca

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyréwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego wg PN-S-
96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego mea wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyc potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg ponszego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu I|czbfogsl|<§%|§§ﬁjrggwych
KR1 >12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 [1 2000

1.4. Okréslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oktenym skiladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfatioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymtéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanwdd;; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci ;3 zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pigaogtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na ¢gob
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1.4.11.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowad asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1
i2.
2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje eigenie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetdiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaproba¢ techniczg.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 11 2.

2.4, Wypetniacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spelniaty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzedo.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wyma-lga[wig wobec ma_t_eria’r(’)w
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2| odKR 3doKR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeoboaych | ki I, II; gat.1,2 | KL I, IY; gat.1
b) ze skat osadowych jw. i
C) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnip
rozdrobnionego surowca skalnego wa4l. I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigly z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES80 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszanc
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
3) preferowany rodzaj asfaltu
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatdbw do warstwyzadej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu

asfaltowego
) ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo ftamane granulowane wg -B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. I Il;gat.1, 2 [kl.1I, I gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kIl 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego gkl I, II; gat.1, 2 | KL I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O0 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioty lotne z ¢gla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegy i za zgog
Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skiadowanie kruszywa powinno odbyiwasie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamenkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania ok&one w WT.EmA-
99 [14].

3. SPRET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
- wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
- uktadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cézkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
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walcow ogumionych,
szczotek mechanicznych lub/i innych aizeh czyszcacych,
samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych o®odbywa si¢ w:

— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,

— bgbnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyzep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [I8az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypeltniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantiruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalg przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozkidun

Czas transportu od zaladunku do roztadunku nieimew przekracz& 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca si stosowanie samochodéw termoséw z podwéjnaianami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych
poszczegoblnych sktadnikéw i probki materialdw paoleraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wigciwosci i porownaniu wynikow z zat@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaetic sii w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiingch do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maimej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawaciasfaltu
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Rzedne krzywych granicznych MM w zateosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit [J, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartaé od 0 dol§od O0do 8
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0
asfaltu do20 | NP f;SO b g‘; O ldo20 |do2d® |do16 |do12.8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100| 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 [ 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59:86 | 69+100 100 59:74 | 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 6293 90+100 | 54+67 | 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78100 | 48+60 | 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 | 3950 | 2137 44+58 47+60
2,0 2959 35+64 41+71 29:38 | 21+36 30+42 35+48
zawartg¢

ziam > 2,0 | (41:71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64:79) | (58:70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 | 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+-39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 1015 6+9 7+9

Orientacyjna

zawartgcé

asfaltu w 5,0:6,5| 5,0:6,5 | 55:6,5 | 45:56 | 4,3+5,4 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
/
%0 A / 10
.,
80 o VA 20
S A 7
g 70 y 0 o
w -
8 0 / w0 8
N ol B } k7]
= 50 50 ©
‘N [
5 + 4 S
[l
g 0 8 g
N B N
4 30 0 &
20 80
-
10 90
0 100
0,075 0,15 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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NR ASTM 200 100 8C 50 40 20 10
100 0
. y /]
90 A 10
¥ ]
80 e
- —1 » 20
g o 0 .
» - ~
~ A @
@ 60 40 =
4 -] - — s
[
5 50 v 50 &
PRV ' Q
k) - e T
g 0 [~ 6 5
N e U T S <
N - N
o. 30 ¥ ] o £
20 A 80
/ /1‘
1
10
— — 90
il 100
0.075 0,15 018 0,3 042 0.85 2 4 63 8956 16 25 381

128 20 3.5

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 BO 50 40 20 10
100 0
g0 // 10
80 /[ A 20
= / /)
g 70 30 ®
@ // / &
o e0 a0 9
] pd ©
E' 50 )'/ / 50 &
~§ P / %
£ 40 p 60 &
] N
5]
£ 0 // 70 &
_A
20 - ,,/ 80
/ '—4"___,.4/ ceee—— 1 RS R
[
10 = 0
0 100
0,075 015 018 03 042 085 2 4 63 896 16 25 381

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eranej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ola¢eniu ruchem nawierzchni drogi o ohigéniu ruchem KR1
lub KR2



51

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
% L 10
80 [ 20
R IS B ,,77/4, ]
g 70 3
= S R S f/,, B =
3 0 o g
g_ S S | . S »
[1\]
5 50 L 50 &
g 1 : 7 S =
= 1]
g 0 - o 3
@ 30 —4 7w 8
20 8o
//‘ -
10 g0
| — i
0 100
0075 015 018 03 042 055 2 4 63896 18 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem od KR3 do KR6

NR ASTM 200 10080 50 40 20 10
100 0
90 / 10
80 20
£ A1/
g 70 [ 0 o
g7 [/ / =
N i
@ 60 40 B
B o iV o
o, ) 0
§ 50 — 50 ©
B : A o
-t ]
5 — 80 5
g | _
@ 30 m B
..... . R o
20 P — 80
[ SR N p— .4" R [ SR [T [ Sy S —
10 4 90
0 100
0,075 015 018 03 042 085 2 4 63 B9B 16 25 381

12,86 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eréinej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o
nieciggtym uziarnieniu) do warstwgcieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem od KR3 do KR6
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NR ASTM 200 10080 50 40 20 10
100 0
90 r/ 10
80 20
= ]
o o
= 70 30 2
- ’ i
3 eo ,/ 4 aw 2
I L Ao 4 . . . W / - . w
9 0 / ©
g ® . / sp &
g . R _4/7 Z U S VU NS I N qc_;_
£ 40 s 60 =
& R I R SR SR S e e A &
N 0 7 8
a 3 — M &
20 / 80
s
10 el 90
1;::ﬂ"'4 SR SRR B I T N S
o 100
0,075 015 018 03 042 085 2 4 638096 18 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych. mm

Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 16 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem od KR3 do KR6

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
, 7 o
80 1/ 20
2 /AN
;70 / 30
&7 *
o
5 60 7 05
o] A &
0. e ©
B 50 50 ®
S A pd
8 i 2
2 a0 =~ - 80 3
2 - 1 1] 2
B 70 9
o ,_;k,/v/ _ @
20 — - 80
L '
a0
10 gz —— -+
a 100
0075 015 018 03 042 085 2 4 63896 16 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 12,8 mm do warstégieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem od KR3 do KR6

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lmgtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spethismymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca, wyrbwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwy waizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydbh warstwy wazacej, wyréwnawczej i
wzmachiagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunBatB.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lngtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny spelfilaymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkgca, wyrbwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. Wihasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lubKR 2 | KR 3 do KR €
Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi | > 14,0 £18)"
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w 2) )
temperaturze 60C, kN =55 > 10,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 0dd®,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do4,5 od 2,0do 4,0
5 Wypoelmenle wolnej przestrzeni w prébkg od 75.0 do 90,0 0d 78.0 do
jw., %
86,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm 0od 2,0do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm 0d 3,5do5,0 | od3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do5,0 | 0od4,0do5,0
od 0 mmdo 20,0 m od 5,0 do 7, od 5,0 do 7,
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0 do §,0

4)
itp.

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyc]
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowar]

Ly

ym,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej, wyréwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1Ilub KR 2 | KR 3 do KR 6
[, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do20 | do16 | do12,8 | do25 do 20 16"
Przechodzi przez
315 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75+100| 88+100 100 68+90 77+100 | 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 4563 45+67 54+73
4,0 40+67 42+69 4565 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartge
ziarn > 2,0 mm | (45+70) | (46+70) | (45:65) | (59+75) | (59+75) | (55%70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 1124 15:35 8+19 7+19 1021
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
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zawartdc¢ asfaltuw| 4,358 | 4,35,8 4,56,0 4,6:5,5 4,6:5,5 4,35,8
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydd warstwy wazgcej, wyréwnawczej i
wzmachiagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkdch do 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieriinej BA od 0 do 20 mm do warstwyaiicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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12,8 20 31,8
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieriinej BA od 0 do 16 mm do warstwyasice;,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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12,8 20 31.5
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknamilnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
wigzacej, wyréwnawczej i wzmacnigjej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od @o 25 mm do warstwy vgzace;,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obegieniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawice;,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olbegieniu ruchem od KR3 do KR6

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 o
90 / / 10
/] /;
80 20
/ 1
o
x / /
. 70 30
2 4 Y,
w
g 60 40
= - |
N 50 50
8
S Y
A
g 40 60
o : L~ >
30 e 70
20 ao
= -
10 b 90
[¢] 100
0,075 0,18 0,18 Q3 0,42 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38.1

128 20 31.5

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknaralnej BA od 0 do 16
wyréwnawczej nawierzchni drogi o obzéniu ruchem od KR3 do KR6
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Pozostaje na sicie, %

Pozostaje na sicie, %

mm do warstwy

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltasfgch i warstwy wizacej, wyréwnawczej oraz

wzmachiajcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy|
Lp. WiasCiwosci | Wiazace), Wyrowneweze]
i wzmacniajcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2| od KR3 do KR 6
Modut sztywnéci pelzania?, MPa nie wymaga i > 16,0 £22)
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 &£6,00 =211,0
uderzé ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5{0 0oddb, 4,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,@ od 4,0 do 8,
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5 jVV:l/yeJ/i}nlenle wolnej przestrzeni w prébkg c(r)ld 65.0 do 80,0 <750
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu;
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 = 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 0od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrjdc- zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgglym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszeanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikow, w tym taé& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
receps. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzglinieniu zmiany jego gptosci w zaleznosci
od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 #&R6 dozowanie sktadnikow powinno dysterowane
elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikébw mpgnvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wailie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jeeli jest przewidziane dodani@odka adhezyjnego, to powinien oncbglozowany do asfaltu w
sposob i wiléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 1606 C,
- dla D 100 od 135C do 160 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepdndodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerasfatmwej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgnost:

-zD50 od 140C do 176 C,

-zD70 od 135C do 165C,

-zD 100 od 130C do 166 C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaoze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podiza powinna by sucha i czysta.
Nieréwndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycoyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nier6wéad podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralry WigzaCa i wzmacniagca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrici poditaza ¢ wieksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, tq@d naley skropt emulsy
asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w SST. Zalecane §@ asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.
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Powierzchnie czotowe kraymikéw, wiazéw, wpustow itp. uszizer powinny by pokryte asfaltem lub
materialem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoviap uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

. . llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Podiae do wykonania warstwy - .
Lp. . . z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
z mieszanki betonu asfaltowego :
uplynnionego, kg/m
Podilare pod warstw asfaltovy
1 | Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa od 0,7 do 1,0
2 Podbudpwa_ z kruszywa stabilizowang¢go 0d 0.5 do 0,7
mechanicznie
3 | Podbudowa z chudego betonu lub gruntu
stabilizowanego cementem 0d 0,3 do 0.5
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej
powierzchni od 0,2 do 0,5

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazdg utozong warstwe nalery skropt emulsy asfaltovg lub asfaltem uptynnionym przed dkniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogoaknia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltovap uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Pokczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/f

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub od 0,3do 0,5
wzmachiajca

3 | Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodyarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygazenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raamgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubc [ 8 cm i + 16 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszcza eiukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpodiazu, podczas opaddéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V16 m/s).

5.7. Zaréb probny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany do
przeprowadzenia w obecswd Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance oléta sk wykonupc ekstraka;.
Tolerancje zawartai sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawaém sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébktod, ekstrakciji, % m/m
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Mieszanki mineralno-asfaltowe dq
Lp.| Skiadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchii
KR 1lub KR 2 KR 3do KR 6
1 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach
mm: +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # m +30 +20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 - -
3 | Ziarna przechodge przez sito o oczkag
[10,075mm 2,0 £1
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czyiyty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébiowarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przepé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spitz, jakie kedg stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwaodcinka
prébnego przez hyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadask wyposaona w uklad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna tigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyivaie bezzwlocznie zgodnie ze schematem ptzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltéw.

Zag;szczanie naley rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utponej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztgcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi drogi.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno By rowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzydpéma asfaltowo-kauczukoyy Sposéb wykonywania gtz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstaiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej
podano w tablicy 11.
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6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryja z toleranc} okreilong w tablicy 10. Dopuszczaesi
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 | Skfad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwarni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki I
: . dozér cagly
mineralno-asfaltowe;j
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- . S
: ' P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineradstaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢bygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltguedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadngé¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerigealnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreslaé na prébkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfialtowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km
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Réwnd¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

2
3
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km
5

Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podinej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug

Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubg¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 n

6
7
8 | Zlacza podiune i poprzeczne cata diugozigcza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gita
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 n
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentacprojektov, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowe] kej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndci podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzaeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovéaowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place i o .
scieralna wigzgca | wzmacnhiagca
1 | Drogiklasy A, S'i GP 4 6 9
Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdwnkach prostych i na tukach powinny¢by
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerangi 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubicia projektovs, z tolerangj + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubei projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubiwi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynashs mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztgcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZka powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchpi Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjiednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych st i spckanych.
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6.4.11.Zag:szczenie warstwy i wolna przestfizer warstwie

Zagszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN6825:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfahsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzciogowych.Zwir
i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.

Piasek

4.PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywausme z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naétoPakowanie, znakowanie i transport

. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltyghoe

. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfaltyymplione AUN do nawierzchni drogowych

. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypelniaerienny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000  Drogi samochodowe i lotniskawawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem idat

0 ~N O U

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygavwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, |BDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed@ EmMA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny jdkb gryséw i zwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oc¢kezonej odpornii na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztywaiomieszanek mineralno-bitumicznych metopelzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995
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17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefimia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatlarogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 299 r., poz.
430).

INFORMACJA AKTUALIZACYIJNA O ASFALTACH WPROW ADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltéy RN-EN 12591:2004 w OST, wydanych przez

GDDP w 2001 r., uwzgbniajgcych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdalych i
potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-@mej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy rowmieinnych OST uwzgldniajgcych roboty z wykorzystaniem
lepiszcza asfaltowego.

oukwhpE

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bady Drog i Mostéw w porozumieniu
z Generalp Dyrekcg Drog Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou lepiszcza asfaltowego do
mieszanek mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typotwonstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnygch”
ktory byt podstaw opracowania OST wymienionych w punkcie 1.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablical. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszarnineralno-asfaltowych wedtug przeznaczenia mielsiza
i obcigzenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zal. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
Beton asfaltowy do DE30 A,B,C 35/50
oWy Tablica C 50/70 DE8O A,B,C| DE30 A,B,C
warstwy wizacej DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
scieralnej (beton TablicaE | DESOA,B,C | DE30 AB,C SESS :’BB'g
asfaltowy, mieszanka DE150 A,B,C | DESO A,B,C =

SMA, mieszanka MNU)

Uwaga:* - do cienkich warstw

Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmidgatnych i potsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o nieggtym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zastjgcy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zastjgcy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.
Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warsza®@97

3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Baxdy Drég i Mostéw w porozumieniu
z Generalg Dyrekcy Drég Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdavosci dla asfaltow z dostosowaniem
do warunkoéw polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podzial rodzajowy i wymagane $diavosci asfaltbw drogowych o penetracji od>X@01 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do w&nwrpolskich



Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania| 20/3 35/5| 50/7 | 70/100| 100/15| 160/22| 250/33
0 0 0 0 0 0
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJINE
1 | Penetracjaw |0,1mm P:[\:,:ZEGN 20- | 35- | 50- | 70-100| 100- | 160- | 250-
25°C 30 | 50 | 70 150 220 330
2 ;?Tﬁgﬁg”a °C Pl'\"{;'\' 55- | 50- | 46- | 43-51| 39-47| 35-43 30-3
¥ 63 | 58 | 54
Temperatura R PN-EN
3 zaptonu, nie C 29592 240 | 240| 230 230 230 22( 22
mniej niz
Zawartage
4 | skiadnikow % | 0o 99| 99| 99| 99 | 99 | 99 | 99
rozpuszczal- m/m
nych, nie mniej
niz
Zmiana masy
5 | po starzeniu % PN-EN| 05| 05| 05| 0,8 0,8 1,0 1,0
(ubytek lub m/m | 12607-1
przyrost) nie
wiecej niz
Pozostata
6 |penetraciapo | % P{\'L{EGN 55 | 53 | 50 | 46 | 43 | 37 | 35
starzeniu, nie
mniej niz
Temperatura
7 | mieknienia po °C Pll\l4-2E7N 57 | 52 | 48 45 41 37 32
starzeniu, nie
mniej niz
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartge
0, -
8 | parafiny, % 12'20%'_\‘1 222222 22 | 22 | 22 | 22
nie wigcej niz
Wozrost temp.
9 | micknienia po °C P1N4-£E7N 8 8 9 9 10 11 11
starzeniu, nie
wiegcej niz
Tempergt_ura} PN-EN Nie
10 [ famliwosci, nie °C ok- | -5 -8 -10 -12 -15 -16
e 12593 .
wigcej niz resla
Sig
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Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonastimsowania przez GeneralDyrekci Drog
Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI 3/211(8 z dnia 2003-09-22 oraz uwgdhia zmiag nr
normy PN-EN 121591:2002 (U) na PN-EN:12591:2002004 r.
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D -06.03.01
POBOCZE UTWARDZONE POSPOLKA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczr@f s wymagania dotyege wykonania i

odbioru rob6t zwjzanych z utwardzeniem pobocza pospotk

1.2. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z
wykonaniem i odbiorem utwardzonego pobocza za pgmospoiki (dawniej nazywanego
~Kruszywem stabilizowanym mechanicznie”).

Utwardzone pobocze me by wykonane na istniggym poboczu gruntowym (wymagaj
wykonania w nim koryta), wzgtinie mae by wykonane jednoczeie z nawierzchnijezdni w
czasie budowy nowej drogi (nie wymag@koryta).

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1.Pobocze — ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazeidw, umieszczenia
urzadzen organizaciji i bezpiechstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsta jednoczenie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.2. Utwardzone pobocze — g& pobocza drogowego, posiaglza w cagu calego roku rimosé
wystarczajca do przegcia obcizenia statycznego od két samochodéw, dopuszczongatuchu na
drodze (zal. 2, rys. 1i 2).

1.3.3. Gruntowe pobocze — e& pobocza drogowego, stan@ea obrzee utwardzonego pobocza,

przeznaczona do ustawiania znakéw pdea zabezpieczenia ruchu.

1.3.4.Utwardzenie pobocza kruszywem tamanym nigzamym — proces technologiczny, polegsj
na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotsoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu

(proces ten nazywany byt dawniej stabilizagjechaniczg).

1.3.5. Pozostate oki&enia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.3.

1.. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo[ag pkt

1.3.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogdllne wymagania dotygee materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D-

M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodnd¢ materiatdow z dokumentacprojektowy

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
lub ST.

2.2.2 Materialy do wykonania utwardzonego pobocza

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardega poboczags piasek, kruszywo
tamane i woda.

2.2.3.Piasek

W przypadku wysipowania w konstrukcji utwardzonego pobocza warstdsiczapcej,
odcinapcej i innej, wykonanej przyayciu piasku, to powinien on odpowiadymaganiom PN-EN
13242:2004 [4] lub PN-EN 13285:2004 [5].

2.2.4.Kruszywo

Do utwardzenia pobocza najestosowd kruszywo tamane o uziarnieniu 0+25 mm,
odpowiadajce wymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 132864 [5].

Kruszywo powinno b§jednorodne, bez zanieczysztzbcych i bez domieszek gliny. Zaleca
sie uzycie kruszywa o jasnej barwie.

2.2.5.Woda

Nalezry stosowa przy watowaniu nawierzchni kda czyst wodk z rzek, jezior, stawow i
innych zbiornikdw otwartych oraz wedtudzieng i wodochgowy. Nie naley stosowa wody z
widocznymi zanieczyszczeniami, rgmieciami, rglinnoscia wodrg, odpadami przemystowymi,
kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Skfadowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny lzabezpieczone przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Paetw miejscu sktadowania kruszyw powinno
by¢ rowne, utwardzone i odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zah@sci od potrzeb, powinien wykagaie
mozliwoscig korzystania ze spgu dostosowanego do przygj metody robdt, jak:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki Zyws wyposaone w uradzenia dozujce
wode (mieszarki powinny zapewhivytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢noboptymalnej,
chybaze producent kruszywa zapewnia dosig@dnorodnej mieszanki 0 wymaganym uziarnieniu
i odpowiedniej wilgotnéci),

— rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszankideywa,

— walce lub ptytowe zagszczarki wibracyjne,

— przewane zbiorniki na woeg do zwikania mieszanki, wypogane w urzdzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzastniegcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzysta& ze sprztu, ktory powinien by dostosowany swoimi wymiarami do

warunkoéw pracy w korycie, przygotowanym dozagnia konstrukcji utwardzonego pobocza.
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Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentdéw lub propozycji Wykonaw@poiwinien by zaakceptowany przezAyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlime” [1]
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) mioa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczafpych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniemymminmaterialami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST -DEM0.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robot powinnydggodne z dokumentacprojektows i ST. W przypadku
braku wystarczagych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w za¢znikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmuaj

roboty przygotowawcze,

wykonanie koryta,

utozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzewieudowanie mieszanki),
roboty wykaczeniowe.

PN PE

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskaza Inzyniera:

— ustalt lokalizacg terenu robot,
— przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia robét
oraz ustalenia danych wysaktowych,
— usurnyé przeszkody, np. elementy drog, ew. stupki, zateave itd.,
— ew. splantowapobocze istniage,
— zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do rozpgma budowy.
Zaleca s} korzystanie z ustaleST D-01.00.00 [2] w zakresie nigztnym do wykonania

robét przygotowawczych oraz z ustaleT D-02.00.00 [3] przy wyspowaniu robot ziemnych.

5.4. Wykonanie koryta i przygotowanie podiaa
Koryto wykonuje s} w przypadku utwardzania pobocza istgoeigo gruntowego.

Koryto powinno by wykonane bezpwoednio przed rozpoeziem robdt zwgzanych z
wykonaniem nawierzchni utwardzonego pobocza. \Afiegsze wykonanie koryta jest mlive
wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
posiadanych maszyn. Rodzaj stz a w szczegolrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju
gruntu, w ktérym prowadzone soboty i do trudnéci jego odspojenia.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poamby¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentaciji projektowej i ST, tj. wiowehny w nasyp lub odwieziony na odktad w
miejsce wskazane lub zaaprobowane przeyniera.

Przed przygpieniem do profilowania dna koryta, pogkopowinno by oczyszczone z
wszelkich zanieczyszcaePo oczyszczeniu powierzchni pozionaley sprawdzt, czy istniejce
rzedne terenu unmidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiga.

Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze nk
projektowane rgdne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia
poziomu w podtau przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinggulchné podtaze na
glebokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt, spetnigy wymagania
obowizujace dla gornej strefy korpusu, wéld koniecznej do uzyskania wymaganychdzych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika zagszczenia 1,00.

Profilowanie mana wykona recznie lub sprgtem dostosowanym do szerdkokoryta.
Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéakceptowany
przez Ireyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktore natg
kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.

Wilgotnosé gruntu podtea podczas zagzczania powinna kdyrdwna wilgotnéci optymalnej,
z tolerancy od -20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwgzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania nawierzchni, to powirog
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykitad pragiozenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyinmiera.

Jezeli podtaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladaaiaierzchni mena
przyshpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ccisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarza w mieszarkach stacjonarnych gwaramtygch otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczrig zapewnienia jednorodsd, tylko w wyjatkowych przypadkach kynier
moze dopyci¢ do wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszdagdd frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnatkyd razu transportowana na miejsce wbudowania w
sposOb przeciwdzialgjy rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.6. Wbudowanie i zagszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétipprzy
pomocy ukfadarki lub réwniarki, z zachowaniem wymiagch spadkow i gdnych wysokéciowych.
Zaleca s}, aby grubé¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie przekraczatar@(po zagszczeniu.
Rozpoczcie budowy nagpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera. W miejscach, gdzie widoczna jest segredaciszywa, nalgy przed zagszczeniem
wymienié kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podtznymi,
czgsciowo nakladajcymi sk, w kierunku gornej kragdzi. Nierowndci i zagkbienia powstajce w
czasie zaggzczania powinny liywyrdéwnywane bigaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie hdz usungcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni. Zsgczenie nalg
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kontynuowd do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszegazrii,0 wedtug normalnej proby
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481:18380J0 zagszczenia zalecaesstosowanie
maszyn (np. walcow, zagzczarek ptytowych) o szerad@ nie wickszej n szeroké¢ utwardzonego
pobocza.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiadailgotnaosci
optymalnej z tolerangjt 2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinierssd osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wigs¢ mieszanki kruszywa jestasiza od
optymalnej, mieszanka powinnadxwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboekeiy
zwrdcié szczegodlp uwag na wigciwe jego wykonanie przy kraxzi jezdni. Styk jezdni i
utwardzonego pobocza powinienchypwny i szczelny.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byyzgodne z dokumentagcprojektows i ST. Do robot
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh
warunkoéw terenowych, takie jak:

— wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i grunt@mwepgobocza z ewentualnym
splantowaniem istniggego gruntowego pobocza,

— odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,

- niezledne uzupetnienia zniszczonej w czasie robétmoosci, np. zatrawienia,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdl[1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do roboét
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgédinodeklaracje zgodrsci, ew. badania
materiatdbw wykonane przez dostawcow itp.),

- ew. wykong wiasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robdt,
okreslone przez Inyniera,

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw, ktore nale wykona w czasie robét podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie rob6ét

Lp. Wyszczegolnienie robot Czstotliwaié Wartdéci dopuszczalne
bada
o : Wg pktu 5 i
Lokalizacja i zgodn& granic terenu g pru I..
1 robot z dokumentagijprojekto 1raz dokumentac
alpro) 4 projektowej
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2 | Roboty przygotowawcze lraz Wg pktu 5.3
3 Wykonanie koryta i przygotowanie

podiaza Biezaco Wg pktu 5.4
4 | Wytwarzanie mieszanki kruszywa Jw. Wg pktu 5.5
5 Wbudowanie i Zagpzczanie

mieszanki kruszywa Jw. Wg pktu 5.6
6 | Wykonanie robdét wykiiczeniowych | Ocena gifta Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakéczeniu robo6t\
Wykonane utwardzone pobocze powinno spétnastpujace wymagania:

— szerokd¢ utwardzonego pobocza we sk rézni¢ od szerokéci projektowanej nie wgcej niz +10
cmi-5cm,
— nierbwnaci pobocza mierzone 4-metragiata nie mog przekracz&10 mm,
— spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentacprojektow z toleranci * 0,5%,
— roznice wysokd@ciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zel cm, -2 cm,
— grubai¢ utwardzonego pobocza nie meosk rozni¢ od grubdci projektowanej o + 10%.
Zaleca st bad& grubc¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie repad® raz na

2000 nf, a pozostate cechy co 100 m wzdasi drogi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug pktu 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbior robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta i przygotowanie poden
Odbidr tych robot powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga

0golne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
o0golne” [1] pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 futwardzonego pobocza obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podia,

dostarczenie materiatléw i spta,

ewentualne scigcie istniecego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowanie igesaczenie
gruntowego pobocza,

przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszywaetaego,

wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza wedlymaga dokumentacji projektowej, ST i
specyfikacji technicznej,

przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

odwiezienie sprgu.

9.3. Sposobb rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét oldlenych niniejsz ST obejmuje:

roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robot podstawowych, ale sje
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

prace towarzysice, ktére g niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameothot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

10.2. Normy

4. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezmanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwi@gowym
(patrz: poz. 71 8)

5. PN-EN 13285:2004 Mieszanki niez@éne. Specyfikacje (patrz: poz. 7 i 8)

6. PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badanie prajvektu

7. PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych (W
okresie przdgciowym norma mege by stosowana zamiast poz. 4 i 5)

8. PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywauraihe do nawierzchni drogowych.

Piasek (W okresie przgiowym norma mge by stosowana zamiast
poz. 4i5)

10.3. Inne dokumenty

9. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadirogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.
U. nr 43, poz. 430
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