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1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych rozbudowa, przebudowa i remontem
oczyszczalni Sciekdw wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu oczyszczalni sciekow w
miejscowosci Olszewice, gm. Katuszyn.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza rozbudowy, przebudowy i remontu
oczyszczalni Sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu oczyszczalni sciekow w
miejscowosci Olszewice, gm. Katuszyn.
Obiekty nowe
Obejmuje obiekty nowoprojektowane:
¢ Hala technologiczna
Ptyta nad zbiornik retencyjny (zelbetowa)
Taca (pod kontener na osad ustabilizowany i shigienizowany)
Kanalizacja wewnetrzna
Kanalizacja zewnetrzna

1.3.1 Obiekty istniejace remontowane

Obejmuje obiekty, ktore zostang przystosowane do nowych potrzeb w zakresie
technologicznym (wymiana lub uzupetnienie wyposazenia, nowe podtaczenia i instalacje),
bez zmiany ich funkcji.

e Reaktor biologiczny

e Pompownia gtowna

e Pompownia sciekdw surowych i odciekow

1.4 Podstawowe pojecia

Beton zwykty - Beton o gestoéci powyzej 1,8 Mg/m’ wykonany z cementu, wody,
kruszywa mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkow
mineralnych i domieszek chemicznych.

Beton hydrotechniczny — beton o gestosci powyzej 1,8, Mg/m® wykonany z cementu, wody
oraz mieszanek odpowiednich frakcji kruszywa i dodatkéw chemicznych w celu spetnienia
zatozonych parametrow technicznych.

Chodnik - wyznaczony pas terenu przyjezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych oraz odpowiednio utwardzony.

Cegty i pustaki budowlane - elementy konstrukcyjne konstrukcji murowych

Droga tymczasowa - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdow
zwigzanych z dostepem do placu budowy lub wykorzystywana jako droga transportowa,
usuwana na zakonczenie robot.

Drogi wewnetrzne - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdow
zwiazanych z dostepem do obiektdéw technologicznych na obiekcie oczyszczalni.

Dziennik budowy - oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywany przez
Wykonawce na placu budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (Dziennik Budowy).

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéow i pieszych.
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Kolektory przesytowe - rurociagi, wykonane z materiatu wskazanego w projekcie, do
przesytu mediow w systemie cisnieniowym lub grawitacyjnym.

Korona drogi -jezdnia z chodnikami zatokami, zielencami, pasami dzielacymi jezdnie
itp.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ nasypu, ktora jest ograniczona korona drogi w
liniach rozgraniczenia.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksigzka obmiarow - oznacza dokument, w ktorym wszystkie obmiary robot sa
zapisane, tacznie z objasnieniami i innymi zwiazanymi danymi.

Inzynier kontraktu - na potrzeby niniejszej Specyfikacji Technicznej oznacza osobe
wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie dziatan w ramach umowy.

Izolacja akustyczna - warstwa materiatu o duzym oporze akustycznym zapobiegajaca
rozprzestrzenianiu sie hatasu.

Izolacja przeciwwilgociowa i antykorozyjna - powtoki o specjalnym przeznaczeniu
zabezpieczajace Sciany betonowe lub Zelbetowe przed dziataniem wody i agresywnych
sciekow.

Izolacja termiczna - warstwa materiatu o duzym oporze cieplnym zapobiegajaca
nadmiernemu odptywowi ciepta z budynku.

Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa scieralna -gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze. moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osiach ulicy, drogi, rurociagu.

Obiekty kubaturowe - budynki, wiaty, przykrycie reaktora itp. wykonane w
tradycyjnej konstrukcji murowej lub lekkiej konstrukcji stalowej ze s$cianami z ptyt
warstwowych o zaktadanym wskazniku izolacji termicznej i dzwiekochtonnej.

Objazd - celowo i wtasciwie przygotowana droga zapewniajaca ptynny ruch drogowy
podczas wykonywania prac, zlikwidowana po ich zakonczeniu.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim elementow ulicy oraz drzew i krzewow. Moze rowniez oznaczac obszar
terenu przeznaczony w przysztosci na infrastrukture drogowa lub na obiekty stuzace
ochronie srodowiska przed hatasem.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci
przemarzania.

Pompownia - konstrukcja budowlana z czescia podziemna i nadziemna wyposazona w
uktad pompowy ze sterowaniem do zadanego przettaczania mediow.

Projekt - zatwierdzona dokumentacja projektu budowlanego posiadajaca decyzje
pozwolenia na budowe, stanowiaca podstawe realizacji przedmiotowej inwestycji.

Projektant - osoba lub firma bedaca autorem dokumentacji projektowej.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad: droga, kolej, rurociag itp.

Prety stalowe wiotkie - prety stalowe o przekroju kotowym gtadkie lub zebrowane o
Srednicy do 40 mm.
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Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

Reaktor - przestrzenna szczelna konstrukcja zelbetowa (lub stalowa) z wewnetrznymi
przegrodami wydzielajacymi komory technologiczne wyposazone w odpowiednie
urzadzenia do oczyszczania Sciekow.

Rozbiorka - trwate usuniecie wskazanych elementéw poza teren budowy.

Rozruch technologiczny - czynnosci prowadzone przez zespot ludzi zgodnie z
opracowang instrukcja rozruchu, w wyniku ktérych praca uktadu technologicznego
oczyszczania sciekow osiagnie zatozone parametry oczyszczania.

Remont - przywrécenie wartosci uzytkowej obiektu

Scieki bytowe - ptynne nieczystosci powstajace w obiektach mieszkalnych,
uzytecznosci publicznej, zaktadach ustugowych danego obszaru podtaczone do dziatajacej
sieci kanalizacyjnej z ujsciem na przedmiotowa oczyszczalnie sciekow wraz ze $ciekami
dowozonymi.

Technologia oczyszczania - zaprojektowany odpowiedni zespét urzadzen, rurociagow
oraz sztucznych przegrod tworzacy zintegrowany uktad stuzacy do kompleksowego
oczyszczania Sciekow wraz z systemem sterowania i automatyzacji procesami
oczyszczania.

Zbrojenie niesprezyste - zbrojenie konstrukcji betonowej nie wprowadzajace do niej
naprezen w sposob czynny.

Zaprawa murarska - mieszanina cementu ( wapna), wody i odpowiednich frakcji
kruszywa mineralnego.

Zaczyn cementowy - mieszanina cementu i wody.

Zbiorniki reaktorow - na potrzeby niniejszej specyfikacji oznacza wydzielong z
istniejacego obiektu przestrzenng konstrukcje zelbetowa, ktora po odpowiednim
przystosowaniu stanowi¢ bedzie miejsce lokalizacji komor technologicznych
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1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje pojec i okreslen nigdzie
wczesniej niezdefiniowanych

Wszelkie nazwy firmowe wyrobow uzyte w dokumentacji projektowej powinny by¢
traktowane jako definicje standardu, a nie konkretne nazwy firmowe wyrobow
zastosowanych w projekcie.

1.6 Nazwy i kody CPV

45000000-7 - roboty budowlane

45400000-1 - roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia obiektéw budowlanych.
5252100-9 Roboty budowlane w zakresie zaktadow oczyszczania sciekow
45232420-2 Roboty w zakresie sciekow

1.7 0Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za swoje metody pracy i powinien uwzgledniac
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera Kontraktu. Wykonawca
jest zobowigzany do przygotowania i przedstawienia metod przyjetych do wykonania
gtownych elementow robot.

1.7.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy zaznaczony na planie zagospodarowania oczyszczalni Sciekow w
Katuszynie wraz z posiadanymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet ST.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.
Wykonawca powinien naby¢ wiedze o lokalizacji statych punktow wysokosciowych
(reperow) i nawiazac sie do nich.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc¢ za ochrone punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt. Wykonawca umozliwi w kazdym czasie wstep na teren
budowy przedstawicielom Zamawiajacego i Inzyniera Kontraktu.

1.7.2 Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa sktada sie z dokumentacji:
o Zamawiajacego
¢  Wykonawcy

Dokumentacja dostarczona przez Zamawiajgcego zawiera rysunki i dokumenty, zgodnie
z wykazem w protokole przekazania dokumentacji.

W ramach ceny ryczattowej Wykonawca opracuje: dokumentacje wykonawcza
niezbedna do prawidtowej realizacji projektu - a w przypadku, gdy zaistnieje taka
potrzeba uzyska stosowne uzgodnienia, rysunki robocze oraz dokumentacje powykonawcza
sporzadzone zgodnie z prawem budowlanym. Wszystkie takie opracowania, rysunki i
projekty Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia Inzynierowi Kontraktu.

1.7.3 Zgodnosc robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by
jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéow decyzje
wiazaca podejmuje Inzynier w porozumieniu z Zamawiajacym.
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Wykonawca nie moze wykorzystywac na wtasna korzys¢ btedow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera
Kontraktu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa i szczegbtami opisanymi w ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywaé zgodnosé¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa, ST oraz materiatami zatwierdzonymi przez Inzyniera i wptynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastgpione
materiatami zgodnymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.7.4 Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
o lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk ukopéw i drog
dojazdowych,
o srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
e mozliwoscig powstania pozaru.

1.7.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.7.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.
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1.7.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia
tylko w czasie robot, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy
powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organdéw administracji
panstwowej. Jezeli Wykonawca zastosuje materiaty zgodne ze Specyfikacja, a materiaty te
w czasie pdzniejszym okaza sie szkodliwe dla srodowiska, wszelkie wynikajace z tego
optaty beda ponoszone przez Zamawiajacego.

1.7.8 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiagzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robodt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢ Inzyniera i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania,
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.7.9 Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo lub gabarytowo tadunkow i w
sposob ciagty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera Kontraktu. Pojazdy
i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.7.10 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znac¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
lokalne oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciagty bedzie informowad Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH [ 16 |



1.7.11 Zgodnos$¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce na wtasny koszt od odpowiednich
instytucji obejmujacych zezwolenia na zmiane ruchu, zezwolenia dotyczace trasy,
zezwolenia na pobyt, na uzywanie krotkofaldwek, na rozpoczecie robdt lub na zmiane
potozenia uzytecznosci publicznych, itd.

W ciagu czterech tygodni od podpisania umowy Wykonawca powinien przedstawic
Inzynierowi liste wszystkich pozwolen wymaganych do rozpoczecia i zakonczenia robdt
zgodnie z harmonogramem.

W porozumieniu z wtadzami lokalnymi i uzytkownikami uzytecznosci publicznych,
Zamawiajacy stworzy harmonogram, do wykonania przez Wykonawce, w petni
udokumentowanych wnioskdéw o zezwolenia dla wykonania poszczegélnych odcinkow
robot.

Wykonawca powinien stosowaé sie do wymagan tych zezwolen i powinien umozliwic
wtasciwej instytucji wykonanie inspekcji i sprawdzenia robot. Ponadto, powinien on
umozliwi¢ instytucji uczestniczenie w procedurach, badaniach i kontroli, ktére jednak nie
zwalniaja Wykonawcy z odpowiedzialnosci zwiazanych z Kontraktem.

1.7.12 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno byc¢ prowadzone w taki sposdb, aby catos¢ przedsiewziecia lub jego elementy byty
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
Kontraktu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.7.13 Zaplecze wykonawcy

Wykonawca we wtasnym zakresie i na wtasny koszt urzadzi i utrzyma zaplecze budowy
niezbedne do prowadzenia robot oraz urzadzi pomieszczenie, w ktorym prowadzone beda
rady budowy i spotkania koordynacyjne. Zaplecze administracyjne budowy powinno by¢
urzadzone w poblizu terenu budowy.

Zamawiajacy wskaze punkty poboru energii i wody dla potrzeb zaplecza. Wykonawca
zamontuje na wtasny koszt urzadzenia pomiarowe dla poboru w/w mediow i bedzie ponosit
koszty za zuzyte media na podstawie wskazan licznikow.

Wykonawca na dzien odbioru ostatecznego zlikwiduje zaplecze budowy i uprzatnie
teren.

2.1 Zrédta uzyskania materiatow

Na dwa tygodnie przed planowanym uzyciem materiatbw przeznaczonych do
wbudowania, Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz aprobaty techniczne i probki do zatwierdzenia przez Inzyniera
Kontraktu.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrdédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do udokumentowania Inzynierowi Kontraktu, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagty spetniajag wymagania Specyfikacji w
czasie postepu robot.
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2.2 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wtaczajac w to zrodta
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi Kontraktu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi
Kontraktu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zradta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i urobek czasowo usuniety z wykopdw, piasek lub zwir powinny by¢ sktadowane
w pryzmach i uzyte ponownie do zasypania wykopow lub usuniete na zakonczenie robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera Kontraktu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera Kontraktu, Wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy. Zastosowanie materiatow z innych zrodet musi
by¢ zgodne z lokalnymi wymogami.

2.3 Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera Kontraktu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami
Specyfikacji. Inzynier Kontraktu jest uprawniony do pobierania probek w celu sprawdzenia
wtasciwosci materiatow ktore sa uzywane.

Wyniki tych testow powinny stanowi¢ podstawe odbioru jakosciowego robot. W
przypadku, gdy Inzynier Kontraktu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda
zachowane nastepujace warunki:

Inzynier Kontraktu bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inzynier Kontraktu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktéorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem
za ich wykonanie.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢
i wtasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera Kontraktu. Miejsca
czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem Kontraktu w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
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Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PB lub w projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i
wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera Kontraktu w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi
kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca nie usunie zadnej sztuki sprzetu wykazanego w ofercie lub innych
dokumentach, niezbednego do prawidtowej realizacji kontraktu, bez uprzedniej zgody
Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktoére
nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu musi zapewniac, ze roboty beda wykonane i zakonczone
zgodnie z Kontraktem.

Pojazdy uzywane przez Wykonawce na drogach publicznych musza spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi i
innych.

Po uprzednim poinstruowaniu przez Inzyniera Kontraktu, S$rodki transportu nie
odpowiadajace tym warunkom beda usuniete z placu budowy.

Wykonawca powinien utrzymywac wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe do placu
budowy w czystosci.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$s¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera Kontraktu.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana naprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera Kontraktu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéow i robét, rozrzuty normalnie
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Celem kontroli jakosci jest osiagniecie wymaganych standardéw. Wykonawca jest odpowiedzialny
za petna kontrole robot i jakosci materiatow. Przed zatwierdzeniem Programu Zapewnienia

wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera Kontraktu beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6.1 Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych prac, dostarczonych i
wbudowanych materiatéw oraz montowanych urzadzen i sprzetu. Wykonawca przedstawi do
aprobaty Inzyniera Program Zapewnienia Jakosci szczegotowo opisujacy plan wykonania
prac, techniczne, personalne i organizacyjne mozliwosci gwarantujace wykonanie prac
zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami ST, jak rowniez instrukcjami i poleceniami
wydanymi przez Inzyniera Kontraktu. Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac:

Czesc¢ gtowna opisujaca:

Organizacje prac z uwzglednieniem metod i czasu trwania prac,

Zarzadzanie ruchem na terenie budowy z uwzglednieniem tymczasowych znakéw drogowych,
Bezpieczenstwo i higiene pracy,

Kwalifikacje i doswiadczenie kazdego z pracujacych zespotow,

Nazwiska ludzi odpowiedzialnych za jakos¢ wykonywanych prac,

Metody i procedury przyjete przez kontrole jakosci,

Wyposazenie uzyte do badan i pomiarow (powinien by¢ zawarty opis
laboratorium),

Metody i system zbierania wynikow badan i przedstawienie tych materiatow Inzynierowi
Kontraktu,

System kontroli dostarczonych i wbudowanych materiatdw oraz montowanych urzadzen i
sprzetu.

Czesc¢ szczego6towa opisujaca:

Wtasciwosci dostarczonych i wbudowanych materiatow, dokumenty stwierdzajace ich
przydatnos¢ zgodnie z przeznaczeniem (atesty, swiadectwa jakosci, aprobaty techniczne,
certyfikaty bezpieczenstwa itp.),

Parametry techniczne montowanego sprzetu i urzadzen oraz sposob kontroli sprawnosci ich
dziatania,

Urzadzenia i instalacje wykorzystywane na terenie budowy tacznie z wymaganiami
technicznymi,

Rozne typy i ilos¢ srodkow transportu tacznie z metodami zatadunku i roztadunku,

Metody zabezpieczenia zatadunku przed utratg ich wtasciwosci podczas
transportu,
Metody analiz i pomiardw (rodzaj, czestotliwos¢, pobieranie prob, legalizacja, sprawdzenie
itp.)
wykonywanych podczas dostaw materiatow, mieszania, wykonywania

poszczegolnych elementdéw pracy,
Metody postepowania z materiatami i robotami nie spetniajacymi tych warunkéw.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Jakosci Wykonawca przeprowadzi testy probne w celu zademonstrowania ich wystarczalnosci.
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Wykonawca powinien przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow z czestotliwoscia
zapewniajaca, ze roboty beda wykonywane zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier Kontraktu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca powinien dostarczy¢ s$wiadectwa potwierdzajace, ze cate wyposazenie
przeznaczone do pobierania prob i testowania jest prawidtowo wykalibrowane i spetnia
wymagania procedur testowych.

Inzynier Kontraktu powinien mie¢ nieograniczony dostep do laboratorium Wykonawcy w
celu prowadzenia inspekcji.

Inzynier Kontraktu poinformuje Wykonawce na pismie o wszelkich btedach zwiazanych z
laboratorium, jego wyposazeniem oraz przyjetych sposobach i metodach prowadzenia testow.
Jezeli w opinii Inzyniera Kontraktu btedy te moga wptywac na prawidtowosc testow, moze on
odmowi¢ uzycia w Robotach materiatdéw, ktore zostaty poddane testom do momentu, kiedy
procedury testow beda prawidtowe i akceptacja materiatow bedzie przeprowadzona.

Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem testéw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier Kontraktu bedzie mie¢ zapewniona mozliwosc¢ udziatu w testach.

Na zlecenie Inzyniera Kontraktu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostana przez Wykonawce wymienione lub naprawione z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek
beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera Kontraktu. Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera Kontraktu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu.

6.4 Badania, pomiary, probny rozruch

Wszystkie badania i pomiary oraz probny rozruch beda przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inzyniera
Kontraktu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
Kontraktu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera Kontraktu.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca powinien przekazywac kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminach okreslonych w Programie Zapewnienia Jakosci.

Wyniki badan beda przechowywane w postaci zaproponowanej przez Inzyniera Kontraktu.

6.6 Badania prowadzone przez Inzyniera Kontraktu

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier Kontraktu uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.
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Inzynier Kontraktu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier Kontraktu moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy.

Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier
Kontraktu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatow i robdt z dokumentacja projektowa i ST. Koszty tych badan
poniesie Wykonawca.

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier Kontraktu moze dopusci¢c do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja
odpowiednie atesty.

Materiaty stosowane do wykonania robo6t objetych umowa powinny miec:

e oznakowanie znakiem CE, co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze
zharmonizowana norma europejska wprowadzona do zbioru Polskich Norm, z
europejska aprobatg techniczng lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego,
uznanga przez Komisje Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi,

albo

e deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydana przez
producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez
Komisje Europejska,

albo

e oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sa to wyroby nie podlegajace
obowiazkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z
Polska Norma lub aprobata techniczna, badz uznano za ,regionalny wyréb
budowlany”,

e termin przydatnosci do uzycia podany na opakowaniu,

oraz powinny spetnia¢ wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi Kontraktu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy

6.8.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane zgodnie z wymaganiami Prawa
budowlanego.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi Kontraktu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera Kontraktu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje kierownika robét i inspektora nadzoru
do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robét.

6.8.2 Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowia zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera
Kontraktu.

6.8.3 Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
e pozwolenie na realizacje przedsiewziecia budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustalen,
e korespondencje na budowie.
Zakres wykonanych robét bedzie poswiadczany do zaptaty przez Inzyniera Kontraktu na
podstawie protokotow odbioru robét przedstawionych przez Wykonawce.

6.8.4 Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce na terenie budowy w
miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera Kontraktu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7.1 0Ogoblne zasady obmiaru robét

Kontrakt jest ryczattowy. Obmiar robot dokonywany bedzie w miare postepu robot
procentowo zgodnie ze szczegdtami opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie
zadania.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robot w celach dokonania
przejsciowych ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robdt
wyszczegolnionego w tabeli do fakturowania sporzadzonego przez Wykonawce jako
zatacznika do umowy na wykonanie robot.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



7.3 Dokumenty finansowe wykonawcy potwierdzajace wykonanie robot

W ciagu 21 dni od podpisania umowy na wykonanie robét Wykonawca przedstawi do
zatwierdzenia Inzynierowi Projektu wzory dokumentow finansowych potwierdzajacych
wykonanie robot.

Inzynier Projektu poswiadczy do wyptaty kwoty nalezne Wykonawcy tylko na podstawie
zatwierdzonych dokumentdw finansowych.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Przejecie Robét i Odcinkéw

Roboty beda przejete przez Zamawiajacego kiedy:
e roboty zostang ukonczone zgodnie z Kontraktem,
e Swiadectwo przejecia dla robot zostanie wystawione lub bedzie sie uwazato, ze
zostato wystawione
Wykonawca bedzie mégt wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia za pomoca powiadomienia
Inzyniera nie wczesniej niz 14 dni przed tym, kiedy roboty beda w Opinii Wykonawcy
ukonczone i gotowe do przejecia. Jezeli roboty podzielone sa na odcinki, to Wykonawca
bedzie mégt podobnie wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia dla kazdego Odcinka. Inzynier
Kontraktu, w ciagu 14 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien wystawic
Wykonawcy Swiadectwo Przejecia, podajac date, z ktora Roboty zostaty ukonczone
zgodnie z Kontraktem.

8.2 Dokumenty do Przejecia Robét

Zamawiajacy okresla forme Dokumentacji Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty:

e dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

e szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne).

e recepty i ustalenia technologiczne,

e dziennik budowy (oryginaty),

¢ wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i
PB,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie
z ST iPB,

e opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiardw zataczonych dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PB,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na kanalizacje
teletechniczng, sieci energetyczne, gazowe, oswietlenie, odwodnienie itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen.
geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy =zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru tymczasowego komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru tymczasowego robét.

Wszystkie prace korekcyjne wymagane przez komisje powinny by¢ wymienione zgodnie
Z wymaganiami zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt
uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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8.3 Przejecie czesci robét
Inzynier Kontraktu moze, wedtug wytacznego uznania Zamawiajacego, wystawic
Swiadectwo Przejecia dla jakiejkolwiek czesci roblét statych.

Po wystawieniu przez Inzyniera Kontraktu Swiadectwa przejecia dla jakiej$ czesci
Robdt, Wykonawcy jak najwczesniej umozliwione bedzie podjecie takich krokow, jakie moga
by¢ konieczne dla przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prob koncowych. Wykonawca
przeprowadzi te préby koncowe tak szybko jak bedzie praktycznie mozliwe do wykonania,
przed datg uptywu odnosnego okresu zgtaszania wad.

8.4 Swiadectwo wykonania

Inzynier Kontraktu wystawi Swiadectwo Wykonania w ciagu 14 dni od najpézniejszej z
dat uptywu Okreséw Zgtaszania Wad lub pdzniej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie
Dokumenty Wykonawcy oraz ukonczy wszystkie roboty i dokona ich préb, wtacznie z
usunieciem wad. Kopia Swiadectwa Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawiajacego.

Bedzie sie uwazato, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptacje robét.

9.1 Ogoblne przepisy

Rozliczenie za wykonane roboty bedzie odbywaé sie fakturami przejsciowymi
wystawianymi za okresy miesieczne, ktore beda obejmowac roboty wykonywane w danym
okresie do wartosci 90% wynagrodzenia umownego.

Dokumentem stwierdzajacym stan zaawansowania robot stanowiacym podstawe do
wystawienia faktury bedzie protokot odbioru elementéw robot potwierdzony przez
Inzyniera Kontraktu i podpisany przez kierownika budowy.

Pozostata kwote 10% naleznego wynagrodzenia umownego Zamawiajacy zaptaci po
dokonaniu odbioru koncowego i wystawieniu przez Wykonawce faktury koncowej po
zakonczeniu przedsiewziecia objetego umowa.

Ostateczne rozliczenie za wykonane roboty nastapi na podstawie protokotu koncowego
odbioru robot zgodnie z warunkami umowy.

Do protokotu koncowego robdt Wykonawca dotaczy geodezyjna inwentaryzacje
wykonanych robét.

-_—

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z p6zn. zmianami).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U.
z dnia 17 lipca 2002r.),

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (z pdzniejszymi zmianami).

Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢c w oparciu o aktualnie

obowiagzujace normy i przepisy, nawet, jesli w niniejszej specyfikacji nie zostaty
przywotane.
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2 ST-1.0.- BRANZA BUDOWLANA

ROBOTY POMIAROWE. WYTYCZENIE OBIEKTOW | PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikami sa wymagania dotyczace wykonania poziomego i
pionowego wytyczenia w terenie obiektéw kubaturowych, placow i drog na oczyszczalni
sciekdw w Olszewicach gm. Katuszyn.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych Specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wytyczenie w terenie zgodnie z projektem
wszystkich obiektodw, w tym rurociagow miedzyobiektowych, drég wewnetrznych i placéw oraz
robot towarzyszacych tj. branzowych: sanitarnych, elektrycznych, itp.

1.4 Okreslenia podstawowe
Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktéw, ktérych wzajemne potozenie
na powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjnej.

Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych
wysokos¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

Osnowa realizacyjna -jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzyc
do pomiaréw kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare mozliwosci
pomiarow powykonawczych.

Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe - sa zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w
geodezji i kartografii.

1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje pojec i okreslen nigdzie
wczesniej niezdefiniowanych

Wszelkie nazwy firmowe wyrobow uzyte w dokumentacji projektowej powinny by¢
traktowane jako definicje standardu, a nie konkretne nazwy firmowe wyrobow
zastosowanych w projekcie.

1.6 Nazwy i kody CPV
45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

1.7 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji ST-0 "Wymagania Ogolne”.
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Warunki ogdlne stosowania materiatow podano w Specyfikacji ST-0 "Wymagania
Ogolne".

Do utrwalenia punktow gtownych obiektéw kubaturowych i placow, chodnikow oraz
drdg nalezy stosowac:

e pale, stupki, rury metalowe,
e farbe odblaskowa.

Pale, stupki i rury powinny miec dtugosci, co najmniej 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktoéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ srednice 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki" powinny mie¢ dtugos¢
okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

Warunki ogoélne dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji ST-0 "Wymagania Ogoélne". Do

odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:
e teodolity lub tachometry,

niwelatory
dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji ST-0 ,Wymagania
Ogolne”.

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami
transportu.

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien otrzymac od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspoétrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow. W oparciu o
materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera Kontraktu o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperéw roboczych.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne obiektow kubaturowych, placow, chodnikdw,
drég oraz sieci i punkty posrednie osi musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
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okreslajace w sposob wyrazny ijednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzor oznaczen powinny byc zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych obiektéw kubaturowych, drég
i placdw manewrowych oraz osi trasy i punktéw wysokosciowych sieci

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ za stabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane
do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna odlegtosc
pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢c 500 m.
Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosic¢ okoto 250 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektdw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy =zatozy¢é w postaci stupkow wykluczajacych osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera Kontraktu.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby s$redni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w
nawiazaniu do reperéw panstwowych,

Repety robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.3 Tyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o rysunki oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w rysunkach.

0§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do rysunkow nie
moze by¢ wieksze niz 3 cm. Rzedne niwelety punktéow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscia do | cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych wrysunkach.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w punkcie 2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicami robét.

5.4 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robodt), zgodnie z rysunkami oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdét i w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera Kontraktu.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej |
metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej i powinna ona
odpowiadac¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych wg rysunkow. Profilowanie
przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie
zgodnym y4 rysunkami.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji ST-0 "Wymagania Ogolne".

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okresSlonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robdét dokonywany bedzie w miare postepu robot procentowo zgodnie ze
szczegotami opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.
7.1.1.1.1.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robét w celach dokonania
przejsciowych ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robét,
wyszczegoblnionego w tabeli do fakturowania, sporzadzonego przez Wykonawce, jako
zatacznik do umowy na wykonanie robot.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST- 0 ,, Wymagania Ogoélne” pkt 8 Odbidr robdt
zwiazanych z wytyczeniem obiektdéw kubaturowych, placow, drog i sieci w terenie nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi Kontraktu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 Wymagania Ogolne pkt
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10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy
Nie wystepuja.

10.2 Inne dokumenty

e Instrukcja techniczna 0-1.0g6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni $ciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

3 ST-1.1. BRANZA BUDOWLANA
ROBOTY ROZBIORKOWE
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot rozbiorkowych na oczyszczalni sciekdbw w Olszewicach gm.
Katuszyn.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z rozbiorka w miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowej i wywiezienie
materiatow rozbiorkowych na odlegtos¢ do 10 km.
e Likwidacji instalacji urzadzenia piaskownika
e istniejacych elementéw stalowych wyposazenia pompowni gtownej,
pompowni odciekdw, reaktora biologicznego
e istniejacych elementéw technologicznych wyposazenia pompowni gtownej,
pompowni odciekow i Sciekow dowozonych, stacji dmuchaw, reaktora
biologicznego

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST-0 ,,Wymagania Ogélne" pkt 1.4.

1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje pojec i okreslen nigdzie
wczesniej niezdefiniowanych

Wszelkie nazwy firmowe wyrobow uzyte w dokumentacji projektowej powinny by¢
traktowane jako definicje standardu, a nie konkretne nazwy firmowe wyrobow
zastosowanych w projekcie.

1.6 Nazwy i kody CPV
45111100-9 - Roboty rozbidrkowe.

2 MATERIALY
Nie dotyczy.

3 SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-0
,Wymagania Ogélne".

3.2 Sprzet do rozbiérek
Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne".
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4 TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania Ogolne".

4.2 Transport materiatu z rozbiérek

Powstaty materiat z rozbiorek nalezy przemieszczac¢ transportem samochodowym we
wskazane miejsce przez Inzyniera Kontraktu. Wybor srodka transportu zalezy od
Wykonawcy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-0 ,,Wymagania Ogélne" pkt.5.

5.2 Rozbioérki

Rozbiorki nalezy dokonywaé w miejscach wskazanych w dokumentacji z wczesniejszym
uzgodnieniem tych czynnosci z Inzynierem Kontraktu.
Wymagania dotyczace wykonania robot podane w Dokumentacji Projektowej, ponadto:
e roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi
pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie
e elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomoca narzedzi pneumatycznych,
przecinajac zbrojenie palnikiem acetylenowym
elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym
e nie mozna prowadzi¢ rozbidrki elementow konstrukcyjnych jednoczesnie na
kilku poziomach
e przed przystagpieniem do robdt rozbiorkowych nalezy odtaczy¢ instalacje
elektryczng gazowa, cieplna, wodociggowa i inne
e roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznosc¢
rozbieranego elementu, oraz tak, aby usuwanie jednego elementu
konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie
innego fragmentu konstrukcji
e znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia nalezy zabezpieczyc
przed uszkodzeniami.
Materiat powstaty z rozbiorki nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca
sktadowania powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby materiat byt tatwy do
zatadunku i wywiezienia.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogéblne zasady kontroli jakosci robot
Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-0 ,,Wymagania Ogélne".

6.2 Kontrola rozbiorek

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia
elementu oraz sprawdzenia nienaruszenia istniejacej konstrukcji, jezeli to dotyczy
fragmentu catosci konstrukcji.
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7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot dokonywany bedzie w miare postepu robét procentowo zgodnie ze
szczegotami opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.
7.1.1.1.1.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robot w celach dokonania
przejsciowych ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robdt,
wyszczegoblnionego w tabeli do fakturowania, sporzadzonego przez Wykonawce, jako
zatacznik do umowy na wykonanie robot.

8 ODBIOR ROBOT

Odbior robét - stosownie do ST-0. ,,Wymagania ogdlne".

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania Ogolne".

10 PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.
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4 ST-1.2. BRANZA BUDOWLANA
ROBOTYZIEMNE
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot ziemnych, ktore zostana wykonane na oczyszczalni sciekdw w Olszewicach
gm. Katuszyn.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy,
wykonaniu wykopow i nasypow z odpowiednim zageszczeniem i uformowaniem nasypow
zgodnie z Dokumentacja Projektowa - opis techniczny i rysunki.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i ST-0 "Wymagania Ogolne".

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace roboét
podano w ST-0 "Wymagania Ogolne".

1.6 Nazwy i kody CPV
45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne.

2 MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej
specyfikacji sa:
e piasek na podsypke
cement portlandzki zwykty
woda
grunt wydobyty z wykopu i sktadowany na odktad na obsypanie
grunt wydobyty z wykopu, sktadowany poza strefa robot
pospotka o wsp. uziarnienia >5
grunty zwirowe i piaszczyste dowiezione spoza strefy robdt na wymiane gruntu
pod fundamentami.

3 SPRZET

Roboty ziemne, zwiazane z wykonaniem wykopdw, prowadzone moga by¢ recznie lub
przy uzyciu nastepujacego sprzetu mechanicznego:
e koparka, do wykonywania wykopow szerokoprzestrzennych i wasko
przestrzennych z osprzetem przedsiebiernym, podsiebiernym i chwytakowym.
e spycharka do plantowania terenu, wykonywania nasypow, przemieszczania
gruntu w obrebie budowy

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



e tadowarka do zatadunku i transportu materiatow sypkich, wykonywania
wykopow o gtebokosci do 2,00 m, spychania i zwatowania
zageszczarka wibracyjna kroczaca do zageszczania zasypow fundamentowych i nasypow
e pity do $cinania krzakow i drzew (wrazie koniecznos$ci)
e przenosne pompy zatapiane do odpompowania wody z wykopdéw (wrazie koniecznosci)
Sprzet uzywany do Robdt powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ogoélnym opisie organizacji i metod robot zaakceptowanym przez
Inzyniera Kontraktu.

TRANSPORT

Do przewozu wszelkich materiatow sypkich i zbrylonych jak ziemia, kruszywo
stosowane beda samochody samowytadowcze - wywrotki. Uzyte Srodki transportu musza
by¢ sprawne technicznie.

5.1 Warunki ogélne

Ogodlne warunki wykonania robot podano w ST-0 "Warunki Ogolne". Wykonywanie
wykopow moze nastgpi¢ zgodnie ze Specyfikacja Techniczng i po wyrazeniu zgody przez
Inzyniera.

Roboty ziemne wykonac zgodnie z norma PN-68/B-06050.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdow i nasypow nalezy:

e zapoznac¢ sie z planem sytuacyjno wysokosciowym i naniesionymi na nim
konturami i wymiarami istniejacych i projektowanych budynkow i budowli,
wynikami badan geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem projektowanych
nasypow i skarp ziemnych

e wyznaczy¢ zarysy robot ziemnych na gruncie poprzez trwate oznaczenie w
terenie potozenia wszystkich charakterystycznych punktow przekroju
podtuznego i przekrojow poprzecznych, zarowno wykopow jak i nasypow,
potozenia ich osi geometrycznych, szerokosci korony, wysokosci nasypow i
gtebokosci wykopow, zarysy skarp, punktow ich przeciecia z powierzchnig
terenu. Do wyznaczania zarysow robot ziemnych postugiwac sie instrumentami
geodezyjnymi takimi jak: teodolit, niwelator, jak i prostymi przyrzadami -
poziomica, tata miernicza, tasma itp.

e przygotowac i oczysci¢ teren poprzez: usuniecie gruzu i kamieni, wykonanie
robot rozbiorkowych, istniejacych obiektow lub ich resztek, urzadzenie
przejazdow i drog dojazdowych

e przygotowac pochyte powierzchnie terenu pod podstawe nasypow.

Wykopy pod przewody rurociaggowe nalezy wykonywa¢ do gtebokosci 0,1-0,2m
mniejszej od projektowanej, a nastepnie pogtebia¢ do gtebokosci wtasciwej, bezposrednio
przed utozeniem fundamentu lub przewodu rurociggowego. Minimalna szerokos¢ wykopu w
Swietle obudowy sciany wykopu powinna by¢ dostosowana do $rednicy przewodu. Przy
montazu przewodu na powierzchni terenu i opuszczeniu catych ciggéw do wykopu,
szerokos¢ wykopu nie moze by¢ zmniejszona.
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Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace
sie lub biegnace rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a
w razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno przekraczac +/-5cm.

Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania, nalezy (przy udziale Inzyniera)
sprawdzi¢, czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu posadowienia obiektu, wg.
przekazanego Wykonawcy projektu.

5.1.1 Odspojenie i odktad urobku

Odspojenie gruntu w wykopie, mechaniczne lub reczne, potaczone z zastosowaniem
urzadzen do mechanicznego wydobycia urobku. Dno wykopu powinno by¢ réwne i
wyprofilowane zgodnie ze spadkiem przewodu, ustalonym w Dokumentacji Projektowej.

Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko po jednej stronie wykopu, w odlegtosci
co najmniej 1,0m od krawedzi klina odtamu.

5.1.2 Podtoze

Podtoze naturalne powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej
wilgotnosci o wytrzymatosci powyzej 0,05MPa wg PN-86/B-02480, dajacy sie wyprofilowac
wg ksztattu spodu przewodu (w celu zapewnienia jego oparcia na dnie wzdtuz dtugosci na
Y4 obwodu). Grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podtoze przed naruszeniem
struktury gruntu powinna wynosi¢ 0,2m. Odchylenie grubosci warstwy nie powinno
przekracza¢ +/-3cm. Zdjecie tej warstwy powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
utozeniem przewodu.

5.1.3 Zasypka i zageszczenie gruntu

Przy obiektach liniowych przed zasypaniem dno wykopu nalezy osuszy¢ i oczysci¢ z
zanieczyszczen pozostatych po montazu przewodu. Uzyty materiat i sposdb zasypania
przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu i obiektéw na
przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubosci warstwy ochronnej zasypu strefy
niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 0,5m materiatem
zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinny by¢: grunt wydobyty z wykopu, bez grud i
kamieni, mineralny, sypki, drobno - lub srednioziarnisty wg PN-86/B-02480. Materiat
zasypu powinien by¢ zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze szczegdlnym
uwzglednieniem wykopu pod ztacza.

Najistotniejsze jest zageszczenie gruntu przez podbicie w tzw. pachwinach przewodu.
Podbijanie nalezy wykona¢ ubijakiem po obu stronach przewodu zgodnie z PN-68/B-06050.
Zasypke wykopu powyzej warstwy ochronnej dokonuje sie gruntem rodzimym warstwami z
jednoczesnym zageszczeniem.

5.1.4 Roboty ziemne przy wykonywaniu chodnikow

Grunt nasypowy niebudowlany zalegajacy na wiekszej powierzchni wykonanych drog, nalezy
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wywiez¢ na odktad. W miejsce wybranego gruntu nalezy na grubosci 20cm dokonad
wymiany na grunt niewysadzinowy G-1.

Podtoze gruntowe przed utozeniem konstrukcji nawierzchni musi by¢ zageszczone
zgodnie z wymaganiami stosowanymi przy robotach ziemnych.

5.1.5 Warunki szczegotowe wykonania robot ziemnych

Przed przystapieniem do wykonania wykopow nalezy w ramach robot
przygotowawczych zdja¢ warstwe humusu i ztozy¢ ja (najlepiej w pryzmach w takich
odlegtosciach, aby nie utrudniaty prowadzenia robot i aby dogodne byto roztozenie humusu
przy wykonywaniu robot odtworzeniowych terenow zielonych).

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu i wykonczenia
odpowiada on wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy doktadnosc
wykonania nie przekracza tolerancji podanych w Specyfikacji Technicznej i normach, PN-
68/B-06050, PN-81/B-10725.

Sprawdzeniu podlega:

¢ wykonanie wykopu i podtoza

e zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrebie wykopu,

e stan umocnienia wykopow lub nachylenia skarp wykopow pod katem
bezpieczenstwa pracy robotnikow zatrudnionych przy montazu,

¢ wykonanie niezbednych zejs¢ do wykopow w postaci drabin, nie rzadziej niz co
20m,

e wykonanie zasypu
zageszczenie

e stabilizacja gruntu

OBMIAR ROBOT

Obmiar robot dokonywany bedzie w miare postepu robot procentowo zgodnie ze
szczegotami opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.
7.1.1.1.1.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robot w celach dokonania
przejsciowych ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robdt,
wyszczegolnionego w tabeli do fakturowania, sporzadzonego przez Wykonawce, jako
zatacznik do umowy na wykonanie robot.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST -0 "Wymagania ogoélne".

Odbioru robot ziemnych nalezy dokonac zgodnie z PN-68/B-06050.

Odbiorowi podlega ilosc i jakos¢ wykonanego wykopu.

Dopuszcza sie odbidr czesciowy wykonanego wykopu, pod warunkiem, ze dotyczy¢ on
bedzie catego obiektu kubaturowego, lub liniowego miedzy miejscami przewidzianymi na
odgatezienia.

Odbiorowi podlega ilos¢ i jakos¢ wykonania zasypki, stabilizacji gruntu, formowania
nasypow oraz ilos¢ przemieszczenia i transportu gruntu.
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9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania Ogolne”.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
e PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prdobek gruntu.
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11 ST-1.3. BRANZA BUDOWLANA
0Ogdlno budowlane
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1 WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot betonowych i zelbetowych na oczyszczalni Sciekow w Olszewicach gm.
Katuszyn.

1.2 Uzbrojenie
e sie¢ wodociggowa
e kable energetyczne, zasilajace, sterowniczo-pomiarowe.

1.3 ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot wymienionych w punkcie 1.1

1.4 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét okreslonych w
Dokumentacji Projektowej.

2  OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST-0
"Wymagania Ogolne".

2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnosc¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Zamawiajacego. Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST-0
"Wymagania Ogolne".

2.2 NAZWY | KODY CPV

45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub
ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej.

3 MATERIALY

Materiaty do wykonania robot ogélnobudowlanych poszczegolnych obiektow nalezy stosowac
zgodnie z Dokumentacja Projektowa - opisem technicznym i rysunkami.
e cement portlandzki zwykty 35

e Dbeton C30/37
e beton B25/30
e tasmy na styki
e zaprawa ochronna na siatki
e zaprawa ochronna odporna na siarczany
e styropian
e tynk silikonowy
e styropapa
e papa termozgrzewalna
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

e wapno suchogaszone hydratyzowane

e zaprawa spoinujaca

e zaprawa cementowo-wapienna M2, M3

e zaprawa cementowa M7

e piasek do zaprawy

e woda do zaprawy

e zszywki nierdzewne

e systemowe taczniki i wykonczenia do montowania ptyt j.w.

4 SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne”.
Do wykonania robét ogélnobudowlanych nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
e srodek transportowy

e rusztowania systemowe

e oOsuszacz

e agregat do hydroizolacji (sprzet do strumienicowego czyszczenia -wysokocisnieniowy
do 1500 bar,

e agregat do naktadania szlamoéw i bitumow

e torkretnica do natrysku betonu

e przenosnik tasmowy( do usuwania gruzu i odpadéw z wewnetrznych pomieszczen i
komor technologicznych)

e drabiny o wys. Min 10 m

e wyciagarka

e Zuraw przenosny

e betoniarka do produkcji zapraw

e elektronarzedzia(wiertarka, szlifierka katowa, przecinarka ,wyrzynarka)

Sprzet budowlany powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w
ogblnym opisie organizacji i metod robét.

5 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace stosowania srodkéw transportu podano w ST-0 ,,Wymagania ogoélne”.
Do transportu materiatow stosowanych do wykonania robét ogélnobudowlanych nalezy uzyc
nastepujacych srodkow transportu:

e samochdd transportowy skrzyniowy

e samochdd samowytadowczy
e dzwig samochodowy wysieg do 35 m

6 WYKONANIE ROBOT

6.1 WYMAGANIA OGOLNE
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne”.
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7 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 WYMAGANIA OGOLNE
Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne”.

7.2 BADANIA MATERIALOW

Badanie to nastepuje poprzez porownanie cech materiatéw z wymogami Dokumentacji
Projektowej i odpowiednimi normami.

7.3 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli jakosci wykonanych robét nalezy dokonac poprzez poréwnanie wykonania robot
z Dokumentacja Projektowa oraz zgodnosci z warunkami technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

e odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi

e odchylenia od kierunku poziomego goérnej powierzchni kazdej warstwy muru

e odchylenia przecinajacych sie powierzchni murow od kata przewidzianego w projekcie
¢ odchylenia wymiarow otwordw osciezy

e wilgotnosci powierzchni

7.4 ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ROBOTAMI

Wszystkie wyroby nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jezeli wyroby nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane,
to Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.

8 OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t dokonywany bedzie w miare postepu robot procentowo zgodnie ze szczegdtami
opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.

8.1 JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robot w celach dokonania przejsciowych
ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robét.

Odbioru robot nalezy dokonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano - Montazowych, oraz z ST-0 "Wymagania ogolne".

9 ODBIOR ROBOT

9.1 OGOLNE ZASADY
Ogolne zasady podano w ST-0 "Wymagania ogélne”

9.2 ODBIOR ROBOT

Odbioru robot nalezy dokonac zgodnie z Warunkami Technicznymi i Obmiaru Robét Budowlano -
Montazowych.

10 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.
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11 PRZEPISY ZWIAZANE

11.1 NORMY

PN-79/B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw budowlanych.

PN-88/B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczenia cech fizycznych.

PN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

PN-82/B-02000 Obcigzenia budowli.

PN-82/B-02001 Obcigzenia state.

PN-82/B-02003 Podstawowe obcigzenia technologiczne i montazowe.

PN-82/B-02004 Obciazenia pojazdami

PN-82/B-02010 Obciazenie $niegiem.

PN-77/B-02011 Obciazenie wiatrem.

PN-86/B-02014 Obciazenie gruntem

PN-86/B-02015 Obciazenie temperatura.

PN-ISO 4464:1994 Tolerancja w budownictwie - Zwiazki pomiedzy réznymi rodzajami
odchytek i tolerancji stosowanych w wymaganiach

PN-1SO 3443-8: 1994 | Tolerancja w budownictwie - Kontrola wymiarowa robot
budowlanych.
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4 ST-1.3. BRANZA BUDOWLANA
roboty wykonczeniowe
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1 WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot wykonczeniowych, ktére zostang wykonane w ramach modernizacji (remontu) oczyszczalni
sciekow w Urszulinie.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH S.T.
W ramach prac wykonczeniowych przewiduje sie:
e montaz stolarki drzwiowej aluminium.

e Montaz dachowki montaz rynien i rur spustowych

e wymiana podbitki

e Montaz stolarki okiennej

e wykonanie czyszczenia $cian zelbetowych reaktora biologicznego i komér technologicznych
metoda hydroscierng za pomoca wysokocisnieniowego agregatu do 1500 bar

e wykonanie powtok naprawczych , ubytkow oraz pekniec w betonie -reaktora biologicznego i
komor technologicznych

e wykonanie hydroizolacji w/w powierzchni $cian i dna srodkami chemoodpornymi mineralnymi

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe uzyte, w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami i
Ogolna Specyfikacja Techniczna.

1.5 NAZWY | KODY CPV
45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
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Materiaty do wykonania robot przy budowie stanu wykonczeniowego budynkéw nalezy stosowac
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i rysunkami. Do wykonania prac
wykonczeniowych nalezy uzy¢ nastepujacych materiatow:

e uszczelniacze zywiczne i poliuretanowe

e kleje i masy uszczelniajace

e pianka poliuretanowa

e zaprawa klejowa

e drzwi zewnetrzne aluminiowe

e materiat naprawczy

¢ materiat hydroizolacyjny

e materiat izolacyjny

e cement portlandzki

3

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST -0 ,,Wymagania ogolne”.
Do wykonania robdt wykonczeniowych budynkow nalezy uzyc nastepujacego sprzetu:
e mieszarka do zapraw

e agregaty tynkarskie
e pomochiczy sprzet tynkarski - rusztowania stojakowe, narzedzia tynkarskie itp.lub inny
sprzet niezbedny do prowadzenia robot.

4

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne”.
Do transportu materiatow nalezy uzyc nastepujacych srodkéw transportu:
e samochody skrzyniowe

¢ samochody dostawcze

lub innych umozliwiajacych transport poszczegolnych materiatow w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem, zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Transport samochodami gotowych elementow i prefabrykatow powinien odbywac sie w poziomie
ich wbudowania. Dla zabezpieczenia przy transporcie wykonawca dokona niezbednego
usztywnienia przy pomocy przektadek, rozpordéw, klindw z drewna badz gumy lub innych
odpowiednich materiatow. Transport materiatow w paletach powinien odbywac sie samochodami
umozliwiajacymi ich bezpieczny roztadunek.

5

5.1 WYMAGANIA OGOLNE
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.

5.2 HYDROIZOLACJA POWIERZCHNI ZELBETOWYCH REAKTORA BIOLOGICZNEGO,

POMPOWNI GLOWNEJ , POMPOWNI ODCIEKOW | SCIEKOW DOWOZONYCH

Podczas wykonywania hydroizolacji nalezy zachowac nastepujace warunki:
e prace wykonywac w temperaturze od +10 do +25°C

e przed przystapieniem do prac hydroizolacyjnych nalezy oprézni¢ komory z zawartosci sciekow,
szlamdw i czesci statych a nastepnie doktadnie catosc sptukac woda
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czyszczenie powierzchni zelbetowych wykonywac w okreslonych kolejnosciach najpierw sSciany
pozniej dna

czyszczenie hydroscierne za pomoca wody agregatem podajacym cisnienie ok 1500 bar
czyszczenie wykonywane za pomoca lanc zakonczonych odpowiednimi gtowicami

w trakcie wykonywania prac winna na dnie by¢ umieszczona pompa do odprowadzenia odcieku
Z czyszczenia

po dokonanym czyszczeniu nalezy czesci z odpadu oraz szlam oczysci¢ a nastepnie osuszy¢
czyszczenie oraz wykonywanie pozostatych czynnosci powyzej 1m wykonywad z rusztowan
systemowych

wykonanie reprofilacji betonu tj. na podtoze w miejscach peknie¢ ,zarysowan i ubytkow
betonu nalezy natozy¢ recznie lub za pomoca agreagtu mase stanowiaca rowniez warstwe
szczepna z podtozem

na tak przygotowane i suche podtoze nanies¢ za pomoca specjalnego agregatu szlam
mineralny w kilku warstwach do grubosci ok 10mm, a nastepnie zaciera¢ pacami tynkarskimi
W ten sposob przygotowana wypraw chemoodporna musi zwiazac i a wilgo¢ odparowac okoto
3-4 dni

do czasu petnego wiagzania tj okoto 5-7 dni nie nalezy dopuszczaé wody ani Sciekow do komor
hydroizolacji nie wolno wykonywac ze zmarznietych zapraw ani dopuszcza¢ do zamarzniecia
Swiezego materiatu hydroizolacyjnego przed osiggnieciem 60% jego wytrzymatosci 7 dniowej
Swieze powierzchnie hydroizolacji nalezy chroni¢ przed gwattownym wysychaniem pod
wptywem promieni stonecznych lub wiatru w tym celu nakrywac folig jak rowniez zwilzac
woda.

5.3 OSADZENIE STOLARKI | SLUSARKI
Podczas osadzania stolarki i slusarki nalezy zachowad nastepujace warunki:

osadzac elementy stolarki ustawiajac do pionu i poziomu

mocowac oscieznice w odlegtosci ok. 30 cm od gornej i dolnej powierzchni otworu; odlegtos¢
punktow mocowania oscieznic pionowych nie wieksza niz 100cm dla okien i 70cm dla drzwi
osadzenie oscieznic drzwiowych rownoczesne z murowaniem lub w przygotowanych gniazdach
sprawdzic¢ prawidtowosc dziatania skrzydet i oku¢ zamykajacych

uszczelni¢ elementy stolarki na catym obwodzie pianka poliuretanowg

po stronie zewnetrznej okien wykonac obrébke blacharska doktadnie umocowang we wrebie
progu oscieznicy

5.4 POSADZKI Z BETONU | ZAPRAWY CEMENTOWEJ
Podczas wykonania posadzek nalezy zachowad nastepujace warunki:

wykonywac z warstwy zaprawy cementowej (tzw. gtadzi cementowej) utozonej bezposrednio
na powierzchni podtoza (nanosi¢ na podtoze zaprawe cementowa o konsystencji plastycznej i
stosunku 1:2 lub 1:3 zarobionej mlekiem wapiennym) lub z betonu zwyktego

wykonywac¢ posadzke na mozliwie sSwiezym betonie podtoza przed jego catkowitym
Zwigzaniem

jesli beton podtoza jest stwardniaty, nalezy go oczysci¢ i zmoczy¢ woda

zaprawe uktada¢ miedzy listwami kierunkowymi, ktorych wysokos¢ rowna jest grubosci
posadzki

drewniang tata, prowadzona po listwach kierunkowych ruchem zygzakowym, zagesci¢ zaprawe
i Sciagnac jej nadmiar
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po wstepnym stwardnieniu posadzke wygtadzi¢ packa drewniana, zatrze¢ packa stalowa i
skropi¢ woda

podczas wykonywania posadzek nalezy wykonac dylatacje oraz szczeliny izolacyjne

wykonac dylatacje w miejscu przebiegu dylatacji konstrukcji budynku

wykonac szczeliny izolacyjne oddzielajace posadzke wraz z konstrukcja podtogi od scian,
stupow, fundamentow pod maszyny oraz dzielagce fragmenty posadzki o wyraznie rézniacych
sie wymiarach

wykonac szczeliny wzdtuz linii rozgraniczajacych pola o wyraznie odmiennych obciazeniach
lub rozne rodzaje posadzek, w miejscach wystepowania w posadzce naprezen rozciagajacych
wykonac szczeliny przeciwskurczowe, dzielace posadzke w odstepach nie wiekszych niz é6m,
przy czym powierzchnia pola zblizonego do kwadratu nie powinna przekroczy¢ 36m? przy
posadzkach z betonu zwyktego lub zaprawy cementowej lub 25m? przy posadzkach
dwuwarstwowych z betonu odpornego na $cieranie lub 12m? przy posadzkach
jednowarstwowych

Swieza posadzke przez co najmniej 8 dni chroni¢ przed wysychaniem (np. przez przykrycie
folig polietylenowa)

Swieza posadzka w ciagu nastepnych 4 dni powinna by¢ zamknieta dla ruchu

w ciagu 28 dni powinna by¢ chroniona przed mrozem

dopuszczalne odchylenia powierzchni posadzki nie powinno by¢ wieksze niz 5mm

dopuszczalne odchylenia powierzchni posadzki od ptaszczyzny poziomej lub zatozonego spadku
nie powinno byc¢ wieksze niz +5mm na catej dtugosci lub szerokosci posadzki

posadzki powinny mie¢ gtadka powierzchnie zatarta lub oszlifowana, niedopuszczalne sa
pekniecia oraz rysy wtoskowate

posadzka powinna cata powierzchnig przylega¢c do podktadu i powinna byé z nim trwale
Zwigzana

powierzchnia posadzki powinna by¢ réwna i pozioma lub wykazywaé odpowiedni spadek
(zgodny z projektem)

6

Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.

6.1 BADANIA MATERIALOW

Przed zastosowaniem wyrobow budowlanych Wykonawca powinien przedstawi¢ dokumenty
stwierdzajace, ze zastosowane materiaty odpowiadaja wymaganiom norm, aprobatom
technicznym, ST. Parametry techniczne i fizyczne musza by¢ zgodne z wymogami odnosnych
norm, zalecen dokumentacji projektowej.

6.2 KONTROLA JAKOSCI WYKONANYCH ROBOT
Kontroli nalezy dokonac poprzez poréwnanie wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa i
warunkami technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

e grubos¢ i spadki podtozy, szczeliny dylatacyjne,

e grubos¢ i spadki posadzek, szczeliny dylatacyjne

e zwigzanie posadzki z podktadem

e wygladu zewnetrznego i wykonczenia posadzki

e przygotowanie podtoza pod tynki

e zwigzanie tynku z podtozem

e grubos¢ tynku
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o krawedzie przeciecia ptaszczyzn tynku

e odchylenia od pionu powierzchni ptaskich i krawedzi zewnetrznych tynku

e zabezpieczenie stykow z powierzchniami inaczej wykonczonymi

e przygotowanie podtoza pod oktadziny

e potaczenie oktadziny z podtozem

e jednolitos¢ barwy i wzoru oktadziny na catej powierzchni

o dopasowanie oktadziny w narozach i miejscach styku z innymi elementami

e jednolitos¢ barwy powtok malarskich

e przyczepnos$¢ do podtoza powtok malarskich i odpornos¢ na wycieranie, zmywanie i
zarysowanie

e pionowosc ustawienia i wtasciwe zamocowanie oscieznic okiennych i drzwiowych

e mocowanie oku¢ elementow stolarki

o gtadkos¢ powierzchni i krawedzi oraz zlicowanie elementow stolarki

e sposob zamocowania materiatow taczacych elementy stolarki

e taczenia obrobek blacharskich.

e przed przystapieniem do robot hydroizolacjnych nalezy sprawdzi¢ wilgotnosc¢ betonu .

7

Wszystkie wyroby nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jezeli wyroby nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane,
to Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.

8

Obmiar robo6t dokonywany bedzie w miare postepu robot procentowo zgodnie ze szczegotami
opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.

8.1 JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robot w celach dokonania przejsciowych
ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robét, wyszczegolnionego w tabeli do
fakturowania, sporzadzonego przez Wykonawce, jako zatacznik do umowy na wykonanie robét.

9

9.1 OGOLNE ZASADY
Ogolne zasady podano w ST-0 "Wymagania ogolne"

9.2 ODBIOR ROBOT

Odbioru robot nalezy dokonac zgodnie z Warunkami Technicznymi i Obmiaru Robét Budowlano -
Montazowych.

10

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.
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4 ST-1.3. BRANZA BUDOWLANA
roboty betonowe i zelbetowe
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1 _WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot betonowych i zelbetowych na oczyszczalni sciekow w Olszewicach gm.
Katuszyn.

1.2 Zakres robét betonowych

Zakres robot betonowych obejmuje wykonanie monolitycznych i prefabrykowanych
konstrukcji betonowych i zelbetowych na podstawie Dokumentacji Projektowej
zawierajacej rysunki robocze nastepujacych obiektow:

e Zelbetowe Sciany przegradzajace
e zelbetowa ptyta pod sitopiaskownik
o Zelbetowe wience, trzpienie i ptyty w budynku hali

1.2.1 Charakterystyka techniczna robot betonowych

o powtoka utwardzajaca i wzmacniajaca beton

e ptyta zelbetowa C25/30 grub. 15cm zbrojona siatka 15x15cm pretami @4.5mm ze stali
St0S, dylatowana polami 6.0x5.0 m

folia izolacyjna

beton C10/15 grub. 15cm

piasek srednioziarnisty zageszczony warstwami grub. 30cm

wypetnienie piaskiem srednioziarnistym zageszczonym warstwami do wierzchu ptyty
dennej

beton C30/37 o mrozoodpornosci F200

beton C30/37 o mrozoodpornosci F200

e Beton B25/30

1.3 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.4 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot okreslonych w
Dokumentacji Projektowej, stanowiacej czes¢ dokumentow przetargowych (opis
techniczny i rysunki.)

1.5 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i ST-0 "Wymagania Ogolne".

1.6 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST-0 "Wymagania Ogélne".

1.7 Nazwy i kody CPV

45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej
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Materiaty do wykonania robot betonowych i zZelbetowych poszczegélnych obiektow
nalezy stosowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa- opisem technicznym i rysunkami.

° Ptyta zelbetowa C25/30 grub. 15 cm zbrojona siatka 15 x 15 cm pretami ifi 4,5mm
ze stali STOS, dylatowana polami 6,0 x 5,0m

. Beton C37/27 o mrozodopornosci F200

. Beton C37/37 o mrozoodpornosci F200

o Beton B25/30

° Ptyty styrodurowe (do docieplenia)

° Zaprawa klejowa

o Zaprawa ochronna

. Tasmy na styki

. Zaprawa odporna na siarczany

dodatki uplastyczniajace i uptynniajace

dodatki przyspieszajace twardnienie betonu i przeciwmrozowe
dodatki uszczelniajace

dodatki adhezyjne do smarowania form

dodatki chemiczne do betonu

materiaty uszczelniajace na bazie poliuretanu

tasmy dylatacyjne PCV

stal do zbrojenia betonu: St0S-b, (A-0); 34GS (Alll); A Ill N)
szkto, kit lub silikon

przejscia szczelne

tuleje do przejs¢

nadproza zelbetowe prefabrykowane

prefabrykowane elementy zelbetowe

folia izolacyjna

powtoka utwardzajaca i wzmacniajaca beton

piasek srednioziarnisty zageszczony warstwami

tynk sylikonowy

papa termozgrzewalna

3 SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.
Do wykonania robét betonowych nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
e betoniarka do produkcji mieszanek betonowych réznych klas o konsystencji od
potciektej do gesto plastycznej
e wibratory pograzalne
e zacieraczka do betonu
agregat strumieniowo-pompowy do odpowietrzania i odprowadzania nadmiaru
wody ze swiezo utozonej mieszanki betonowej
e deskowania inwentaryzowane z drewna lub deskowania z czesciowym uzyciem
materiatow drewnopochodnych takich, jak ptyty twarde, stemple, taczniki

stalowe itp.
e deskowania z tarcz sredniowymiarowych dostosowanych do przestawiania
recznego, z ramami drewnianymi z krawedziakow

deskowania systemowe

ciesielnia polowa do przygotowania i uzupetniania deskowan i stemplowan
zuraw samochodowy

maszyny do obroébki stali zbrojeniowej.
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o prosciarka
o nozyce mechaniczne
o gietarka mechaniczna
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w ogolnym opisie organizacji i metod robét, zaakceptowanym przez Inzyniera
Kontraktu.

Ogolne wymagania dotyczace stosowania srodkow transportu podano w ST-0
"Wymagania ogolne"
Do transportu materiatow stosowanych do wykonania robot betonowych nalezy uzyc
nastepujacych srodkéw transportu.
e pompa hydrauliczna do transportu mieszanki betonowej w obrebie placu
budowy na podwoziu samochodowym
e cementowdz do zaopatrzenia w cement .
e przyczepa do transportu stali zbrojeniowej i dtuzyc.
Czas pomiedzy wymieszaniem betonu a jego wbudowaniem nie moze przekracza¢ 45
minut.

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.

5.1 Zakres wykonania robét monolitycznych betonowych i zelbetowych

5.1.1 Przygotowanie zbrojenia

Przygotowanie, montaz i odbior zbrojenia powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-91/S-
10042, a klasy i gatunki stali winny by¢ zgodne z rysunkami roboczymi i odpowiadac klasom
betonu.

Przewozenie stali na budowe powinno odbywac sie w sposdb zabezpieczajacy ja przed
odksztatceniami i zanieczyszczeniami. Stal zbrojeniowa nie jest zasadniczo zabezpieczona
przed korozja w okresie przed wbudowaniem. Nalezy dazy¢, by stal taka byta
magazynowana w miejscu nie narazonym na nadmierne zawilgocenie lub zanieczyszczenie.
Zabezpieczeniem przed nadmierng korozja stali zbrojeniowej, magazynowanej na
otwartym powietrzu, moze by¢ powtoka wykonana z mleczka cementowego. Prety
zbrojenia, przed ich utozeniem w deskowaniu, nalezy oczysci¢ z zendry, luznych ptatkow
rdzy, kurzu i btota.

Stal pokryta rdza oczyszcza sie szczotkami recznie lub mechanicznie. Po oczyszczeniu
nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju poprzecznego pretow. Stal tylko zabtocong nalezy
zmy¢ strumieniem wody. Prety oblodzone odmraza sie strumieniem cieptej wody. Stal
narazong na chocby chwilowe dziatanie stonej wody nalezy zmy¢ woda stodka. Prety
zbrojenia zanieczyszczone ttuszczem (smary, oliwa) lub farbg olejna, nalezy opalac¢ az do
catkowitego usuniecia zanieczyszczen. Prety, uzywane do produkcji zbrojenia powinny by¢
proste.

Dopuszczalna wielkos¢ miejscowego wykrzywienia nie powinna przekracza¢ 4mm, w
przypadku wiekszych odchytek stal zbrojeniowa nalezy prostowad za pomoca kluczy,
mtotkéw, prostowarek i wyciagarek.

Ciecie pretow nalezy wykonac¢ przy maksymalnym wykorzystaniu materiatow. Prety
ucina sie z doktadnoscia do 1cm. Ciecie przeprowadza sie przy pomocy mechanicznych
nozy. Dopuszcza sie rowniez ciecie palnikiem acetylenowym.

Giecie pretow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng i norma PN-91/S-
10042. Na zimno na budowie mozna wykonywac¢ odgiecia pretow o srednicy d< 12mm.
Prety o [$rednicy d > 12mm powinny by¢ odginane z kontrolowanym podgrzewaniem.
Niedopuszczalne sa tam pekniecia powstate podczas wyginania.

Minimalna odlegtos¢ od krzywizny preta do miejsca, gdzie mozna na nim potozyc
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spoine, wynosi 10d.
Laczenie pretdéw nalezy wykonywac zgodnie z PN-91/5-10042. Do zgrzewania i spawania
pretbw moga by¢ dopuszczeni tylko spawacze majacy odpowiednie uprawnienia
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Skrzyzowania pretéw nalezy wigza¢ miekkim drutem lub spawac¢ w ilosci min. 30%
skrzyzowan.

5.1.2 Montaz zbrojenia

Montaz zbrojenia ptyt nalezy wykona¢ bezposrednio na deskowaniu (blasze stalowej)
wg naznaczonego rozstawu pretow. Dla zachowania wtasciwej grubosci otulenia pretow
nalezy stosowac podktadki dystansowe z tworzywa sztucznego, betonu lub zaprawy
cementowej.

Stosowanie innych sposobow zapewnienia otuliny, a szczegdlnie podktadek z pretow
stalowych jest niedopuszczalne.

Na wysokosci Scian pionowych utrzymuje sie konieczne otulenie za pomoca podktadek
plastikowych pierscieniowych. Na dnie form powinny by¢ stosowane podktadki dystansowe
typu zatwierdzonego przez Inzyniera.

Szkielety zbrojenia powinny byc, o ile mozliwe, prefabrykowane na zewnatrz. W
szkieletach tych wezty na przecieciach pretéw powinny by¢ potaczone przez spawanie,
zgrzewanie lub wigzanie na podwodjny krzyz wyzarzonym drutem wiazatkowym o Srednicy
nie mniejszej niz 0,6mm.

5.1.3 Warunki atmosferyczne w czasie betonowania

Betonowanie nie powinno by¢ wykonywane w temperaturach nizszych niz 5°C i nie
wyzszych niz 30°C. Przestrzeganie tych przedziatow temperatur zapewnia prawidtowy
przebieg hydratacji cementu i twardnieniu betonu, co gwarantuje uzyskanie wymaganej
wytrzymatosci i trwatosci betonu.

5.1.4 Sktad mieszanek betonowych

Sktad mieszanek betonowych opracowuje Wykonawca na podstawie wynikow badan
materiatow, ogolnie stosowanych metod projektowania sktadu betonu oraz laboratoryjnych
badan probek.

Ponadto sktad mieszanki betonowej winien by¢ ustalony metoda obliczeniowo-
doswiadczalng biorac pod uwage wtasciwosci:

e konsystencji
e urabialnosci
e szczelnosci
zgodnie z norma PN-88B/06250.

5.1.5 Warunki przystapienia do produkcji betonu

Przed przystapieniem do produkcji betonu wszystkie zespoty i urzadzenia wytworni
nalezy komisyjnie sprawdzi¢. Wyniki kontroli powinny by¢ ujete w protokole podpisanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

5.1.6 Przygotowanie do betonowania

Przed betonowaniem nalezy osadzi¢ i wyregulowaé wszystkie elementy kotwione w
betonie np. mocowanie barier ochronnych itp., oczysci¢ deskowanie lub powlec forme
stalowg srodkiem adhezyjnym, montaz zbrojenia i zapewnienie wtasciwych grubosci otulin
dzieki odpowiednim przektadkom dystansowym.
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5.1.7 Utozenie mieszanki betonowej i pielegnacja betonu

Mieszanke betonowa nalezy uktada¢ w deskowaniu réownomierna warstwa na catej
powierzchni i nie mozna jej zrzuca¢ z wysokosci wiekszej niz 0,50m. Dobdr metody
zageszczania jak i rodzaj wibratorow uzalezniony jest od rodzaju konstrukcji i grubosci
uktadanej mieszanki betonowej. Sposob zageszczania masy betonowej przy pomocy
wibratorow wgtebnych, ktére nalezy zanurza¢ 10-15 cm w warstwie uprzednio utozonej,
pionowo w odstepach 40-50cm. Warstwe nastepna betonu uktada¢ przed rozpoczeciem
wigzania warstwy nizszej, usuwajac wode z powierzchni warstwy wyzszej. Przerwy robocze
konczyc tasmami dylatacyjnymi z PCV.

Szalunki nieodksztatcalne, oraz technologia betonowania i wibrowania powinny
zapewni¢ gtadka powierzchnie betonu bez rakéw, pecherzy powierzchniowych i miejsc o
zmniejszonej zawartosci zaczynu cementowego. Wewnetrzne powierzchnie szalunkow
powlekad srodkami antyadhezyjnymi dzieki ktorym utatwione jest rozszalowanie, beton nie
przebarwia sie i zachowuje ostre kanty, oraz wyprofilowania, powierzchnia betonu jest
gtadka. Zaleca sie uzycia srodkow adhezyjnych.

Swiezo wykonany beton nalezy chroni¢ przed gwattownym wysychaniem, przed
wstrzasami i nadmiernym obciazeniem. Zaleca sie bezposrednio po zakonczeniu
betonowania przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi,
zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i
zabrudzeniem. Sposob pielegnacji betonu zalezy od temperatury otoczenia oraz gabarytow
betonowanych elementéw i winien by¢ kazdorazowo uzgadniany i akceptowany przez
Inzyniera.

5.1.8 Rozbiorka szalunkow i rusztowania

Catkowita rozbiorka szalunkéow i rusztowan moze nastapi¢ po uprzednim ustaleniu
rzeczywistej wytrzymatosci betonu.

5.1.9 Beton podktadowy, wyréwnawczy i beton ochronny
Wszystkie betony podktadowe, wyrownawcze, i betony ochronne winny by¢ wykonane
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i zachowaniem nastepujacych wymagan:
e powierzchnie podktadow pod izolacje powinny by¢ rowne, czyste i odpylone,
pekniecia o szerokosci  ponad 2mm zaszpachlowane kitem asfaltowym
¢ podktady pod izolacje trwate i nieodksztatcalne, wytrzymatosc na sciskanie >
9MPa
e styki sasiadujacych ptaszczyzn ztagodzone przez zaokraglenie, promien
zaokraglenia >30cm
e szczeliny dylatacyjne powinny by¢ uszczelnione tasSmami wzmacniajacymi z
PCV.

5.1.10 Podktady pod posadzki

Podczas wykonywania podktadow pod posadzki nalezy:
e uzyskac wytrzymatosc na Sciskanie >12Mpa
e laboratoryjnie ustali¢ sktad i konsystencje
e stosowac szczeliny dylatacyjne i skurczowe
e uzyskac powierzchnie rowne i poziome lub ze spadkami, w zaleznosci od
potrzeb
e po stwardnieniu - mechanicznie schropowac i odkurzyc.
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Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-0 "Warunki ogolne”.
6.1 Kontrola jakosci materiatow
Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz musza posiadac sSwiadectwa jakosci
producentow i uzyskaé akceptacje Inzyniera.
6.2 Kontrola jakosci wykonania robot
Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli
jakosci podlega wykonanie:
e szalunkow,
e Zzbrojenia,
e osadzenia elementow ze stali profilowej, przejs¢ tunelowych i rur dla przejs¢
instalacji technologicznych
e betonowania,
e robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie wyroby nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jezeli wyroby nie spetniajace wymagan zostang
wbudowane lub zastosowane, to Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach
5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Obmiar robot dokonywany bedzie w miare postepu robot procentowo zgodnie ze
szczegotami opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.
7.1.1.1.1.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robdt w celach dokonania
przejsciowych ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robot,
wyszczegolnionego w tabeli do fakturowania, sporzadzonego przez Wykonawce, jako
zatacznik do umowy na wykonanie robot.

8.1 Ogdlne zasady
Ogolne zasady podano w ST-0 "Wymagania ogoélne".

8.2 Sprawdzenie jakosci wykonanych robot
Sprawdzenie jakosci wykonanych robot obejmuje ocene:
e prawidtowosci potozenia budowli w planie
e prawidtowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej elementow,
np. szczelin dylatacyjnych
e szczelnosci, dla elementow, ktorych szczelnosc jest wymagana
jakosci betonu pod wzgledem jego zageszczenia, jednolitosci struktury,
widocznych wad i uszkodzen (np. raki , rysy)

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH [ 60 |



e gtadkosci powierzchni - taczna powierzchnia rakéw i rys nie powinna by¢
wieksza niz 1% catkowitej powierzchni danego elementu (stwierdzone raki
winny byc¢ zaprawione zaprawa cementowa, rysy wieksze od 2mm zaprawione
masg asfaltowa)

e prawidtowos¢ wykonania zbrojenia - zbrojenie gtdéwne nie moze by¢ odstoniete .

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania Ogdlne".

10.1 Normy

PN-63/B-06251

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-85/B-23010

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia.

PN-86/B-06712

Kruszywa mineralne do betonu.

PN-88/B-06250

Beton zwykty.

PN-86/B-06712

Kruszywa mineralne do betonu.

PN-88/B-30000

Cement portlandzki.

PN-88/B-06250

Beton konstrukcyjny.

PN-89/B-30016.

Cementy specjalne. Cement hydrotechniczny.

PN-79/B-06711

Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw budowlanych.

PN-82/H-93215

Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

PN-88/B-04300

Cement. Metody badan. Oznaczenia cech fizycznych.

PN-88/6731-08

Cement. Transport i przechowywanie.

PN-88/B-32250

Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

PN-82/B-02000

Obcigzenia budowli.

PN-82/B-02001

Obcigzenia state.

PN-82/B-02003

Podstawowe obcigzenia technologiczne i montazowe.

PN-82/B-02004

Obciagzenia pojazdami.

PN-82/B-02010

Obciazenie sniegiem.

PN 77/B-02011

Obcigzenie wiatrem.

PN-86/B-2014

Obciazenie gruntem.

PN 86/B-02015

Obciazenie temperatura.

PN 90/B-03000

Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.

PN 76/B-03001

Konstrukcje i podtoza budowli.

PN 87/B-03002

Konstrukcje murowe.

PN 81/B-03020

Posadowienie bezposrednie budowli.

PN-ISO 4464:1994

Tolerancja w budownictwie - Zwiazki pomiedzy réznymi rodzajami odchytek
i tolerancji stosowanych w wymaganiach.

PN-ISO 3443-8:1994

Tolerancja w budownictwie - Kontrola wymiarowa robot budowlanych.

PN-85/B-04500

Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.

PN-85/B-01810

Wtasnosci ochronne betonu w stosunku do stali zbrojeniowej. Badania
elektrochemiczne.

PN-83/C-89031

Oznaczanie cech wytrzymatosciowych przy statycznym sciskaniu.

PN-79/C-89027

Oznaczanie cech wytrzymatosciowych przy statycznym sciskaniu.

PN-81/C-89034

Oznaczanie cech wytrzymatosciowych przy statycznym rozciaganiu.

PN-81/C-89032

Oznaczanie chtonnosci wody.
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10.2 Inne

Instrukcje ITB.:

e 305/91- Zabezpieczanie przed korozja stalowych konstrukcji budowlanych.

e 306/91- Zapobieganie korozji alkalicznej betonu przez zastosowanie dodatkow
mineralnych.

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano - Montazowych.
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5 ST-1.4. BRANZA BUDOWLANA
ROBOTY IZOLACYJNE
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru izolacji przeciwwilgociowych oraz izolacji cieplnych zwigzanych z oczyszczalnig
sciekdw w Olszewicach gm. Katuszyn.

Zakres robdt obejmuje wykonanie izolacji konstrukcji betonowych, zelbetowych i
murowanych z cegty na podstawie Dokumentacji Projektowej zawierajacej rysunki robocze
nastepujacych obiektow:

e Pompownia gtowna
Hala technologiczna (nowo projektowana)
Reaktor biologiczny
Pompownia odciekow i sciekow dowozonych

1.2 Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robdt izolacyjnych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
i ST-0 "Wymagania Ogolne".

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST-0 "Wymagania Ogolne".

1.6 Nazwy i kody CPV
45320000-6 - Roboty izolacyjne

2 MATERIALY

Materiaty do wykonania robot przy izolacjach nalezy stosowac zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, opisem technicznym i rysunkami. Do wykonania prac izolacyjnych nalezy uzy¢
nastepujacych materiatow:

o papa asfaltowa

e wysokoelastyczna masa uszczelniajaca
o folia izolacyjna poliuretanowa

o silikon

e ptyty z wetny mineralnej

o

styrodur gr 8cm

ptyty styropianowe

emulsja asfaltowa izolacyjna

e wysokoelastyczna masa uszczelniajaca na bazie tworzyw sztucznych i bitumow,

[m]
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elastyczna epoksydowa powiloka uszczelniajgca
elastyczna mineralna powtoka uszczelniajgca
przejscia tancuchowe szczelne

Materiaty stosowane do robot izolacyjnych powinny by¢ odporne na korozje biologicznag
oraz wykazywac odpowiednig wytrzymatos¢ na rozciaganie.

3 SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.

4 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.
Do transportu materiatow nalezy uzy¢ samochodu dostawczego.

5.1 Wymagania ogblne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-0 "Wymagania ogolne”.

5.2

Izolacje przeciwwilgociowe

Wszystkie izolacje winny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
zachowaniem nastepujacych wymagan:

izolacje w konstrukcjach odwadnianych potozone ze spadkiem >1%

zaktady materiatow rolowych >10cm

szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wypetnione tasmami z tworzywa sztucznego
grubosci ni mniejszej niz 1,0 mm, powierzchnie uzupetnic silikonem; warstwa
izolacji ciagtej, przechodzaca przez szczeline, powinna byc¢ potaczona z
warstwami izolacji na sasiednich powierzchniach

rury technologiczne przechodzace przez sciany reaktora biologicznego
doszczelnione w zakresie od S$rednicy 40mm wzwyz za pomoca
tancuchow(sktadajacych sie z ogniw wykonanych z elementéow elastomerowych
zazebiajacych sie oraz srub nierdzewnych- po dokreceniu $rub nastepuje
pecznienie i wypetnienie szczelnie przestrzeni pomiedzy rurg a tulejg) Wolng
przestrzen pomiedzy otworem a rurag mozna uszczelnia¢ w granicach od 26mm
do 206mm.Zastosowane przejscia TYP A2 uszczelnienie tancuchami od tU1-
tU11. tancuchy LU zapewniaja szczelnos¢ do cisnienia 0,25 MPa. Do cisnienia
0,5 MPa zalecane sa tancuchy 2tU. tancuchy znajduja zastosowanie: przy
wejsciu rur do zbiornikdw betonowych, ochronie katodowej lub protektowej
rurociaggow, zabezpieczeniem przed przedostaniem sie cieczy(infiltracja i
eksfiltracja), ttumieniem hatasu.

rury przechodzace przez warstwy pionowe izolacji powinny by¢ przeprowadzone
przez tuleje zamocowane szczelnie w Scianie. Tuleje powinny by¢ wykonane z
blachy stalowej wg PN-73/H-92120 o grubosci nie mniejszej niz 5 mm. Warstwy
izolacji powinny by¢ doprowadzone do rur lub tulei i zacisniete pierscieniami o
szerokosci nie mniejszej niz 150 mm, osadzonymi na rurach lub tulejach.
Pierscienie powinny by¢ wykonane z blachy stalowej wg PN-73/H-92120 o
grubosci nie mniejszej niz 8 mm. Pierscienie wewnetrzne powinny byc¢ szczelnie
potaczone z rurg lub tuleja. Wszystkie powierzchnie pierscieni, srub, podktadek
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i nakretek powinny by¢ zabezpieczone przed korozja lakierem
bitumicznym).

Niedopuszczalne jest taczenie folii izolacyjnej z PCV z materiatami asfaltowymi.

5.2.1 Izolacje cieplne

Do mocowania styropianu i styroduru do scian i stropow kleju lateksowego z cementem
w stosunku 1:1. Do mocowania styropianu nie wolno uzywac lepikdw na zimno, lepikow
smotowych oraz klejow zawierajacych rozpuszczalniki organiczne.

Warstwe ocieplenia taczy¢ z murem fundamentowym kotwami z pretdéw stalowych
ocynkowanych fi 6 w iloéci 8szt. na 1m* muru.

Wszystkie materiaty izolacyjne nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem w czasie
przechowywania i wbudowywania.

W przypadku nasiakliwych materiatow izolacyjnych pokrywajacych strop przyjac taka
organizacje robot, aby utozona w danym dniu izolacja termiczna zostata zabezpieczona
przed opadami jedna warstwa papy.

Przed ociepleniem $cian nalezy z ich powierzchni usunac¢ odspojone fragmenty tynku
lub masy szpachlowej, a miejsce ocieplenia doktadnie oczysci¢ szczotkami metalowymi.
Ubytki wypetni¢c mieszaning kleju lateksowego z odpowiednim cementem. Przed
przystapieniem do docieplania sciany nalezy zdemontowac wszystkie obrobki blacharskie,
blachy okapnikowe, rury spustowe itp.

U gory Sciany nawierci¢ otwory i osadzic w nich krotkie trzpienie stalowe. Na
powierzchnie $ciany i ptyt nanies¢ mieszanine klejaca i przyklei¢ ptyty styropianowe. Po
przyklejeniu ptyt na trzpieniach zawiesi¢ siatke zgrzewana z pretow 3mm pod wykonanie
narzutu.

(np.

5.2.2 Wykonanie powtoki izolacyjnej z wysokoelastycznej dwusktadnikowej masy
uszczelniajacej na bazie tworzyw sztucznych i mas bitumicznych

Powtoke nalezy wykonac na powierzchniach betonowych zewnetrznych, powierzchniach
stykajacych sie z gruntem.

Powtoka izolacyjna moze byc stosowana na wilgotne podtoze, elastyczne -
przenosic¢ zarysowania podtoza.

Materiat izolacyjny jest przyczepny, odporny na starzenie, wode i wszystkie substancje
w gruncie az do stopnia "mocno agresywnego".

Nadaje sie na wszystkie podtoza mineralne.

Nie nadaje sie do kontaktu z woda pitng oraz do pomieszczen wewnetrznych dla ludzi i
zwierzat.

Wymagania dla srodka izolacyjnego na bazie tworzyw sztucznych i mas bitumicznych:

zdolne

Lp. Wtasciwosci Jednostka | Wymagania Badania wg
1 gestos¢ gotowej mieszanki kg/dcm’®  [0,7 + 5% PN-87/C-89085
2 czas wiazania przy ok. 20°C | min 60 - 120 PN-87/C-89085
3 temperatura powietrza °C +3 - +50 PN-87/C-89085
4 temperatura materiatu °C +10 - +30 PN-87/C-89085
5 temperatura miekniecia °C +130 PN-87/C-89085
6 odpornos¢ na cisnienie wody | m H,0 a70 PN-92/B-01814
7 konsystencja po wymieszaniu pasta

8 czas schniecia przy 20°C godz. 24 -72

5.3 Przewody i kanaty technologiczne

Warstwe chudego betonu oraz zewnetrzne powierzchnie pionowe $cian komor i studni

powlec dwukrotnie izolacja przeciwwilgociowq .
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W celu zapewnienia szczelnosci przejscia tulejowe uszczelni¢ kitem fugowym, sznurem
konopnym i zaprawa cementowa.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST-0 "Wymagania ogolne”

6.1 Badania materiatow

Badanie materiatow uzytych do wykonania robdt zgodne z ST. Badanie to nastepuje
poprzez porownanie cech materiatbw z wymogami Dokumentacji Projektowej i
odpowiednich norm materiatowych z pkt. 10 ST.

6.2 Kontrola jakosci wykonanych roboét
Kontroli nalezy dokona¢ poprzez porownanie wykonanych robdt z Dokumentacja
Projektowa i Warunkami Technicznymi. Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:
e przygotowanie podtoza pod izolacje
jednolitosc catej powierzchni izolacyjnej
zwiazanie izolacji z podtozem
grubosc izolacji

6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie wyroby nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jezeli wyroby nie spetniajace wymagan zostang
wbudowane lub zastosowane, to Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach
5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robét dokonywany bedzie w miare postepu robot procentowo zgodnie ze
szczegotami opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.
7.1.1.1.1.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robét w celach dokonania
przejsciowych ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robdt,
wyszczegolnionego w tabeli do fakturowania, sporzadzonego przez Wykonawce, jako
zatacznik do umowy na wykonanie robot.

8 ODBIOR ROBOT
8.1 Ogodlne zasady

Ogoélne zasady podano w ST-0 "Wymagania ogélne”

8.2 O0dbiodr robét

Odbioru robdt nalezy dokonac¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi i Obmiaru Robdt
Budowlano - Montazowych.

Po wykonaniu kazdej kolejnej warstwy izolacji, prace powinny by¢ odebrane przez
Inzyniera Kontraktu.
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9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania Ogdlne".

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-89/B-27617

Papa asfaltowa na tekturze budowlanej.

PN-92/B-27619

Papa asfaltowa na folii lub tasmie aluminiowej.

PN-74/B-24620

Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

PN-74/B-24622

Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-57/B-24625

Lepik asfaltowy z wypetniaczami stosowany na goraco.

PN-75/B-23100

Materiaty do izolacji cieplnej z wtokien nieorganicznych. Wetna
mineralna.

PN 91/B-02020

Ochrona cieplna budynkow.

PN-87/C-89085

Zywice epoksydowe nieutwardzone.

PN-C-81515:1993.

Oznaczanie grubosci powtoki.

PN-C-81531:1980

Okreslanie przyczepnosci powtok do podtoza oraz przyczepnosci
miedzywarstwowej.

PN-C-81529:1975

Proba ttocznosci powtok przyrzadem Erichsena.

PN-C-81526:1954

Pomiar odpornosci powtok lakierowych na uderzenie za pomoca
aparatu Dupont'a.

PN-C-81523:1988

Oznaczanie odpornosci powtok na dziatanie mgty solnej.

PN-C-81548:1993

Przyspieszone badanie odpornosci powtok na dziatanie czynnikow
atmosferycznych (aparaty z lampami ksenonowymi).

PN-C-81556:1988

Badanie odpornosci powtok lakierowych na dziatanie zmiennych
temperatur.

PN-C-81542:1993

Badanie za pomoca wahadta skretnego.

PN-79/C-81519

Okreslanie stopnia wyschniecia i czasu wysychania

10.2 Instrukcje ITB
e 131/72 - Instrukcja stosowania powtok poliestrowych do ochrony betonu przed

korozja.

e 132/72 - Instrukcja stosowania powtok epoksydowych do ochrony betonu przed

korozja.

e 240/82 - Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych i
zelbetowych.
e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano - Montazowych
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11 ST-1.5. BRANZA BUDOWLANA
konstrukcje stalowe
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem konstrukcji stalowych dla obiektow oczyszczalni
sciekdw w Olszewicach gm. Katuszyn.

1.2 Zakres robét w zakresie konstrukcji stalowych
Zakres robot obejmuje wykonanie konstrukcji stalowych na podstawie Dokumentacji
Projektowej zawierajacej rysunki robocze w nastepujacych obiektach:
e Hala technologiczna
e Reaktor biologiczny

1.3 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.4 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét okreslonych w

Dokumentacji Projektowej, stanowiacej czes¢ dokumentow przetargowych (opis
techniczny i rysunki.)

1.5 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
i ST-0 "Wymagania Ogolne".

1.6 0Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za zgodnos$é¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera Kontraktu. Ogolne wymagania
dotyczace robot podano w ST-0 "Wymagania Ogolne”.

1.7 Nazwy i kody CPV

45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej .

2 MATERIALY

Materiaty do wykonania robot stosowaé zgodnie z Dokumentacja Projektowa - opis
techniczny i rysunki. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wg zasad niniejszej
ST sa:
stal ksztattowa -zabezpieczenie przez ocynkowanie na goraco
rury i wsporniki ze stali nierdzewnej
kratki stalowe - zabezpieczenie przez ocynkowanie na goraco
elektrody stalowe ER nastopowe
elektrody stalowe do spawania
farba systemy alkaidowe
farba systemy poliuretanowe
primer do ottuszczania konstrukcji stalowych i stalowych ocynkowanych
rozcienczalnik do wyrobdéw alkaidowych i poliuretanowych
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e Sruby ocynkowane i nierdzewne z podktadkami i nakretkami

kotki kotwiagce ocynkowane i nierdzewne , srednica od M10-M22 mm, o
dtugosciach od 100-200 mm

blachy, ptaskowniki, sruby

marki stalowe

kotki segmentowe ze stali nierdzewnej

wtazy zeliwne

zeliwne szczeble wtazowe

bariery stalowe jednostronne

barierki ze stupkow z katownika

tancuchy stalowe do zabezpieczen

dwusktadnikowa farba epoksydowo-polimerowa do zabezpieczen elementow
metalowych

balustrada stalowa

utwardzacz do wyrobow lakierowych epoksydowych poliamidowych
benzyna do ekstrakcji

koryto odptywowe z konstrukcja wsporczg ze stali nierdzewnej
dyble rozporowe

elektrody

rury stalowe kwadratowe

katowniki, blachy nierdzewne

sruby nierdzewne samozaciskowe.

3 SPRZET

Do wykonania konstrukcji stalowych nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego
rodzaju robot. Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w Projekcie Organizacji Robdt zaakceptowanym przez Inzyniera.

Konstrukcja przed wysytka z wytwdrni powinna by¢ protokolarnie odebrana przez
zamawiajacego w obecnosci wykonawcy montazu na podstawie odbioru ostatecznego.
Konstrukcja przed wysytka powinna by¢ zabezpieczona przed korozja.
Przy transporcie s$rodkami drogowymi nalezy dostosowa¢ sie do ograniczen
wymiarowych narzuconych gtéwnie zdolnosciami zatadunkowymi srodkéw transportowych.
W transporcie drogowym zasadnicze wymiary elementow wysytkowych powinny byc
nastepujace:
e najwieksza dtugos¢ 12 m
e najwieksza szerokos¢ 2,5 m
e najwieksza wysokos¢ 2,5 m
e masa 20 Mg.
Dopuszczalne odchylenia: dtugosé¢ elementu transportowanego drogami prostymi, bez
tukow, moze by¢ do 18,0m, wysokos¢ elementu na przyczepach specjalnych moze by¢ do
3,10 m.
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5.1 Wymagania ogélne

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne”.

5.1.1 Sktadowanie konstrukcji, maszyn i urzadzen

Konstrukcje, maszyny i urzadzenia dowiezione do sktadowiska powinny byc¢
wytadowywane zurawiami.

Do wytadunku elementow lzejszych mozna uzy¢ wciagarek, dzwignikow,
podnosnikow i przyciagarek szczekowych.

Przeciaganie nie zabezpieczonych elementéw bezposrednio po podtozu jest
niedopuszczalne

Elementy ciezkie, dtugie i wiotkie, nalezy przy podnoszeniu i przemieszczaniu
ze srodka transportowego na sktadowisko chwyta¢c w dwodch miejscach za
pomoca zawiesia i usztywni¢ pas gorny w celu ochrony przed odksztatceniem.
Elementy nalezy uktada¢ na sktadowisku w kolejnosci odwrotnej w stosunku do
kolejnosci podawania ich do montazu.

Elementy nalezy uktadac¢ w sposob umozliwiajacy odczytanie znakowania.
Elementy przewidziane do scalania powinny by¢ w miare moznosci sktadane w
sgsiedztwie miejsca przeznaczonego na scalanie.

Na sktadowisku nalezy elementy najciezsze uktada¢ najblizej drogi
komunikacyjnej, po ktérej moze porusza¢ sie zuraw transportowy, lzejsze
mozna przemieszczac w gtab placu sktadowego.

Na miejscu sktadowania nalezy rejestrowaé konstrukcje niezwtocznie po ich
nadejsciu, segregowa¢ i uktada¢ na wyznaczonym miejscu, oczyszczaé i
naprawia¢ powstate w czasie transportu ewentualne uszkodzenia samej
konstrukcji i jej powtoki antykorozyjnej.

Konstrukcje nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podktadkach drewnianych z
bali lub desek.

Przed utozeniem pierwszego elementu nalezy umiesci¢ podktadki drewniane na
wyréwnanej do poziomu ziemi w odlegtosci 2,0 m do 3,0 m jedna od drugiej.
Teren na sktadowisko nalezy utwardzac przez utozenie i uwatowanie zuzla w
warstwie co najmniej o grubosci 15 cm.

Elementy, ktore po wbudowaniu w obiekcie zajmuja potozenie pionowe, nalezy
réowniez sktadowac w tym samym potozeniu.

Przy uktadaniu konstrukcji w stosie nalezy dobrac liczbe elementéw ze wzgledu
na stabilnos¢ stosu, wytrzymatos¢ gruntu i wytrzymatos¢ podktadek
drewnianych.

5.1.2 Wykonywanie napraw na placu budowy

Miejscowe odksztatcenia konstrukcji, jak zagiecia ksztattownikow, wypuktosci
blach nalezy usuwac przez podgrzewanie i stosowanie nacisku prasy lub uderzen
mtotka. Odksztatcony element nalezy podgrzewa¢ od strony wypuktej na
powierzchni 2 razy wiekszej od odksztatconego obszaru.

Minimalna temperatura materiatu przy gieciu i prostowaniu na goraco powinna
wynosic¢ okoto 597°C.

Po dokonaniu prostowania nalezy sprawdzi¢ stan konstrukcji; w przypadku
wystapienia usterek nalezy je usunac.

Sposob przeprowadzenia naprawy nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.
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5.1.3 Transport wewnetrzny, zatadunek i wytadunek

Predkos¢ poziomego przemieszczania tadunkow powinna by¢ umiarkowana (ok.
5 km/h).

Elementy konstrukcji powinny by¢ nalezycie utozone i przymocowane do srodka
transportowego, aby nie dopuscic¢ do ich zsuniecia sie lub zmiany potozenia.
Elementy wiotkie nalezy usztywniaé, aby nie dopusci¢ do odksztatcen i
uszkodzen.

Za pomoca zurawia nalezy przenosi¢ konstrukcje co najmniej 1,0m nad
przedmiotami znajdujacymi sie na drodze przemieszczania.

Podnoszenie elementow przy ukosSnym utozeniu liny zawiesia jest
niedopuszczalne. Od powyzszej zasady mozna odstapi¢ pod warunkiem
przeprowadzenia obliczen sprawdzajacych wytrzymatosc i statecznos¢ zurawia.
W celu zachowania bezpieczenstwa podnoszona konstrukcje nalezy kierowac
linami zaczepionymi do niej i obstugiwanymi z odpowiednio odlegtego miejsca.

5.1.4 Dojscia

Do sktadowanej konstrukcji i do miejsca montazu powinny by¢ wyznaczone
dojscia w miejscach zapewniajacych bezpieczenstwo.

Miedzy sktadowanymi materiatami nalezy zachowac przejscia o szerokosci co
najmniej 1,0m.

Dojscia i dojazdy powinny by¢ w czasie wykonywania robot wystarczajaco
oswietlone.

5.1.5 Operacje i czynnosci montazowe

Segregacja elementow, ktore kolejno beda pobierane do montazu, powinna by¢
prowadzona od razu po nadejsciu pierwszych transportow konstrukcji.

Elementy jednego rodzaju nalezy sktada¢ w jednym miejscu, dbajac o
wyeksponowanie ich numeracji.

Dostep zurawi transportowych do poszczegoélnych stosow elementow jednego
rodzaju musi by¢ dostatecznie wygodny.

Przemieszczanie elementdw na stét montazowy lub na miejsce montazu nalezy
wykonywac¢ zurawiami transportowymi, na platformach lub przyczepach
ciagnionych ciagnikami, ewentualnie zurawiem montazowym, jesli konstrukcja
jest sktadowana w sasiedztwie montowanego obiektu.

Scalanie elementow w podzespot lub w blok konstrukcji i wykonywanie stykow
montazowych przy scalaniu powinno odbywaé sie na podstawie projektu
technologii montazu, a potaczenie elementow w podzespot i blok na podstawie
projektu konstrukcji.

Elementy stanowiace czesci podzespotu blok nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
istnienia uszkodzen konstrukcji i powtoki antykorozyjnej. Wykryte uszkodzenia
nalezy usunag, styki oczyscic.

Przy scalaniu czesci do potaczen nitowanych liczba srub montazowych, tzn. srub
zaktadanych do czasu zanitowania, powinna wynosi¢ 20 do 30% ogo6tu otworow
potaczenia.

Odstep srub nie powinien by¢ wiekszy niz 500 mm.

Trzpienie uzywane do scalania (oprocz srub) powinny mie¢ Srednice o 0,3mm
mniejszg od nominalnej srednicy otworu.
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Liczba trzpieni powinna wynosic¢ 30% liczby srub montazowych.

Sprawdzenie szczelinomierzem nalezy przeprowadzac w kilku miejscach
réwnomiernie roztozonych na obwodzie potaczenia.

W potaczeniach przenoszacych docisk szczelinomierz 0,2 mm nie powinien
wchodzié gtebiej niz 20 mm miedzy przylegajace powierzchnie.

Rozwiercanie otworéw na nity do prOJektowane] Srednicy jest dopuszczalne po
zakonczeniu scalania, po sprawdzeniu wymiarow podzespotow lub bloku, po
wykonaniu strzatki montazowej oraz po odbiorze czesciowym powyzszych
CZynnosci.

Przy scalaniu czesci do potaczen spawanych nalezy pole spawania elementow
oczysci¢ z rdzy, farby, zgorzeliny i innych zanieczyszczen na szerokosci co
najmniej 20 mm od osi spoiny w obie strony.

Poszczegdlne elementy konstrukcji do spawania nalezy odpowiednio
przygotowac. Przygotowanie to polega na nadaniu ksztattu lub zukosowaniu
krawedzi blach oraz na ustawieniu ich w okreslonej odlegtosci od siebie.

Sposob uksztattowania, zukosowania i odlegtosci krawedzi blach ze stali
niskoweglowych i niskostopowych do spawania gazowego i tukowego
elektrodami otulonymi okreslaja normy PN65/M69013 i PN75/M69014.

5.1.6 Montaz konstrukcji stalowych

Montaz konstrukcji zgodny z dokumentacja projektowa.
Zapewnic stateczno$¢ montowanej konstrukcji.
Elementy obsadzane w konstrukcjach zelbetowych wypoziomowac.

5.1.7 Zabezpieczenia antykorozyjne konstrukcji stalowych

Konstrukcje stalowe nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprze ocynkowanie ogniowe
w ocynkowni. Grubos¢ naniesionej powtoki ocynku 120-150 mikrondéw. Nastepnie
bezposrednio przed malowaniem konstrukcje nalezy odttusci¢ za pomoca odpowiednich

Primerow.

w wytworni konstrukcji stalowych:

odttuszczenie konstrukcji po ocynkowaniu za pomoca primerow
podktad - 2xfarba podktadowa
nawierzchniowa -2x farba nawierzchniowa

Przygotowujac zaréwno podktad i farbe dwusktadnikowa nalezy usunac¢ ewentualny kozuch,
doktadnie ja wymiesza¢, i odpowiednio dawkowac rozcienczalnik .Wszystkie prace

wykonywac

zgodnie z karta katalogowa. Farbe aplikowac na powierzchnie mozna

mechanicznie za pomoca pistoletu lakierniczego agregatu -sprezonego powietrza lub recznie

zgodnie z wytycznymi z zawartymi w karcie katalogowej producenta.

Zaleca sie nanoszenie mechaniczne z uwagi na jednorodnosc i wielkos¢ zaaplikowanej
farby na powierzchni.
Zachowac czasu malowania oraz odstepu pomiedzy warstwami :

dla farby podktadowej czas zuzycia w temp. do 20st-2h odstep malowania
warstwami 48 h 20-35st-40 odstep malowania warstwami 24 h,

Podczas malowania zachowac przepisy BHP
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Stan powtoki malarskiej kontrolowac¢ co 3 miesigce. W przypadku zniszczenia powtok
malarskich przeprowadzi¢ ich renowacje.

6.1 Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 "Wymagania ogélne”.
Wszystkie elementy konstrukcji stalowych podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
e zgodnosci z dokumentacja i przepisami
poprawnego montazu, kotwienia, scalania konstrukcji
nalezytego stanu izolacji
sprawdzenie prawidtowosci natozenia powtok ochronnych
sprawdzenie poprawnosci i prawidtowosci wykonania potaczenia urzadzenia
technicznego z otoczeniem oraz wykonanie proby tego potaczenia wraz z
pomiarem wymaganych parametrow, szczelnosci potaczen miedzy elementami.
e wykonanie uszczelnien w miejscu wbudowania elementu stalowego przy pomocy
srodkow nie reagujacych z elementem wbudowywanym
wykucie niezbednych otworéw montazowych
niezbedne obetonowanie elementéw wbudowanych w otwory montazowe
prace porzadkowe
wykonanie niezbednych badan i pomiarow.

6.2 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie wyroby nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostana odrzucone. Jezeli wyroby nie spetniajace wymagan zostang
wbudowane lub zastosowane, to Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach
5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Obmiar robot dokonywany bedzie w miare postepu robot procentowo zgodnie ze
szczegotami opisanymi w warunkach kontraktowych na wykonanie inwestycji.

Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa przy okreslaniu zaawansowania robot w celach dokonania
przejsciowych ptatnosci bedzie procent wykonania okreslonego elementu robot,
wyszczegolnionego w tabeli do fakturowania, sporzadzonego przez Wykonawce, jako
zatacznik do umowy na wykonanie robot.
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8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-0 ,,Wymagania ogoélne". Odbioru robot nalezy
dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Obmiaru Robot Budowlano -

Montazowych.

8.2 Sprawdzenie jakosci wykonanych robot

Sprawdzenie jakosci wykonanych robot obejmuje ocene:
e prawidtowosci potozenia budowli w planie

prawidtowos¢ wykonania podpor konstrukcyjnych
odchytki geometryczne uktadu konstrukcyjnego
prawidtowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej elementow,

np. szczelin dylatacyjnych

jakos¢ materiatow i spoin

szczelnosci, dla elementow, ktorych szczelnosc jest wymagana
stan elementdw konstrukcji i powtok ochronnych

stan i kompletnos¢ potaczen.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania Ogdlne".

10 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-65/M-69013

Spawanie gazowe

PN-85/M-69775

Kontrola spawow

PN-77/B-06200

Kontrola spawow

PN-87/M-69008

Klasa konstrukcji stalowych

PN-70/H-97051

Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania. Ogoélne wytyczne.

PN-70/H-97052

Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania.

PN-71/H-97053

Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne.

PN-77/B-06200

Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.

PN-63/B-06201

Konstrukcje  stalowe z  cienkosciennych  ksztattownikow
profilowanych na zimno. Wymagania i badania techniczne przy
odbiorze.

PN-ISO 4464:1994

Tolerancja w budownictwie - Zwiazki pomiedzy réznymi rodzajami
odchytek i tolerancji stosowanych w wymaganiach.

PN-ISO 3443-8:1994

Tolerancja w budownictwie - Kontrola wymiarowa robot
budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano -
Montazowych.
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11 ST-2.0. BRANZA TECHNOLOGICZNA
urzgdzenia i armatura
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1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot technologicznych w obiektach na oczyszczalni sciekow w Olszewicach gm.
Katuszyn. Przedmiotem wykonania sa roboty technologiczne zwiazane z montazem
urzadzen, rurociggdw i armatury wraz z robotami towarzyszacymi w nizej wymienionych
istniejacych obiektach:

Pompownia gtéwna

Pompownia Sciekow dowozonych i odciekow

Reaktor biologiczny

Osadnik wtorny

Studzienka (St12 ; St13)

Hala technologiczna (nowoprojektowana) wraz z zadanymi
pomieszczeniami

) Pompownia recyrkulacji osadu

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy wykonaniu
instalacji technologicznych w obiektach oczyszczalni Sciekow zgodnie z dokumentacja
projektowa - opis techniczny i rysunki.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5 Ogoélne wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera Kontraktu.

Montazu maszyn, urzadzen oraz zespotdéw i podzespotow osprzetu technologicznego
nalezy dokonywa¢ w oparciu o rysunki zestawieniowe, opisy techniczne, dokumentacje
techniczno - ruchowe (DTR-ki) i instrukcje obstugi poszczegolnych elementdw instalacji.

Bez zgody Inzyniera nie wolno rozpocza¢ prac montazowych. Zaleca sie
przeprowadzenie prac montazowych nietypowych maszyn i urzadzen przez specjalistyczne
brygady i pod nadzorem przedstawicieli Producenta

2.1 Rodzaje stosowanych materiatow

Materiaty do wykonania robét instalacyjnych urzadzen nalezy stosowac zgodnie z
dokumentacja projektowa, opisem technicznym i rysunkami. Materiaty podstawowe to:
e rury stalowe nierdzewne
e ksztattki stalowe nierdzewne
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e rury polietylenowe PEHD
ksztattki PE do zgrzewania czotowego

ksztattki PE do zgrzewania oporowego

rury PVC

studzienki kanalizacyjne PP

zawory zwrotne kotnierzowe

zasuwy odcinajace kotnierzowe reczne

zasuwy odcinajace kotnierzowe o napedzie elektrycznym
zasuwy odcinajace doziemne

2.2 Wymogi ogélne dotyczace materiatow

Do budowy maszyn i urzadzen powinny by¢ stosowane wytacznie materiaty ktore
spetniaja wymagania Polskich Norm lub ich miedzynarodowych odpowiednikéw, a w razie
ich braku powinny mie¢ decyzje dopuszczajace je do stosowania w budownictwie. W tych
wypadkach, kiedy spetnienie wymagan normy- szczegdlnie dotyczy to urzadzen
importowanych - moze by¢ dokonane w inny sposéb niz podano to w normie, nalezy
uzyska¢ kazdorazowo zgode na odstepstwo od normy, ewentualnie jesli dotyczy to
rozwiazanie powtarzajacego sie w serii wyrobow, uzyska¢ dla tego rozwiagzania aprobate
techniczna.

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe i przeznaczone do zastosowania w
procesach wykonawczych beda nowe, zgodne z postanowieniami Kontraktu jak réwniez
beda posiadac certyfikaty dopuszczajace do stosowania na terenie Polski.

Materiaty przeznaczone do budowy nosnych i cisnieniowych elementéw urzadzen
technicznych musza posiadac poswiadczenia jakosci materiatu (atest).

Znakowanie materiatu powinno by¢ zgodne z wymaganiami norm, warunkow
technicznych wykonania i odbioru i zapewni¢ mozliwos¢ identyfikacji materiatu z
poswiadczeniem jakosci.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan jakosciowych materiatow
dostarczanych na Plac Budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie
z zatozeniami.

Urzadzenia i instalacje technologiczne winny by¢ wykonane z materiatow
zapewniajacych ich wymaganag trwatos¢. Materiaty nalezy dobiera¢ uwzgledniajac ich
odpornos¢ na korozje w danej aplikacji, wytrzymatos¢ termiczng oraz wtasciwosci
mechaniczne. Elementy stalowe majace kontakt z odwodnionym osadem s$ciekowym,
agresywnymi $ciekami i skratkami winny by¢ wykonane ze stali austenitycznej o ile inne
wzgledy techniczne (np. zalecenia norm, dobra praktyka inzynierska, wzgledy
wytrzymatosciowe) nie wskazuja inaczej.

Dostarczone na budowe rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i od wewnatrz,
bez widocznych wzerow i ubytkéw spowodowanych korozja lub uszkodzeniami. Rury te
nalezy na budowie sktadowa¢ na oddzielnych regatach pod wiata, a w przypadku
magazynowania przez krétki czas w oddzielnych stosach.

Dostarczong na budowe armature nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelnos¢. Przed
zamontowaniem nalezy sprawdzié, czy:

e na korpusie nie wystepuja widoczne pory, peknigcia lub inne uszkodzenia; w
przypadkach watpliwych nalezy przed sprawdzeniem podejrzane miejsca
przemyc naftg

e wrzeciona zasuw lub zaworow nie sa skrzywione
przy recznym obracaniu pokretta, zawieradto (grzybek lub zasuwa) swobodnie
zmienia swoje potozenie

e armatura jest wewnatrz czysta, a zawieradto dochodzi do potozenia zamknigcia

e uszczelnienie dtawic odpowiada przewidywanym warunkom pracy.

Armature nalezy sktadowa¢ w magazynach zamknietych. Czesci obrobione armatury
powinny byc zabezpieczone przed korozja ttuszczami technicznymi. Otwory armatury
dostarczonej na budowe bez indywidualnego opakowania powinny byc¢ zaslepione.
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Armatura specjalna, powinna byc¢ dostarczona w skrzyniach lub oklatkowana tatami
drewnianymi, a sprezyny i nie pokryte farbg powierzchnie, powinny by¢ zabezpieczone
ttuszczem (wazelina techniczna).

2.3 Wymogi techniczne dotyczace urzadzen

Urzadzenia dostarczone na budowe powinny posiada¢ dokumentacje techniczno-
ruchowa. Pompy, sprezarki, zbiorniki, silniki elektryczne, przenosniki itp. powinny miec
trwale przymocowang tabliczke znamionowa z blachy, posiadajaca:

e nazwe producenta

e charakterystyke techniczng urzadzenia
e date produkcji i numer kolejny wyrobu
e znak kontroli technicznej

Parametry techniczne urzadzen maja byc zgodne z podanymi w projekcie technicznym.

Aparatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich
norm, a w przypadku ich braku warunkom technicznym.

2.3.1 Wymagania dla pomp

Pompy powinny by¢ poddane prébie i spetniac wymogi odpowiednich norm i préb
udokumentowanych w krzywych Q/ H, mocy P2 i sprawnosci. Punkty pracy pomp winny leze¢
w srodkowej, dopuszczalnej czesci charakterystykl Q-H pompy. Uszczelnienia pomp powinny
by¢ wykonane zgodnie ze standardami miedzynarodowymi. Sruby taczace elementy sktadowe
pomp powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej. Pompy powinny by¢ dostarczone wraz ze
Swiadectwami préb cisnieniowych oraz prob eksploatacyjnych zgodnie z ISO 2548. Kazdy
agregat pompowy musi by¢ poddany probie zgodnie z uznanymi Polskimi Normami, probami
wydajnosci i innymi takimi probami, jakie zdaniem Inzyniera sa konieczne do okreslenia
czy urzadzenie odpowiada warunkom Specyfikacji, warunkom préb w warsztacie lub
instytucie producenta. Jako minimum spetnione musza by¢ nastepujace warunki:

e Krzywe charakterystyk pomp i silnikow powinny opiera¢ si¢ na odczytach z prob
przeprowadzonych u producenta, i powinny obejmowac caty zakres pracy pomp od
zamknietej do petnego otwarcia zasuwy.

e Kazda pompa powinna by¢ oznaczona tabliczka z danymi osiagow pompy (przeptyw i
wysokosci podnoszenia), marka wielkoscia, typem wirnika, moca i numerem
seryjnym.

Wykonawca musi przeprowadzi¢ montaz (zgodnie z warunkami wytworcy), rozruch pompy i

proby koncowe.Dodatkowe wymagania dotyczace pomp:
Wat rotora winien by¢ wykonany ze stali nierdzewnej jak i rowniez s$ruby taczace elementy
sktadowe pompy. Uszczelnienie od strony medium winno by¢ odporne na skokowe zmiany
temperatury i pracujace niezaleznie od kierunku obrotow watu. Pompa powinna by¢ wyposazona
w czujnik kontroli szczelnosci zamontowanego w komorze silnika badz komorze olejowej. Lozyska
pompy winny by¢ nasmarowane na caty cykl zycia urzadzenia.

Parametry techniczne pomp maja odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w projekcie
PB, w czesci technologicznej i instalacyjno-sanitarnej.

Przy czym pompy winny spetniac¢ cechy indywidualne m.in.:
° Wirnik z podwyzszong odpornoscia na zatykanie

Parametry techniczne pomp maja odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w projekcie
PB, w czesci technologiczne i instalacyjno - sanitarnej
Cechy indywidualne pomp:
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. Wirnik podwyzszona odpornos¢ na zatykanie
o Instalacja stacjonarna ; mokra

2.3.2 Wymagania dla mieszadta zatapialnego w SBR1 ; SBR2 ; zbiorniku retencyjnym

Mieszadto zanurzalne poziome o budowie blokowej. Wszystkie elementy mieszadta majace
kontakt z mieszanym medium, musza by¢ odporne na korozje - wykonane ze stali kwasoodpornej.

Mieszadto musi by¢ zamontowane na prowadnicy i podwieszone na linie zurawia. Prowadnica musi
by¢ wykonana ze stali kwasoodpornej. System mocowania mieszadet musi umozliwia¢ ptynng
regulacja zanurzenia mieszadta, oraz regulacje zmiany kierunku mieszadta w ptaszczyznie
poziomej (nie mniej niz w 6 kierunkach i nie mniej niz o 50 stopni w lewo i prawo od osi pionowej
mocowania). Uszczelnienie mechaniczne musi  posiada¢  zabezpieczenie uniemozliwiajace
przedostawanie sie zanieczyszczen zawartych w sciekach w obszar uszczelnienia. Mieszadta musza by¢
wyposazone w czujnik wilgotnosci kontrolujacy szczelno$¢ komory olejowej, ktory ma byc¢ zasilany
napieciem nie wiekszym niz 24 V. Silnik powinien posiadaé¢ czujniki termiczne i wilgotnosci,
sygnaty monitorujagce winny byc przesytane do systemu monitoringu. Wyposazenie dodatkowe -
zurawiki, liny (tancuchy) ze stali kwasoodpornej. System mocowania mieszadet musi byc
wykonany ze stali kwasoodpornej Parametry techniczne mieszadta maja odpowiadad
wymaganiom okreslonym w projekcie PB, w czesci technologicznej.

2.3.3 Wymagania dla sito-piaskownika
Sito-piaskownik sktadajacy sie ze zintegrowanych weztdéw oczyszczania mechanicznego
w postaci jednego urzadzenia o wymaganiach:

o Przepustowos¢ nominalna 15-30 [l/s]
o Zdolnos¢ usuwania piasku 90% dla czgstek > 0,2 mm

Sito-piaskownik ma posiada¢ obudowe ostaniajaca wszelkie czesci ruchome zgodnie z
wymogami bezpieczenstwa.

Parametry techniczne sitopiaskownika maja odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
projekcie PB, w czesci technologicznej.
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2.3.4 Wymagania dla uktadu napowietrzania (dyfuzoréw napowietrzajacych)

Dyfuzory winny by¢ wykonane z odpornego na uderzenia materiatu i mocowane bezposrednio
do dna, ze wzgledu na optymalny transfer tlenu oraz brak stref martwych. Membrany winny
zapewni¢ funkcje zaworu zwrotnego podczas wytaczenia systemu napowietrzania tak, by moc
wyeliminowa¢ konieczno$¢ stosowania dodatkowych elementéw wyposazenia takich jak
oddzielne zawory zwrotne. Membrana powinna zapewni¢ réwnomierne rozprowadzenie
powietrza na catej jej powierzchni, nawet w przypadku minimalnego przeptywu powietrza.
Konstrukcja dyfuzora oraz sposob jego zasilania musi zapewni¢ stabilng prace catego uktadu
napowietrzania w przypadku mechanicznego uszkodzenia czesci membran.

Sposéb montazu membrany musi zagwarantowa¢ mozliwos¢ jej wymiany, bez koniecznosci
jednoczesnej wymiany podstaw dyfuzoréw, badz catych kompletnych dyfuzoréw. Przewody
doprowadzajace powietrze winny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej klasy nie gorszej niz AISI 304
lub rur PE. System zamocowan powinien by¢ wykonany ze stali klasy min. AlSI 304.

2.3.5 Wymagania dla przeptywomierzy

Wszelkie orurowanie przytaczone do aparatury musi zosta¢ oczyszczone/przedmuchane
przed instalacja. Przeptywomierze powinny byc¢ skalibrowane w taki sposob, aby pracowaty
w nominalnych warunkach roboczych pomiedzy 50 a 80% ustawionego zakresu
pomiarowego. Podtaczenia mechaniczne gtowic do rurociagu nalezy wykona¢ za pomoca
kotnierzy odpowiadajacych specyfikacji normy DIN 2501 lub ANSI B16.5.
Parametry techniczne maja odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w projekcie PB, w czesci

technologicznej i akpia.

Przetwornik oraz wyswietlacz nalezy zamontowacé w taki sposob, aby byt zapewniony
do niego dostep oraz aby byta zapewniona tatwos¢ odczytu. Nalezy unika¢ montazu
kompaktowego na drgajacych rurociagach. Czujnik przeptywomierza nalezy montowac na
instalacji rurociagowej w sposob zapewniajacy przeptyw cieczy petnym przekrojem rury
czujnika. W celu uzyskania maksymalnej doktadnosci pomiaru nalezy zapewni¢ proste
odcinki instalacji przez i za czujnikiem zgodne z wytycznymi producentéow dla montazu
tego typu urzadzen.

2.3.6 Wymagania dla zasuw

Zasuwy przeznaczone do zabudowy w rurociggach podziemnych na instalacjach
pionowych lub poziomych. Zasuwy winny by¢ przystosowane do montazu pomiedzy
kotnierze rurociggu o wymiarach odpowiadajacych powierceniu na PN10 zgodnie z PN-EN
1092-2: 1999.

W trakcie montazu zwrécic¢ szczegdlng uwage na zgodnos¢ zasuwy z zamowieniem.

Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi niniejszej specyfikacji. Dodatkowo
podczas montazu nalezy zwrdci¢ uwage:

o by wykonywana instalacja nie narazata armatury (zasuwy) na naprezenia zginajace

lub rozciagajace wynikajace z obcigzenia ich masa nie podpartego rurociagu

o na zachowanie wspotosiowosci zasuwy i rurociaggu. Niezachowanie w/w warunkow
moze prowadzi¢ do powstawania trudnych do przewidzenia wartosci naprezen
montazowych. Wezty potaczeniowe nalezy montowac zgodnie z ogoélnymi zasadami
zabudowy.

o Montaz armatury winien sie odbywa¢ w sposob eliminujacy uderzenia mogace
spowodowac uszkodzenia powtoki
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2.3.7 Wymagania dla prasy osadu

Parametry techniczne prasy osadu maja odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
projekcie PB, w czesci technologicznej i instalacyjno-sanitarnej.

Dodatkowo prasa ma by¢ wyposazona w:
. Obudowe hermetyzujaca
o Wykonanie materiatowe 1.4301

2.3.8 Wymagania dla dmuchaw

Parametry techniczne dmuchaw maja odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
projekcie PB, w czesci technologicznej i instalacyjno-sanitarnej.
Dodatkowo urzadzenie winno spetniac:

o Eliminacje dodatkowych fundamentow
o Niski poziom hatasu
° Wydtuzone okresy wymiany oleju

Dmuchawy winny by¢ wyposazone w elektroniczny uktad kontroli pracy, ktory:

Zapobiega awarii: w razie pojawienia sie alarmu wstepnego, spowodowanego btedem w
pracy dmuchawy, alarm pozostaje aktywny do czasu usuniecia lub ustapienia
przyczyny, inaczej agregat zostaje zatrzymany i wysyta sygnat alarmowy

Wysyta informacje o przegladach

Monitoruje na biezaco nastepujace parametry:

O 0O 0O O O O O O O O O

kierunek obrotu watu dmuchawy,

predkos¢ obrotowa watu dmuchawy,

cisnienie na wlocie,

cisnienie na wylocie,

temperatura na wlocie,

temperatura na wylocie,

temperatura oleju po stronie napedu,
temperatura oleju po stronie przektadni zebatej,
temperatura wewnatrz obudowy dzwiekochtonnej,
poziom oleju w misce olejowej od strony napedu,
poziom oleju w misce olejowej od strony przektadni.

2.3.9 Wymagania dla przepustnic
Parametry techniczne maja odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w projekcie PB, w czesci
technologicznej. W trakcie montazu zwroci¢ szczegdlng uwage na zachowanie wspoétosiowosci
zasuwy i rurociggu uniemozliwiajacych powstawanie trudnych do przewidzenia wartosci naprezen
montazowych. Wezty potaczeniowe nalezy montowaé zgodnie z ogolnymi zasadami zabudowy.
Montaz armatury winien sie odbywaé w sposéb eliminujacy uderzenia mogace spowodowac
uszkodzenia powtoki.

Roboty zwiazane z wykonaniem instalacji technologicznych beda prowadzone przy
uzyciu nastepujacego sprzetu i narzedzi:

e spawarka
e gietarka do rur

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



zgrzewarka do zgrzewow czotowych
zgrzewarka do potaczen elektrooporowych
zgrzewarka do potaczen polifuzyjnych

e zuraw samochodowy

Poza tym Wykonawca powinien dysponowac sprzetem odpowiadajacym pod wzgledem

typoéw i ilosci odpowiadajacym wymaganiom zawartym w projekcie i specyfikacji a
zwtaszcza:

e wystarczajaca iloscig narzedzi ogdlnego przeznaczenia;
wystarczajaca iloscig narzedzi specjalistycznych;
wystarczajaca ilosciag odpowiednich przyrzadéow pomiarowych;
odpowiednimi dzwignikami i podnos$nikami;
odpowiednim sprzetem transportowym.

Do transportu materiatow nalezy stosowac:
a) samochod dostawczy
b) samochod skrzyniowy

Catosc robot nalezy wykonac zgodnie z ,,Warunkami technicznymi Wykonania i Odbioru
Robot Budowlano-Montazowych czesc¢ II- Instalacje sanitarne i przemystowe” zgodnie z
Polskimi Normami oraz ponizszymi uwagami.

5.1 Montaz rurociagéw

5.1.1 Potaczenia spawane

Przed rozpoczeciem montazu lub uktadania rury powinny by¢ od wewnatrz i na stykach
starannie oczyszczone i zowalizowane; rur peknietych lub w inny sposéb uszkodzony nie
wolno montowac. Przy przejsciu przewodow przez fundamenty i Sciany budynkow i
budowli, rury ochronne powinny miec¢ grubos¢ sScianki rowna co najmniej 6 mm, a ich
wewnetrzna srednica powinna byc o 1,5 % wieksza od zewnetrznej srednicy przewodu.

Rury stalowe nalezy taczy¢ spawaniem elektrycznym doczotowym. Do spawania nalezy
stosowa¢ materiaty spawalnicze o wtasciwosciach nie gorszych niz wtasciwosci materiatu
rury. Rury stalowe powinny odpowiada¢ gatunkowi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej i miec trwale wybite oznakowania lub w inny sposéb jednoznacznie okreslony
gatunek. Miejsca spawania nie powinny posiadac rozwarstwien, wzerow i ubytkow
powierzchniowych nie wiekszych niz 5% grubosci materiatu i wiekszych niz 10 %
powierzchni. Ponadto nie powinno miec rys, pekniec itp. wad.

Do spawania zaleca sie stosowanie elektrod EP 146. Suszenie elektrod powinno byc
zgodne z zaleceniem producentow. Spawacze wykonujacy ztacze spawane powinni miec
aktualne uprawnienia specjalistyczne, odpowiednie do zakresu robodt, udokumentowane
wpisem do ksigzeczki spawacza.

Potaczenia na rurach stalowych nalezy zaizolowaé. Przed natozeniem powtoki
ochronnej powierzchnia izolowana powinna byc¢ oczyszczona do 3-go stopnia czystosci wg
PN-70/H-97051.

5.1.2 Potaczenia kotnierzowe

Kotnierze do rur stalowych powinny by¢ dostarczone na budowe jako walcowane z
szyjka lub z przyspawanym kro¢cem z rury stalowej. O$ rury powinna by¢ prostopadta do
ptaszczyzny kotnierza. Kotnierz nalezy przyspawa¢ do kroéca dwoma spoinami
pachwinowymi, przy czym powierzchnia spoiny powinna by¢ czysta i w razie potrzeby
oszlifowana w ptaszczyznie kotnierza tak aby nieréwnosci spoiny nie wystawaty ponad
stykowa powierzchnie kotnierza. Srednice wewnetrzne uszczelek powinny byé wieksze o 3-
5 mm od wewnetrznej Srednicy przewodu lub armatury, a ich zewnetrzna srednica
powinna zapewniaC dotyk obwodu uszczelki do srub. Przy potaczeniach kotnierzowych
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Sruby przeciwlegte nalezy dokreca¢ parami rownomiernie na catym obwodzie. Gwintowany
rdzen Sruby powinien wystawaé ponad nakretke na wysoko$¢ rowna srednicy Srub, nie
wiecej jednak niz 25 mm. W czasie wykonywania potaczen kotnierzowych nie wolno:

e dociggac¢ Srubami potaczen majacych po zatozeniu uszczelki luz poczatkowy
przekraczajacy 2mm, z wyjatkiem przypadkow, gdy wymagaja tego wzgledy
kompensacji wydtuzen,

e pozostawiac sruby nie dokrecone,

e pozostawia¢ w kotnierzach sruby montazowe.

Potaczen kotnierzowych nie wolno stosowaé na tukach. Prosty odcinek przewodu
miedzy kotnierzem i poczatkiem tuku powinien wynosi¢ dla przewoddw: przy srednicy do
100 mm 150 mm, od 125 do 200 mm 250 mm, od 250 do 300 mm 350 mm, powyzej 300 mm
400 mm. Powyzsze ustalenie nie dotyczy potaczen przewoddéw z rur zeliwnych
kotnierzowych z ksztattkami zeliwnymi kotnierzowymi.

Do taczenia rur stalowych z armaturg i urzadzeniami nalezy stosowac kotnierze
stalowe, z uwzglednieniem cisnienia wystepujacego w przewodzie lub urzadzeniu:
e do przewoddw o cisnieniu roboczym czynnika do 1,6 MPa kotnierze luzne ,
szyjka przyspawana do rury okragte,
e do przewoddw o cisnieniu roboczym czynnika 1,6 - 10,0 MPa kotnierze
przyspawane okragte z szyjka.
Do potaczen kotnierzowych nalezy stosowac uszczelki:
e gumowe hie zbrojone przy wodzie i cieczach nie agresywnych oraz przy gazach
od oliwionych o temperaturze nie przekraczajacej 60° C i o cisnieniu do 0,6
MPa,
o fibrowe przy gazach o temperaturze do 80° C i cisnieniu do 1,6 MPa,

5.1.3 Potaczenia kielichowe z uszczelka

Potaczenia realizowane przez wsuniecie ,bosego” konca rury w kielich stanowiacy
fragment przytaczonej rury, ksztattki lub innego elementu instalacji. W kielichu znajduje
sie rowek o ksztatcie odpowiednim do zastosowanej uszczelki. Ten rodzaj potaczen moze
by¢ stosowany zaréwno w instalacjach pracujacych pod cisnieniem, jak tez do instalacji
bezcisnieniowej. Oczywiscie konstrukcja elementow (ksztatt i wymiary kielicha,
uszczelka), w obu przypadkach beda rézne. Ten rodzaj potaczenia pozwala réwniez na
taczenie elementow wykonanych z réznych materiatow. W potaczeniach tych taczone
elementy moga przemieszczac sie wzgledem siebie, az do wysuniecia. Potaczenia takie nie
moga przenosic¢ obcigzen wzdtuznych, wynikajacych z cisnienia wewnetrznego. Obcigzenia
takie musza by¢ przenoszone przez zewnetrzne elementy ustalajace. Warunkiem
poprawnosci wykonania potaczenia jest dobdr elementéw o odpowiadajacych sobie
wymiarach. Montaz potaczen kielichowych polega na wsunieciu (wcisnieciu) konca rury w
kielich, z osadzong uszczelka, do okreslonej gtebokosci. Do montazu, szczegodlnie
wiekszych $rednic  konieczne jest zastosowanie specjalnego oprzyrzadowania,
pozwalajacego na wywotanie niezbednej do wcisniecia sity. Jest to typowe urzadzenie,
oferowane w roznych rozwiazaniach, przez wielu producentow. Dopuszczalne jest
stosowanie srodka smarujacego, utatwiajacego wsuwanie, w postaci wody mydlanej lub
innego srodka przewidzianego przez producenta. Niedopuszczalne jest stosowanie roznego
rodzaju dzwigni, urzadzen mechanicznych, powodujacych nie osiowe wprowadzanie bosego
konca rury w kielich, a takze wbijanie.

5.1.4 Potaczenia zgrzewane
Rury z PE, podobnie jak rury z PVC moga by¢ taczone, réwniez z elementami
wykonanymi z innych materiatéw. Mozliwe jest taczenie rur z PE z elementami wykonanych
z takich materiatow jak np.: zeliwo, stal, PVC. W przypadkach tych musza by¢ zastosowane
elementy przejsciowe zgodne z odpowiednimi katalogami wyrobéow producenta.
Podstawowe stosowane sposoby potaczen rur PE i PP wymieniono nizej:
e zgrzewanie doczotowe
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e zgrzewanie z zastosowaniem ztacz elektrooporowych
Ponadto sa stosowane rowniez potaczenia (szczegoélnie dla mniejszych srednic):
e na ztaczki zaciskowe,
o kotnierzowe (z wykorzystaniem tulei kotnierzowych),
e zgrzewane mufowe,
e spawane.

Wszystkie potaczenia powinny by¢ tak wykonane, aby byta zapewniona ich szczelnos¢
przy cisnieniu roboczym oraz probnym.

Szczegotowe warunki montazu roznych rodzajow ztacz nalezy wykonywaé zgodnie z
instrukcjami producentéw wyrobow z tworzyw sztucznych. Przy wykonywaniu potaczen,
nalezy przestrzega¢ zalecanych przez nich wymagan i wskazowek. Ponadto, nalezy
uwzgledni¢ uwagi i wymagania podane nizej.

Przeprowadzenie zgrzewania wymaga spetnienia szeregu warunkow i zachowania
wtasciwych parametrow procesu zalecanych przez danego producenta rur.
Przy zgrzewaniu doczotowym wymaga sie przede wszystkim aby:

e zgrzewane rury miaty ten sam typ rodzaj materiatu zgodny z obowigzujacymi
kartami norm i jakosci danego producenta, posiada¢ te sama srednice i te same
grubosci scianek - rury byty ustawione wspotosiowo

e koncowki taczonych rur byty doktadnie wyrownane tuz przed zgrzewaniem
temperatura w czasie zgrzewania koncow rur zawierata sie w granicach 210-
220°C (PE)

e czas usuniecia ptyty grzejnej przed dociskiem koncowek rury byt mozliwie krotki
ze wzgledu na duza wrazliwos¢ na utlenianie (PE)

e sita docisku w czasie dogrzewania byta bliska zeru

e sita docisku w czasie chtodzenia ztagcza po jego zgrzaniu byta utrzymywane na
statym poziomie a w szczegdlnosci w temperaturze powyzej 100°C kiedy
zachodzi krystalizacja materiatu, w zwiazku z tym, chtodzenie ztacza powinno
odbywac sie w sposob naturalny bez przyspieszania.

Inne parametry zgrzewania takie jak:

e sita docisku przy rozgrzewaniu i wtasciwym zgrzewaniu powierzchni, - czas
rozgrzewania,

e czas dogrzewania,

e czas zgrzewania i chtodzenia

UWAGA: Odpowiednie czasy zgrzewu, stygniecia dla odpowiednich typow i rodzajow materiatu
zawarte w kartach katalogowych dla kazdego producenta.

Po zakonczeniu zgrzewania czotowego i zdemontowaniu urzadzenia zgrzewajacego
nalezy skontrolowad miejsce zgrzewania. Kontrola polega na pomierzeniu wymiaréw
nadlewu (szerokosci i grubosci) i oszacowaniu wartosci tych odchylen. Wartosci te nie
powinny przekraczac¢ dopuszczalnych odchylen podanych przez danego producenta.

Przy zgrzewaniu przy uzyciu ztacz elektrooporowych nalezy przestrzegac aby:

e powierzchnie taczone powinny byc gtadkie i czyste

e koncdéwki powierzchni zeskrobac z warstwy tlenku np.za pomoca skrobaczki do
cyklinowania

e ksztattke z przewodem grzejnym powinny rozpakowac (winny by¢ zapakowane
az do chwili ich uzycia.)

e odczyta¢ za pomoca piora Swietlnego przy urzadzeniu z kodu kreskowego na
ksztattce, zgrzew automatyczny lub wprowadzi¢ czasy nastawy z etykiety
umieszczonej na ksztattce zgrzew reczny

Uwaga: Nalezy stosowac czasy zgrzewu i stygniecia zawarte na ksztattce . tqczy¢ materiaty za
pomocq zgrzewu zgodnie z kartq producenta

5.2 Montaz armatury )
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Armature w instalacjach technologicznych nalezy montowac¢ w miejscach dostepnych,
umozliwiajacych personelowi eksploatacyjnemu obstuge i konserwacje (powinien by¢
zapewniony swobodny dostep do pokretet i dzwigni).

Przed montazem nalezy z armatury usunac¢ zanieczyszczenia, a w przypadkach
specjalnych (urzadzenia sprezonego powietrza, tlenu itp.) réwniez ttuszcz, zastosowany
jako przejsciowa ochrona antykorozyjna. Nalezy usuna¢ z armatury zaslepienia.

Po oczyszczeniu nalezy sprawdzic, czy wrzeciono jest proste, korpus nie uszkodzony, a
pokretto daje sie lekko obracad.

Armature o masie przekraczajacej 30 kg niezaleznie od srednicy przewodu nalezy
ustawia¢ na odpowiednich trwatych podparciach, nie pozwalajacych na przeciazenie
przewodow.

Na przewodach poziomych armature nalezy w miare mozliwosci ustawi¢ w takim
potozeniu, by wrzeciono byto skierowane do gory i lezato w ptaszczyznie pionowej
przechodzacej przez o$ przewodu.

Armature zaporowg nalezy ustawiac tak, aby kierunek strzatki na korpusie byt zgodny z
kierunkiem ruchu czynnika w przewodzie.

Zawory zwrotne nalezy montowa¢ na odcinkach pionowych, tak aby przy przeptywie
czynnika do gory zawor znajdowat sie w potozeniu otwarcia przeptywu; nie wolno stosowac
zaworow zwrotnych na przewodach, ktorymi czynnik ptynie w dot.

Gdy srednica armatury jest mniejsza od srednicy przewodu, w ktorym armatura ma byc¢
stosowana, wowczas dtugosc¢ odcinka przewodu miedzy kotnierzem lub kielichem armatury
a zwezka, nie moze by¢ mniejsza niz 1,5 srednicy rury.

Zawory zwrotne nalezy montowac na przewodach ttocznych bezposrednio za pompami,
przed armatura zaporowa.

W wypadku montazu pompy na pionowym odcinku rurociggu nalezy zawor zwrotny
oddzieli¢ od pompy krotkim odcinkiem przewodu, w ktorym bedzie mogto gromadzi¢ sie
powietrze (podczas przerwy w pracy pompy).

5.3 Montaz urzadzen technologicznych

Do wykonania technologii stosowac¢ urzadzenia podane w projekcie i specyfikacji,
urzadzenia montowac¢ zgodnie z ich fabrycznymi dokumentacjami techniczno-ruchowymi.
O ile to mozliwe montaz urzadzen powinien by¢ prowadzony przez ekipe producenta
(dostawcy) lub pod nadzorem jego przedstawiciela.

5.3.1 Montaz pomp

Pompy z silnikiem o mocy do 0,4 kW moga by¢ montowane bezposrednio na rurociagu.
Pompy z silnikiem o mocy od 0,4 do 2,2 kW moga by¢ montowane bezposrednio na
rurociagu, ale rurociag przed i za pompa nalezy trwale umocowa¢ wzdtuz catego obwodu
rury do podpory osadzonej w scianie, stropie albo posadzce.

Pompy z silnikami o wiekszej mocy nalezy montowac na fundamentach lub wspornikach
z przektadka ttumiaca drgania, zgodnie z dokumentacja techniczng i wymaganiami
producenta. Montujac w instalacji pompe na fundamencie nalezy zwrdcic uwage na to, ze
armature i rurociagi taczy sie z pompa- nigdy odwrotnie.

Przy potaczeniach gwintowanych nalezy uzy¢ srubunku umozliwiajagcego wymiane
pompy. Przy montazu pomp nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

e pompy bez dtawicowe montowacé w takt sposob, aby o$ wirnika byta w potozeniu
poziomym

e pompy obiegowe nie powinny byc¢ zlokalizowane w najnizszych punktach
instalacji;

¢ silniki pomp nie moga sie znajdowac ponizej pomp
skrzynki zaciskowe silnikow nalezy zlokalizowad tak, aby ograniczy¢ mozliwosé
przenikania do nich wody z nieszczelnych potaczen instalacji znajdujacych sie
nad pompami

e przewody elektryczne dochodzace do skrzynek zaciskowych nalezy prowadzi¢
tak, aby woda ewentualnie wykraplajaca sie na przewodzie nie mogta wptywac
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przez nieszczelne dtawiki do skrzynek zaciskowych.

Przed uruchomieniem pomp instalacje nalezy napetnic woda i odpowietrzyc.
Uruchomienie pompy musi odbywa sie przy catkowicie otwartym zaworze na
kréécussacym. Dla zmniejszenia pradu rozruchowego zaleca sie dokonywac rozruchu przy
zamknietym zaworze ttocznym.

Silniki pomp musza by¢ zabezpieczone wytacznikami ochronnymi lub wyzwalaczami
termicznymi.

Wszystkie elementy regulacyjne (dtawiace natezenie przeptywu) wbudowane na
instalacje, w ktorych pracuja pompy, powinny znajdowac sie na rurociggu ttocznym
pompy.

Po zamontowaniu nalezy pompy sprawdzi¢, zwracajac szczegolng uwage na szczelnosc
potaczen pompy z armatura, sprawnos¢ armatury pomiarowej i regulacyjnej, gtosnosc i
drgania towarzyszace pracy pompy, temperature pracy silnika pompy.

5.4 lzolacje

5.4.1 lzolacje antykorozyjne

Rurociagi stalowe nalezy oczysci¢ do Il stopnia czystosci zgodnie z PN-70/H-97050 i
zabezpieczy¢ przez malowanie.

Ilos¢ warstw malowania antykorozyjnego jak réwniez rodzaj farb - zgodnie z projektem
technicznym.

5.5 Proba szczelnosci instalacji
Probie szczelnosci nalezy podda¢ zamontowane rurociagi wraz z armatura.
Czynnosci przy wykonywaniu préby szczelnosci.
e napetnienie instalacji woda zimng
e podtaczenie pompy wytworzenia cisnienia i utrzymania go przez 15 minut
e sprawdzenie szczelnosci wszystkich potaczen i dtawic
e uszczelnianie armatury.

Kontroli jakosci wykonywanych robot nalezy dokonac¢ poprzez pordéwnanie wykonania
robét w szczegélnosci z dokumentacja projektowa oraz zgodnoscia z warunkami
technicznymi. Nalezy przeprowadzic¢ nastepujace badania:

e zgodnosc z dokumentacjq projektowa

e materiatow zgodnie z wymogami Polskich Norm (w tych wypadkach, kiedy
spetnienie wymagan normy- szczegoélnie dotyczy to urzadzen importowanych-
moze by¢ dokonane w inny sposéb niz podano to w normie, nalezy uzyskac
kazdorazowo zgode na odstepstwo od normy, ewentualnie jesli dotyczy to
rozwiazania powtarzajacego sie w serii wyrobow uzyskac¢ dla tego rozwiagzania
aprobate techniczna)

e utozenie przewodow: rzednych utozenia przewodow, odchylenia spadku, zmiana
kierunku przewodow

e zabezpieczenia przewodu antykorozyjne

e kontrola potaczen przewodow, szczelnosci przewodow

e grubos¢ izolacji przewodow i urzadzen.

Przykrycie zbiornika usredniajacego - nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

e Graniczny stan nosnosci konstrukcji z laminatu nalezy sprawdzi¢ przy
zastosowaniu catkowitego wspoétczynnika bezpieczenstwa rownego 4,4.
Wytrzymatos¢ charakterystyczna laminatu oraz pozostatych wspotczynnikow
materiatowych nalezy okresli¢ na podstawie normy PN-76/B-03001.

e Stan graniczny uzytkowania konstrukcji z laminatu sprawdzic¢ przez okreslenie
strzatki ugiecia segmentu przykrycia, ktora w odniesieniu do rozpietosci podpor
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(L) nie moze by¢ wieksza niz iloraz L/200.

Jednostkami obmiaru wykonywanych robot sa jednostki zgodne z charakterem robot i
uwzgledniajace wszystkie roboty: szt. mb. kpl.

Odbiorowi robét podlega sprawdzenie:

zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa

dtugosc przewodow

szczelnos¢ catych przewodow

potaczen spawanych, zgrzewanych, kotnierzowych

izolacji antykorozyjnej

izolacji cieplnej

jakosci uzytych materiatow

inne okreslone w projekcie technicznym, ST lub DTR-kach dostarczanych
urzadzen

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu nalezy zgtaszaé Inzynierowi z
odpowiednim wyprzedzeniem, aby nie spowodowac przestoju w realizacji pozostatych

robot.

Zgodnie z dokumentacja nalezy wykonaé zakres robot wymieniony w przedmiarze

robot.

Ptatnosci nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robdt, w oparciu o
wyniki pomiaréw. Cena ryczattowa wykonywanych roboét obejmuje:

roboty przygotowawcze i trasowanie robot

wykonanie niezbednych otworéw montazowych

mocowanie Srub montazowych

zakup urzadzen i materiatow

transport materiatoéw i urzadzen na miejsce wbudowania

wykonanie robot montazowych urzadzen i osprzetu, armatury, ksztattek,
rurociagow i potaczenie ich w odpowiednie ciagi technologiczne

montaz napeddw i oston wyposazenia urzadzen

wykonanie potaczen spawanych, zgrzewanych, kotnierzowych, kielichowych
dopasowanie kotnierzy, ksztattek, kro¢céw do rur

materiaty do potaczen kotnierzowych (uszczelki, sruby, podktadki, nakretki)
oczyszczenie i zabezpieczenie antykorozyjne rurociagdw, armatury iurzadzen
izolacja cieplna

wykonanie prob szczelnosci

wykonanie i demontaz niezbednych do montazu pomostow, rusztowan,
konstrukcji pomocniczych

oczyszczenie urzadzen z ewentualnego brudu i smaréw konserwujacych.

Wszystkie roboty nalezy wykonaé¢ przy tacznym rozpatrywaniu projektu branzy
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Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

technologicznej i pozostatych branz. Prace montazowe wykonywac¢ zgodnie z
obowiazujacymi przepisami i normami z zakresu budownictwa, a w szczegélnosci
przestrzega¢ warunkéw technicznych wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych.
Przy wykonawstwie nalezy przestrzegac przepisow BHP obowiazujacych w budownictwie, a
w szczegolnosci podanych w:
e Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 (Dz.U. nr 47 poz. 401).
e Rozporzadzeniu Min. Gosp. Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1.10.1993 w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w komunalnych oczyszczalniach sciekow
(Dz.U. nr 96/93).

W zakresie zagrozenia wybuchowego przyjeto, ze w rejonie zbiornika usredniajacego
nie wystepuje strefa zagrozenia wybuchem. Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy na
oczyszczalniach sciekéw (Dz.U.Nr96/1993, poz.438), odpowiedzialnym za wyznaczenie
stref, pomieszczen i przestrzeni zewnetrznych zagrozenia wybuchem jest komisja
klasyfikacyjna powotywana przez kierownika zaktadu pracy.
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Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni $ciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu
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11 ST-2.1. BRANZA TECHNOLOGICZNA
sieci zewnetrzne: przewody wodociggowe, kanalizacyjne i inne
technologiczne
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Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru zewnetrznych przewodéw wodociagowych, sanitarnych i
technologicznych na terenie oczyszczalni sSciekow w Olszewicach gm. Katuszyn.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne (ST) sa stosowane jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych

z budowa przewodow wodociagowych, kanalizacyjnych i technologicznych okreslonych w
dokumentacji projektowej, stanowiacej czes¢ dokumentow przetargowych- opis techniczny
i rysunki.

« montaz rurociagow stal AlSI 304 D168,3,1x3 wraz z ksztattkami i elementami
potaczeniowymi

e montaz rurociagow stal AlSI 304 D114,3x2 wraz z ksztattkami i elementami
potaczeniowymi

e montaz rurociagow stal AlSI 304 D114,3x3 wraz z ksztattkami i elementami
potaczeniowymi

» montaz rurociagow stal AlSI 304 D88,9,3,1x3 wraz z ksztattkami i elementami
potaczeniowymi

« montaz rurociagow stal AlSI 304 D88,9x2 wraz z ksztattkami i elementami
potaczeniowymi

e montaz rurociagow stal AlSI 304 D168,3x2 wraz z ksztattkami i elementami
potaczeniowymi

» montaz rurociagow stal AlSI 304 D219,1x2 oraz 60,3x2 wraz z ksztattkami i
elementami potaczeniowymi

« montaz rurociagow stal AlSI 304 D26,9,3,1x2 wraz z ksztattkami i elementami
potaczeniowymi

« montaz motylkowych przepustnic powietrza: DN150 (szt.1), DN100 (szt3), DN80
DN50

» montaz zaworow kulowych do odwadniaczy stal nierdzewna

Rurociagi bezcisnieniowe zainstalowane w ziemi montowac jako PCV. Rurociagi na
reaktorach oraz poza montowac ze stali nierdzewnej lub rur PE-HD.

o D125-PE HD 100 PN 10 SDR 17 125 x 7,4

« D200-PE HD 100 PN 10 SDR 17 200 x 11,9
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1.4 Podstawowe pojecia

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ,,Wymagania ogolne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

2.1 Wymagania ogé6lne

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
Kontraktu i poleceniami Inzyniera. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania
materiatow oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow dostarczanych na teren budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i
wbudowanie.

Obrdbka mechaniczna, plastyczna lub cieplna elementéw powinna by¢ przeprowadzona
zgodnie z wymogami PN dla danego materiatu. Zwraca sie uwage na to, aby metody
stosowane przy tych czynnosciach nie spowodowaty uszkodzen powierzchni roboczych, ani
nie obnizyty wtasciwosci fizycznych i wytrzymatosciowych materiatow.

Elementy powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez widocznych
ubytkow, bez sladow zniszczen i uszkodzen.

Rury z tworzyw sztucznych winny by¢ trwale oznaczone.

Rury powinny byc proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez wzerow i widocznych
uszkodzen i ubytkow.

2.2 Atesty i certyfikaty

Materiaty przeznaczone do wbudowania oraz urzadzenia towarzyszace winny
posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty jakie obowiazuja w zakresie branzowym oraz
powinny odpowiada¢ rodzajom materiatow przyjetym dla danego systemu.

Kazda partia materiatu dostarczonego na budowe powinna posiada¢ deklaracje
zgodnosci oraz by¢ oznakowana w sposob wskazany przez producenta.

2.3 Sktadowanie

Wyroby montowane w obiektach w ramach Kontraktu podatne na uszkodzenia
mechaniczne nalezy sktadowac i chroni¢ w nastepujacy sposob:

Wyroby nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza, na ktérym sa
sktadowane lub przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewtasciwych urzadzen i
metod przetadunku.

Rury w prostych odcinkach, sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu, na podktadach
drewnianych o szerokosci nie mniejszej niz 0,1 m i w odstepach 1 do 2 metréw. Nie
przekracza¢ wysokosci sktadowania ok. 1 m.

Rury w kregach sktadowac na ptasko na rownym podtozu na podktadach drewnianych,
pokrywajacych co najmniej 50% powierzchni sktadowania. Nie przekracza¢ wysokosci
sktadowania 2 m.
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Rury o réznych srednicach powinny byc sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest to
mozliwe, to rury o wiekszych srednicach i grubszych sciankach powinny znajdowac sie na
spodzie. To samo dotyczy uktadania rur na srodkach transportowych.

Szczegolnie nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczaé je ochronami
(korki, wktadki itp.).

Nie dopuszcza¢ do sktadowania materiatow w sposob, przy ktorym mogtyby wystapic
odksztatcenia (zagiecia, zgniecenia itp.) oraz zmiany strukturalne materiatu (np. pod
wptywem niskich temperatur) - w miare mozliwosci przechowywac i transportowacé w
opakowaniach fabrycznych.

Nie dopuszczac do zrzucenia elementdw.

Niedopuszczalne jest ,,wleczenie" pojedynczych rur, wiazek lub kregow po podtozu.

Zachowac szczegdlnag ostrozno$s¢ przy pracach w obnizonych temperaturach
zewnetrznych

poniewaz podatnos¢ na uszkodzenia mechaniczne w temperaturach ujemnych znacznie
wzrasta.

Transport powinien by¢ wykonywany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak by wolne
konce wystajace poza skrzynie tadunkowa nie byty dtuzsze niz 1 metr; rury w kregach
powinny w catosci leze¢ na ptasko na powierzchni tadunkowej.

Ksztattki, ztaczki i inne materiaty powinny by¢ sktadowane, w sposéb uporzadkowany, z
zachowaniem wyzej omawianych srodkow ostroznosci.

Tworzywa sztuczne maja ograniczona odpornos¢ na podwyzszong temperature i
promieniowanie UV, w zwiazku z czym nalezy chroni¢ je przed:

e dtugotrwata ekspozycja stoneczna,
¢ nadmiernym nagrzewaniem od zrodet ciepta.

Sktadowanie wszystkich elementéow instalacji oraz elementéw prefabrykowanych

zgodnie z zaleceniami dostawcy elementow.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.
Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Wykonawca przystepujacy do wykonania zewnetrznych sieci powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
e koparek
spycharek
sprzetu do zageszczania gruntu
zurawia samochodowego
zgrzewarki
zespotu pradotworczego.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ robot i wtasciwosci przewozonych towardw.
Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robét,
ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac nastepujace,
sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera srodki transportu:
e samochdd skrzyniowy,
e samochdd dostawczy,
e samochdd dtuzycowy,
ciagnik kotowy,
e przyczepa skrzyniowa.

Materiaty i urzadzenia nalezy transportowac w opakowaniach fabrycznych, zgodnie z
zaleceniami producenta.

Materiaty nalezy ustawi¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunku, obok siebie i
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Rury powinny byc
uktadane w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu. Wytadunek powinien odbywac sie z
zachowaniem wszelkich srodkow ostroznosci uniemozliwiajacy uszkodzenie materiatu.
Materiatu nie wolno zrzucaé¢ ze srodkéw transportowych. Transport rur powinien byc
wykonywany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak by wolne konce wystajace poza
skrzynie tadunkowa nie byty dtuzsze niz 1 metr. Natomiast rury w kregach powinny w
catosci lezec na ptasko na powierzchni tadunkowej.

Rury i ksztattki nie powinny mie¢ kontaktu z zadnym innym materiatem, ktory mogtby
uszkodzi¢ tworzywo sztuczne. Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach
o odpowiedniej dtugosci.

5.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania kanatéw powinny zosta¢ zakonczone Roboty
przygotowawcze zwigzane z usunieciem drzew i krzewow oraz zdjeciem humusu i w pasie
budowy. Zasady wykonania tych Robét podano w ST-1.0. i ST-1.1.

Projektowana o$ kanatu, powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodete z
uprawnieniami. O$ przewodu wyznaczy¢ w sposob trwaty i widoczny, z zatozeniem ciagow
reperow roboczych.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw. kotkow
osiowych z gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy. Na kazdym
prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki $wiadki wbija sie po dwu
stronach wykopu, tak aby istniata mozliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia
robot. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadzi¢ w Scianach budynkow w
postaci hakow lub bolcow. Ciag reperow roboczych nalezy nawiaza¢ do reperow sieci
panstwowej.

Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy wykonaé urzadzenie odwadniajace,
zabezpieczajace wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi.

Urzadzenie odwadniajace nalezy kontrolowac i konserwowac przez caty czas trwania
robot.

5.2 Roboty ziemne

Wymagania dotyczace robot ziemnych podano w ST-1.2.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace
sie lub biegnace réwnolegle z wykopem powinny byc zabezpieczone przed uszkodzeniem, a
w razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wykop pod kanat nalezy rozpoczaé od najnizszego punktu tj. od wylotu do odbiornika i
prowadzi¢ w gore w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Zapewnia to mozliwosc¢
grawitacyjnego odptywu wod z wykopu w czasie opadow oraz odwodnienia wykopdw
nawodnionych.

Dla gruntéw nawodnionych nalezy prowadzi¢ wykopy umocnione.
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Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu, z pozostawieniem
pomiedzy krawedzia wykopu a stopka odktadu wolnego pasa terenu o szerokosci co
najmniej 1m dla komunikacji. Wyjscie /zejscie/ po drabinie z wykopu powinno by¢
wykonane, z chwilg osiagniecia gtebokosci wiekszej niz | m od poziomu terenu, w
odlegtosci nie przekraczajacej 20m.

W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad otworami wykopanymi ustawic tawy
celownicze, umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz
kontrole rzednych dna. Lawy celownicze nalezy montowac nad wykopem na wysokos¢ ok. 1
m nad powierzchniag terenu w odstepach wynoszacych ok. 30 m.

tawy powinny mieé wyrazne i trwate oznakowanie projektowanej osi przewodu. Gorne
krawedzie celownikdéw nalezy ustawi¢ zgodnie z rzednymi projektowanymi za pomoca
niwelatora. Potozenie celownikdéw nalezy sprawdzi¢ codziennie przed rozpoczeciem robot
montazowych.

Wykopy wasko przestrzenne o $cianach pionowych nalezy wykonac¢ umocnienie.

Szerokos$¢ wykopu musi by¢ wystarczajaca dla utozenia i zasypania rury lub bagrowania
gruntu pod nasypy. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
Dokumentacji Projektowej. Spod wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od
rzednych projektowanych o okoto 5 cm, a w gruntach nawodnionych o ok. 20 cm, wykopy
nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Pogtebienie wykopu do
projektowanej rzednej nalezy wykonad bezposrednio przed utozeniem podsypki lub
elementéw dennych kanatu.

Wykopy w projektowanych nawierzchniach bezwzglednie zagesci¢ do Wz = 1,03; w
chodnikach 1,00; w zielencach (dolne partie) Wz = 0,97.

5.2.1 Odspojenie i transport urobku

Odspojenie gruntu w wykopie mechaniczne i reczne potaczone z zastosowaniem
urzadzen do mechanicznego wydobycia urobku.

5.2.2 Obudowa sScian i rozbiorka obudowy

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi szczegotowy opis proponowanych
metod zabezpieczenia wykopow na czas budowy sieci zewnetrznych, zapewniajacy
bezpieczenstwo pracy i ochrone wykonywanych Robot.

5.2.3 Podtoze naturalne

Podtoze naturalne powinno umozliwi¢ wyprofilowanie dna wykopu stosownie do
ksztattu spodu przewodu. Podtoze naturalne nalezy zabezpieczy¢ przed:
rozmyciem przez ptyngce wody opadowe lub powierzchniowe za pomocg rowka o
gtebokosci 0.2m i studzienek wykonanych z jednej lub obu stron dna wykopu w sposob
zapobiegajacy dostaniu sie wody z powrotem do wykopu i wypompowanie gromadzacej sie
w nich wody; dostepem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przez obnizenie jej
zwierciadta o co najmniej 0,50 m ponizej poziomu podtoza naturalnego.

5.2.4 Zasypka i zageszczenie gruntu
Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubosc
warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosic
co najmniej 0,5 m.
Zasypanie kanatu przeprowadza sie w trzech etapach:
e etap | - utozenie warstwy ochronnej rury kanatowej z wytaczeniem odcinkow na
ztaczach;
e etap Il - po prébie szczelnosci ztacz rur kanatowych, utozenie warstwy
ochronnej w miejscach potaczen;
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o etap lll - zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym
zageszczeniem i rozbidrka odeskowan i rozpdr scian wykopu.

Materiatem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien byc¢ grunt nie skalisty, bez
grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno lub srednioziarnisty wg PN-86/B-02480. Materiat
zasypu powinien by¢ zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze szczegdlnym
uwzglednieniem wykopu pod ztacza, zeby kanat nie ulegt zniszczeniu. Zasypanie wykopow
nalezy wykona¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody zageszczenia
przy zachowaniu wymagan dotyczacych zageszczenia gruntow.

5.3 Roboty montazowe

5.3.1 0golne warunki uktadania kanatow

Po przygotowaniu wykopu i podtoza mozna przystapi¢ do wykonania montazowych
robot sieci zewnetrznych.

W celu zachowania prawidtowego postepu robot montazowych nalezy przestrzegac
zasady budowy kanatu od najnizszego punktu kanatu. Spadki i gtebokosci posadowienia
kanatu powinny byc¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Przewody kanalizacji sanitarnej
nalezy utozy¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735. Materiaty uzyte do budowy
przewodow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.
Rury do budowy przewodow przed opuszczeniem do wykopu, nalezy oczysci¢ od wewnatrz i
zewnatrz z ziemi oraz sprawdzi¢ czy nie ulegty uszkodzeniu w czasie transportu i
sktadowania.

Przewody z PVC i PE mozna montowac przy temperaturze otoczenia od 0C do 30, a
taczenie z elementami zeliwnymi i stalowymi w temperaturze nie nizszej od 5°C. Rury
nalezy opuszcza¢ do wykopu recznie za pomoca jednej lub dwdch lin. Kazda rura po
utozeniu zgodnie z osig i niweletg powinna scisle przylega¢ do podtoza na catej swej
dtugosci, na co najmniej 1/4 obwodu, symetrycznie do jej osi. Poszczegblne rury nalezy
unieruchomié przez obsypanie ziemia po srodku dtugosci rury i mocno podbi¢ z obu stron,
aby rura nie mogta zmienic¢ swego potozenia do czasu uszczelnienia ztaczy. Ztagcza powinny
pozostac odstoniete do czasu przeprowadzenia proby na szczelnosci przewodu.

Odchytka osi utozonego przewodu od osi projektowanej nie moze przekraczac "+,-" 20
mm, a odchytka spadku nie moze przekracza¢ "+,-" 10 mm. Nie wolno wyrownywac
kierunku utozenia przewodu przez podktadanie pod nie twardych elementow, takich jak
np. kawatki drewna, kamieni itp. Po zakonczeniu prac montazowych w danym dniu nalezy
otwarty koniec zabezpieczy¢ przed ewentualnym zamuleniem woda gruntowa lub opadowa
przez zatkanie wlotu odpowiednio dopasowang pokrywa. Po sprawdzeniu prawidtowosci
utozenia przewodu i badaniu szczelnosci nalezy rury zasypa¢ do takiej wysokosci, aby
znajdujacy sie nad nimi grunt uniemozliwit sptyniecie ich po ewentualnym zalaniu.

Przewody powinny by¢ utozone w gruncie w sposob uniemozliwiajacy zamarzanie w
nich $ciekdw i wody w okresie zimowym. W przypadku koniecznosci utozenia przewoddw na
mniejszych gtebokosciach, w celu zabezpieczenia sSciekow i wody przed zamarzaniem,
przewody powinny byc ocieplone.

5.3.2 Potaczenie elementdw rurociagu

Gtowne typy potaczen dajace sie zastosowac w przypadku rur PE to:
e zgrzewanie na styk doczotowe,
o zgrzewanie elektryczno-oporowe (ERW),
e potaczenia zaciskowe,
e potaczenie kotnierzowe (z uzyciem tulei).
Gtowne typy potaczen dajace sie zastosowac w przypadku PVC to:
e potaczenie kielichowe
e potaczenie na klej
e potaczenie kotnierzowe (z uzyciem tulei).
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W przypadku zgrzewania na styk doczotowego wymaga sie, aby zgrzewane rury miaty te
sama Srednice i grubos¢ scian; rury sa uktadane wspotosiowo, konce rur sa dobrze
wyréwnane przed zgrzewaniem, temperatura podczas zgrzewania miesci sie w zakresie
210- 220° C, czas usuniecia ptyty zgrzewajacej jest najkrotszy mozliwy ze wzgledu na
wysoka podatnos¢ na utlenianie, cisnienie zgrzewania podczas nagrzewania jest bliskie
zeru. Inne parametry zgrzewania, takie jak cisnienie zgrzewania podczas nagrzewania i
zgrzewania powierzchni, czas nagrzewania, czas ponownego nagrzewania, czas zgrzewania
i chtodzenia powinny nastepowac precyzyjnie, jak nakazuje instrukcja producenta.
Podczas wykorzystania metody ERW, taczone powierzchnie musza by¢ gtadkie i czyste, a
wyposazenie z przewodem ogrzewajacym nie powinno by¢ za ztozone az do momentu
zgrzewania.

W przypadku potaczen kotnierzowych, wykorzystane sruby powinny by¢ odporne na
korozje lub zabezpieczone przeciwko korozji przed uzyciem.

Wszystkie potaczenia powinny byc szczelne przy cisnieniu probnym i roboczym.

Szczegotowe warunki taczenia rur sa zawsze podane przez producenta i nalezy ich
precyzyjnie przestrzegac.

Przy wykonywaniu potaczen kielichowych PVC z pierscieniem gumowym nalezy
sprawdzi¢ czy bosy koniec rury (ksztattki) jest sfazowany, jesli nie - nalezy sfazowac.
Odcinki rur zakupione u producenta powinny miec takie sfazowanie, a w specjalnym
wgtebieniu kielicha umieszczong uszczelke. Wewnetrzna powierzchnia kielicha i
zewnetrzna powierzchnia kofnca bosego powinny by¢ oczyszczone i osuszone, nalezy przy
tym sprawdzic¢ prawidtowos¢ utozenia pierscienia i doktadnosc jego przylegania w kielichu.
Do wcisniecia bosego konca rury w kielich mozna uzy¢ weciskarek roznego typu,
utatwiajacych te czynnos¢ lub recznie. Potwierdzeniem prawidtowosci wykonania
potaczenia powinno byc¢ osiagniecie przez czoto kielicha granicy wcisku oraz wspotosiowosc
taczonych elementow.

Podobne wymagania odnosza sie do taczenia bosych odcinkow rur za pomoca nasuwki z
pierscieniem gumowym.

5.3.3 Montaz elementow uzbrojenia

Przy montazu elementow uzbrojenia rurociagow nalezy przestrzegac¢ podanych zasad:

e Zasuwy, odwodnienia oraz wszelkie ksztattki odgatezne pod hydranty,
potaczenia domowe, nalezy montowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa w
trakcie budowy przewodu.

Hydranty nalezy montowac po wykonaniu proby cisnieniowej.
Na tréjnikach, koncowkach sieci i zatamaniach nalezy zastosowac bloki
oporowe.

e Zasuwy i hydranty nalezy ustawic¢ na fundamencie betonowym.

Studzienki zelbetowe prefabrykowane musza byc szczelne, poprzez zastosowanie w ich
wykonaniu betonu hydrotechnicznego oraz stosowanie przejs¢ szczelnych wtopionych w
prefabrykat dla podtaczania przewodéw.

5.4 Proéby szczelnosci, ptukanie i dezynfekcja sieci
Przed rozpoczeciem proby szczelnosci przewod cisnieniowy nalezy napetni¢ wodg i

odpowietrzy¢. Probe szczelnosci nalezy przeprowadzal przy temperaturze powietrza nie
nizszej niz +1 stopien Celsjusza. Cisnienie probne nie moze by¢ nizsze niz 1,0 MPa - dla
wodociagu i rurociagdw ttocznych sciekow. Odcinek mozna uznac za szczelny jezeli przy
zamknietym doptywie wody pod cisnieniem prébnym w czasie 30 minut nie bedzie spadku
cisnienia.

Po zakonczeniu budowy przewodu i pozytywnych prébach szczelnosci nalezy dokonac
jego ptukania, uzywajac do tego celu wody. Predkos¢ przeptywu czystej wody powinna byc
tak dobrana, aby mogta wyptukac¢ wszystkie zanieczyszczenia mechaniczne z przewodu.
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Przewod mozna uznaé za dostatecznie wyptukany jezeli wyptywajaca z niego woda
bedzie przezroczysta i bezbarwna.

Przewody wodociagowe wody pitnej nalezy poddac¢ dezynfekcji za pomoca roztworow
wodnych wapna chlorowanego lub roztworu podchlorynu sodu. Czas trwania dezynfekcji
powinien wynies¢ 24 godziny. Po usunieciu wody zawierajacej zwiazki chloru nalezy
przeprowadzi¢ ponowne ptukanie. Dopuszcza sie rezygnacje z dezynfekcji przewodu, jezeli
wyniki badan bakteriologicznych, wykonanych po ptukaniu przewodu, wykaza, ze pobrana
probka wody spetnia wymagania dla wody do picia i na potrzeby gospodarcze.

5.5 Proba szczelnosci kanalizacji
Probe szczelnosci kanalizacji nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami PN-92/B-

10735.

o e

e o o o [0 o o

W czasie trwania robot kontrola jakosci bedzie obejmowata:
stwierdzenie zgodnosci wykonania z Dokumentacja Techniczna i Specyfikacja,
sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
punktow wysokosciowych z doktadnoscia do | cm.
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda.
jakos¢ uzytych materiatow,
utozenie przewodu, a w szczegolnosci:
o gtebokosc utozenia przewodu,
utozenia przewodu na podtozu,
zmiany kierunkéw przewodow,
odlegtos¢ od budowli sasiadujacej,
odchylenia osi przewodu,
o odchylenia spadku,
zabezpieczenia przewodu przy przejsciach przez przeszkody,
zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
zabezpieczenia przed korozjg czesci metalowych,
kontrola potaczen przewodow,
kontrola izolacji,
badanie szczelnosci przewodu,
dezynfekcje przewodu.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania studzienek kanalizacyjnych
Szczelnosci przewodu.

O
O
O
O

Ogolne zasady obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej ST-0 ,,Wymagania ogoélne”.
Podstawowa jednostka obmiaru sa:

mb wykonania rurociggu na podstawie pomiaru w terenie (inwentaryzacja
geodezyjna powykonawcza), pomiar dokonywany jest pomiedzy osiami
studzienek kanalizacyjnych lub pomiedzy osiami przewodow (podtaczenia w
istniejacy rurociag, odgatezienia).

Jako jednostka pomocnicza obmiaru stuzaca do sprawdzania zgodnosci robot z
projektem sa:

m dtugosc przewodu,
szt. wpustu, podtaczenia do istniejacej sieci, zasuwa, wtazy
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o kpl. wykonanie studni kanalizacyjnej, hydrant,
o m3 wykopy, zasypka
o m2 obudowa wykopu

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich jakosci i kompletnosci oraz zgodnosci z dokumentami
kontraktowymi, w tym zgodnosci z warunkami wykonania i odbioru robot. Gotowos¢ do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inzynierowi do
oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Kontraktu
oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-0 ,,Wymagania ogolne”.

Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot, w oparciu o
wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych, inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej
oraz Sredniej ceny jednostkowej 1 mb rurociagdw, uwzgledniajacej koszt wykonania
wszystkich robdt wystepujacych przy budowie poszczegolnych odcinkdw rurociagow.

Ptatnos¢ nastepuje za wykonane roboty zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz z
zakresem robot wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania robét obejmuje:

o roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy sieci,
zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie,
pokonanie przeszkad terenowych (ogrodzenie, wycinka drzew itp.),
zakup i dostawa materiatow,
wykonanie wykopu wraz z umocnieniem przez rozparcie scian wykopu i inne
rozwigzania projektowe,
odwodnienie wykopdw na czas prowadzenia robot,
przygotowanie podtoza rodzimego lub podsypki z piasku o grubosci 20 cm,
utozenie rur wraz z uzbrojeniem,
wykonanie potaczen kotnierzowych, zgrzewanych, kielichowych taczonych na
uszczelke,
wykonanie  kompletnych  studzienek kanalizacyjnych  zelbetowych i
inspekcyjnych z PP
wykonanie uzbrojenia,
przeprowadzenie proby szczelnosci, ptukania, dezynfekcji,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
oznakowanie uzbrojenia,
inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,
przeprowadzenia odbiorow.

u]

e O O O e

10.1 Polskie Normy
e PN-86/B-02480 - "Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow."
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Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

Zastgpiona czesciowo przez PN-B-02481:1998
e PN-90/B-14501 - "Zaprawy budowlane zwykle".PN-EN 124:2000 - "Zwienczenia wpustow
i
studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig".
PN-B-06050:1999 - "Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne."
PN-B-10729:1999 - "Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne".
PN-EN 1610:2002 - "Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych."
PN-64/H-74086 - "Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych".
PN-B-10725:1999 - "Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania".

e o o 0 & o o

10.2 Pozostate przepisy

e "Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych,
Instalacje sanitarne i przemystowe" - opracowane przez Centralny Osrodek
Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej "Instal®,02-656 Warszawa, ul
Ksawerow 21

e "Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych"
zalecone do stosowania przez Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa, wydane przez Polska Korporacje Techniki Sanitarnej, Grzewczej,
Gazowej i Klimatyzacji w 1996 roku.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociagowych, Zeszyt 3,
Wymagania Techniczne Cobrti Instal 2001.
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Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni $ciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

11 ST-3. BRANZA INSTALACYJNA
wewnetrzne instalacje sanitarne
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12.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wewnetrznych instalacji sanitarnych w hali technologicznej.

12.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

12.3 Zakres Robot objetych Kontraktem

Zakres prac realizowanych w ramach wykonania, dla hali technologicznej,
wewnetrznych instalacji sanitarnych obejmuje:
¢ Wykonanie instalacji wody i kanalizacji
¢ Wykonanie instalacji wentylacji grawitacyjnej i mechanicznej
¢ Wykonanie instalacji detekcji gazu
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
powyzszych instalacji zgodnie z dokumentacja projektowa: opis techniczny i rysunki.

12.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami.

12.5 Ogdélne wymagania dotyczace realizacji Kontraktu

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc z
Dokumentacja Projektowa, ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

13.1 Wymagania ogoélne

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
Kontraktu i poleceniami Inzyniera. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrddta wytwarzania materiatow i urzadzen
oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i probki do zatwierdzenia Inzynierowi.

Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do robdt powinny odpowiadac Polskim
Normom i Normom Europejskim a w razie ich braku powinny mie¢ decyzje dopuszczajace
je do stosowania w budownictwie, wydane przez jednostki upowaznione przez ministra
gospodarki przestrzennej i budownictwa.

Odbior techniczny materiatow powinien by¢ dokonany wedtug wymagan i w sposob
okreslony obowigzujacymi normami.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow dostarczanych na teren budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i
wbudowanie.

Obrdbka mechaniczna, plastyczna lub cieplna elementéw powinna by¢ przeprowadzona
zgodnie z wymogami PN dla danego materiatu. Zwraca sie uwage na to, aby metody
stosowane przy tych czynnosciach nie spowodowaty uszkodzen powierzchni roboczych, ani
nie obnizyty wtasciwosci fizycznych i wytrzymatosciowych materiatow.
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Elementy powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez widocznych
ubytkow, bez sladow zniszczen i uszkodzen. Rury z tworzyw sztucznych winny by¢ trwale
oznaczone. Rury powinny byc¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez wzerow i
widocznych uszkodzen i ubytkdéw. Materiaty i urzadzenia przewidziane do montazu i
instalowania w ramach Kontraktu w zakresie instalacji sanitarnych dla budynkow
technologicznych:

e rury PP-R PN10 z ksztattkami,

e armatura wodociggowa zabezpieczajaca, regulacyjna, odcinajaca, spustowa
(zawory odcinajace, zawory antyskazeniowe - izolatory przeptywow zwrotnych)
armatura wodociggowa wyptywowa,
otuliny termoizolacyjne
zawory napowietrzajace
wpusty podtogowe  z kotnierzem izolacyjnym, z kratka Sciekowa ze stali
nierdzewnej, przedtuzona rama nasadowa 240 x 240 mm
e odwodnienia liniowe polimer betonowe o dtugosci 1 m z rusztami ze stali

nierdzewnej i syfonem
e wentylatory dachowe w wykonaniu kwasoodpornym osadzone na podstawach
dachowych ttumiacych, z klapa zwrotng i ztaczem przeciw drganiowym,
przystosowane do regulacji predkosci obrotowej i wspotpracy z automatyka
nawiewu aparatu grzewczo-wentylacyjnego.
centralki alarmowe sterowane detektorami gazu: metan i siarkowodor
kanaty wentylacyjne z blachy kwasoodpornej
wentylatory dachowe
wentylatory kanatowe
regulatory predkosci obrotowej
czerpnie scienne z blachy kwasoodpornej z kratka zaluzjowa
wywietrzaki dachowe
wyrzutnie scienne i dachowe
kratki wentylacyjne i przepustnice
podstawy dachowe ttumiace
klapy zwrotne (zapobiegajace zbyt intensywnej wymianie powietrza)

13.2 Dokumentacja

Rury, ksztattki i armatura winny posiadac aktualng aprobate techniczna, deklaracje
zgodnosci z aprobata i atest higieniczny.

13.3 Sktadowanie

Dostawa materiatow przeznaczonych do robot budowlanych powinna nastapi¢ po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych. Przyjecie materiatow do
magazynu powinno by¢ poprzedzone jakosciowym i ilosciowym odbiorem tych materiatow.

Parametry techniczne materiatow i wyrobow powinny byc¢ zgodne z wymogami
podanymi w projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowiazujacych norm i
przepisow.

Materiaty i wyroby o zblizonych, lecz nie identycznych parametrach jak w projekcie lub
kosztorysie mozna zastosowa¢ na budowie wytacznie za zgoda inspektora nadzoru lub
projektanta.
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Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktérych wymaga sie Swiadectw jakosci nalezy
dostarczy¢ wraz ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokétami
odbioru.

Dostarczane na miejsce sktadowania materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy, przeprowadzi¢ ogledziny stanu
opakowan materiatow, czesci sktadowych urzadzen i kompletnych urzadzen.

Wyroby montowane w obiektach w ramach Kontraktu podatne na uszkodzenia
mechaniczne nalezy sktadowac i chroni¢ w nastepujacy sposob:

e Wyroby nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza, na
ktorym sa sktadowane lub przewozone, zawiesi transportowych, stosowania
niewtasciwych urzadzen i metod przetadunku.

e Rury w prostych odcinkach, sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu, na
podktadach drewnianych o szerokosci nie mniejszej niz 0,1 m i w odstepach 1
do 2 metréw. Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania ok. 1 m.

e Rury w kregach sktadowa¢ na ptasko na rownym podtozu na podktadach
drewnianych, pokrywajacych co najmniej 50% powierzchni sktadowania. Nie
przekracza¢ wysokosci sktadowania 2m.

e Rury o roznych srednicach powinny byc sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest to
mozliwe, to rury o wiekszych srednicach i grubszych sciankach powinny
znajdowac sie na spodzie. To samo dotyczy uktadania rur na s$rodkach
transportowych.

e Szczegolnie nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczaé je
ochronami (korki,wktadki itp.).

Nie dopuszczac do sktadowania materiatow w sposob, przy ktorym mogtyby wystapic
odksztatcenia (zagiecia, zgniecenia itp.) oraz zmiany strukturalne materiatu (np. pod
wptywem niskich temperatur) - w miare mozliwosci przechowywac i transportowaé w
opakowaniach fabrycznych. Nie dopuszczac¢ do zrzucenia elementow. Niedopuszczalne jest
,wleczenie" pojedynczych rur, wiazek lub kregow po podtozu. Zachowac szczegbélng
ostroznosc¢ przy pracach w obnizonych temperaturach zewnetrznych poniewaz podatnosc
na uszkodzenia mechaniczne w temperaturach ujemnych znacznie wzrasta. Transport
powinien by¢ wykonywany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak by wolne konce
wystajace poza skrzynie tadunkowa nie byty dtuzsze niz 1 metr; rury w kregach powinny w
catosci leze¢ na ptasko na powierzchni tadunkowej. Ksztattki, ztaczki i inne materiaty
powinny by¢ sktadowane, w sposob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej omawianych
sSrodkow ostroznosci. Tworzywa sztuczne maja ograniczong odpornos¢ na podwyzszong
temperature i promieniowanie UV, w zwiazku z czym nalezy chroni¢ je przed:

e dtugotrwata ekspozycja stoneczna,

e nadmiernym nagrzewaniem od zrodet ciepta.

Sktadowanie wszystkich elementéw instalacji oraz elementow prefabrykowanych
zgodnie z zaleceniami dostawcy elementow.

Materiaty podstawowe instalacji wentylacji, jak przewody i ich osprzet, nie wymagaja
opakowan i moga by¢ sktadowane w zadaszonych pomieszczeniach z wyjatkiem:

e kratek (nawiewnikow i wywiewnikow) wentylacyjnych, ktore wymagaja

opakowan kartonowych

e aparatury kontrolno-pomiarowej, wymagajacej opakowania skrzyniowego i

sktadowania w pomieszczeniach zamknietych i ogrzewanych.
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Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.
Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz

projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Do wykonania wewnetrznych instalacji sanitarnych nalezy stosowac nastepujacy,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

e podstawowe narzedzia reczne do obcinania i obrobki rur,
komplet elektronarzedzi,
komplet narzedzi slusarskich,
zgrzewarki do muf elektrooporowych,
zuraw samochodowy,
koparka
ubijak spalinowy
reczne narzedzia do prac ziemnych.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ robot i wtasciwosci przewozonych towardw.
Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot,
ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisow
ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowal nastepujace,
sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera srodki transportu:

e samochdd skrzyniowy,

¢ samochdd dostawczy,

e samochdd dtuzycowy,

e ciagnik kotowy

e przyczepa skrzyniowa,

Materiaty i urzadzenia nalezy transportowa¢ w opakowaniach fabrycznych, zgodnie z
zaleceniami producenta.

Materiaty nalezy ustawi¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunku, obok siebie i
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Rury powinny by¢
uktadane w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu. Wytadunek powinien odbywac sie z
zachowaniem wszelkich srodkow ostroznosci uniemozliwiajacy uszkodzenie materiatu.

Materiatu nie wolno zrzucac ze srodkéw transportowych. Transport rur powinien by¢
wykonywany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak by wolne konce wystajace poza
skrzynie tadunkowg nie byty dtuzsze niz 1 metr. Natomiast rury w kregach powinny w
catosci lezec na ptasko na powierzchni tadunkowej.

Grzejniki i urzadzenia nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportu, zabezpieczone
przed przesunieciem. Zatadunek i wytadunek powinien odbywac sie ostroznie, aby nie
uszkodzic¢ powtoki lakierniczej.
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16.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami
obowiazujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Kontraktu.

Dokumentacja techniczna, dostarczona przez inwestora, przed jej przekazaniem na
budowe powinna by¢ sprawdzona w przedsiebiorstwie wykonawczym, w szczegoélnosci pod
katem mozliwosci technicznych realizacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami bhp,
rodzajem stosowanych materiatéw i rozwigzan konstrukcyjnych.

Wszelkie uzasadnione zmiany i odstepstwa proponowane przez wykonawce, powinny
by¢ obustronnie uzgodnione w terminie zapewniajacym nieprzerwany tok wykonawstwa.

Decyzje o zmianach, wprowadzonych w czasie wykonawstwa, powinny byc
kazdorazowo potwierdzone wpisem inspektora nadzoru do dziennika budowy, a w
przypadkach uznanych przez niego za konieczne, rowniez potwierdzone przez autora
projektu.

Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga
powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnej i uzytkowej instalacji, a jezeli dotycza
zamiany materiatow i elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie
moga powodowac zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej.

Pomieszczenia, w ktorych maja by¢ zawieszone lub ustawione zespoty ogrzewczo-
wentylacyjne, kanaty, wentylatory itp. powinny byc¢ otynkowane i pobiatkowane po
osadzeniu wspornikow.

Otwory w przegrodach budowlanych przeznaczone do osadzania w nich lub
przeprowadzania urzadzen wentylacyjnych /czerpnie, wyrzutnie, kanaty itp./ powinny by¢
0 50 -100 mm wigksze niz odpowiednie wymiary urzadzenia.

Wewnetrzne powierzchnie otworow powinny by¢ gtadkie i otynkowane. Otwory w
$cianach konstrukcyjnych, a przy wymiarach wiekszych rowniez i w Scianach dziatowych,
powinny byc¢ tak wykonane, aby obciagzenia Scian nie byty przenoszone na przewody i
elementy urzadzenia.

W przypadkach, gdy wymiary przejs¢ przez przegrody budowlane sa za mate do
przetransportowania urzadzen wentylacyjnych /drzwi, okna/ na miejsce ich
zamontowania, w czasie wykonywania robot budowlanych, nalezy pozostawi¢ otwory
szerokosci wiekszej o 600 mm i wysokosci wiekszej o 500 mm od odpowiednich wymiarow
urzadzen.

Jezeli po zamontowaniu urzadzen wentylacyjnych wykonywane sa dalsze roboty
budowlano-montazowe i wykonczeniowe mogace spowodowac uszkodzenie urzadzen
wentylacyjnych, nalezy urzadzenia odpowiednio zabezpieczyc.

16.2 Instalacja wody zimnej

W budynkach technologicznych instalacje wody zimnej nalezy wykona¢ z rur
polipropylenowych. taczenie rur poprzez zgrzewanie. Odlegtos¢ Scianki rury lub izolacji od
sciany, stropu lub innych przewodéow winna wynosi¢ min 3:5cm. W przypadku instalacji
uktadanych na tynku przewody nalezy mocowaé do $cian co 1,0 m w poziomie i w pionie;
dodatkowy uchwyt nalezy umiesci¢ przy zakonczeniu punktem czerpalnym. Potaczenia
gwintowane przewoddéw z armaturg nalezy uszczelni¢ tasma teflonowa. Po wykonaniu i
sprawdzeniu szczelnosci instalacji nalezy przewody biegnace wzdtuz scian zewnetrznych
zaizolowac termicznie izolacja do zimnej wody /grubos¢ 9 mm/.Przejscia rur z tworzyw
sztucznych przez przegrody budowlane nalezy rozwiazac jako szczelne stosujac uszczelnienie
sznurem konopnym biatym i silikonem; dla rur z tworzyw sztucznych (PP, PE, PVC) nie stosowac
materiatow bitumicznych. Na instalacji wodociagowej wewnetrznej nalezy zamontowa¢ zawory
antyskazeniowe.
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Armatura odcinajaca dla wody zimnej - zawory przelotowe do wody zimnej na pn = 1,0
Mpa.

16.3 Instalacja wentylacyjna

Warunki montazu urzadzen (wentylatory, wywietrzaki, nawietrzaki, kanaty,
czerpnie):

¢ Nalezy montowac urzadzenia wentylacyjne zgodne z charakterystyka okreslona
w zatwierdzonej dokumentacji technicznej. Dopuszczalna tolerancja w zakresie
wydajnosci i sprezu wynosi +5%.
Wentylatory wywiewne i wywietrzaki nalezy osadzi¢ na podstawach dachowych.
Nalezy montowac wentylatory dostarczone w stanie ztozonym lub w
podzespotach.

e Urzadzenia prowadzace powietrze (kanaty i ksztattki wentylacyjne)

e Kanaty powinny by¢ szczelne, gtadkie na powierzchni wewnetrznej, bez
wgniecen i zataman.

e Kanaty wykonac nalezy ze stali ocynkowanej.

e Tolerancje srednic kanatow i ksztattek okragtych wynosza +2mm.

Kanaty wentylacyjne nalezy mocowa¢ na wieszakach, wspornikach lub konstrukcjach
podtrzymujacych; miedzy kanatem a wspornikiem lub obejma nalezy stosowac podktadki
amortyzujace o grubosci ok. 5 mm. Wszystkie urzadzenia i przewody wentylacyjne nalezy
zabezpieczy¢ przed dziataniem korozji. Urzadzenia i czesci urzadzen instalacji
wentylacyjnej narazone na uszkodzenia mechaniczne powinny by¢ obudowane lub
zabezpieczone konstrukcja ochronna. Kanaty wentylacyjne powinny byc¢ szczelne. Do
uszczelnienia potaczen kotnierzowych nalezy stosowac uszczelki z gumy miekkiej lub
mikroporowatej. Potaczenia kotnierzowe nalezy skreca¢ Srubami i nakretkami
sze$ciokatnymi zaktadanymi z jednej strony kotnierza. Sruby nie powinny wystawa¢ poza
nakretki wiecej niz na wysokos¢ potowy nakretki sruby. Powierzchnie kotnierzy powinny
by¢ gtadkie, bez zadzioréw i innych defektéw. Ptaszczyzny styku kotnierzy powinny by¢ do
siebie rownolegte. Nawiewniki i wywiewniki powinny byc¢ zabezpieczone folia podczas
,brudnych” prac budowlanych. Nawiewniki i wywiewniki z elementami regulacyjnymi
powinny by¢ zamontowane w pozycji catkowicie otwartej. Elementy regulujace powinny
by¢ tatwo dostepne dla obstugi.

Urzadzenia przewidziane do zamontowania powinny mie¢ trwale przymocowana
tabliczke znamionowa podajaca nazwe producenta, charakterystyke techniczng
urzadzenia, numer kolejny wyrobu, znak kontroli technicznej.

Urzadzenia wentylacyjne powinny by¢ zamontowane tak, aby zapewniony byt do nich
dostep ze wzgledow technologiczno-eksploatacyjnych.

Potaczenia z kanatami wentylacyjnymi powinny by¢ wykonane za pomocg elastycznych
kréécow amortyzujacych o dtugosci 100-150 mm.

Wktady filtracyjne nalezy montowac po zakonczeniu prac ,,brudnych”.

Do montazu urzadzen automatycznej regulacji mozna przystapic po wykonaniu
wszystkich robot budowlanych i wykonczeniowych oraz zmontowaniu urzadzen
wentylacyjnych.

Montaz urzadzen automatycznej regulacji powinien by¢ wykonany wg instrukcji
producenta.

Czujniki montowac w reprezentatywnych punktach kanatoéw, urzadzen i pomieszczen.

Przewody elektryczne od czujnikéw i innych urzadzen pracujacych na napiecie ponizej
24V nalezy prowadzi¢ oddzielnie od przewoddw sygnalizacji i zasilania pracujacych na
napiecie wyzsze od 24V.

16.4 Instalacja detekcji gazu
System stuzy do wykrywania metanu oraz siarkowodoru gromadzacych sig
w powietrzu.
W zaleznosci od sposobu podtaczen poszczegdlnych elementéw peryferyjnych system
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moze wykrywa¢ nadmierne stezenie gazow oraz uruchamia¢ wycigg powietrza z
pomieszczen.
Zaprojektowano system detekcji gazu.
Lokalizacja urzadzen wg czesci rysunkowej. Montaz i uruchomienie systemu nalezy
wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta przez osobe z odpowiednimi
uprawnieniami.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

17.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robot

W zwiazku z odbiorem instalacji umowa miedzy inwestorem a wykonawca instalacji
powinna zawiera¢ nastepujace ustalenia:

e Odniesienie do warunkow technicznych wykonania i odbioru instalacji oraz
okreslenie zakresu procedur kontrolnych (np. tolerancji, metod pomiarowych
itd.) jak rowniez ewentualne odstepstwa i zamiany;

e Okreslenie odpowiedzialnosci za przeprowadzenie procedur kontrolnych i
ewentualnego nadzoru z opracowaniem protokotu z badan;

e Parametry projektowe dotyczace instalacji (np. sposéb uzytkowania budynku);
Warunki pozniejszego wykonania badan, ktére nie mogty by¢ zakonczone z
uzasadnionych przyczyn (np. warunki pogodowe, brak uzytkowania
pomieszczen);

e Zakres ilosciowy (poziom) prac zwiazanych z kontrolg dziatania i pomiarami
kontrolnymi;

e Zakres i metody ewentualnych pomiarow specjalnych;

Niezbedne dziatania w przypadku nieodpowiednich wynikow badan (np. powtoérzenie
badan po naprawie instalacji).

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robédt
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza Terenem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

Przed przystapieniem do badan urzadzen wentylacyjnych nalezy dokona¢ przegladu
zamontowanych urzadzen i stwierdzi¢ ich zgodnos¢ z projektem oraz z obowigzujacymi
przepisami i zasadami technicznymi. Nalezy rowniez sprawdzi¢ czystos¢ instalacii,
dostepnos¢ dla obstugi ze wzgledu na dziatanie, czyszczenie i konserwacje oraz sprawdzic¢
kompletnos¢ dokumentdéw niezbednych do eksploatacji instalacji.

17.2 Szczegbtowe zasady kontroli robot

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z
wytycznymi wtasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach
Technicznych dla materiatow i systemow technologicznych.

17.2.1 Proby szczelnosci przewodow

W celu sprawdzenia szczelnosci i wytrzymatosci potaczen przewodow nalezy
przeprowadzi¢ proby szczelnosci. Préby szczelnosci nalezy wykonac dla kolejnych
odbieranych odcinkow przewodu. Na zadanie inwestora lub uzytkownika nalezy rowniez
przeprowadzi¢ probe szczelnosci catego przewodu.

Sposob przeprowadzania i petny zakres wymagan zwiazanych z probami szczelnosci
sq podane w normie (PN-81/B-10725), WTWiOR oraz WTWOIRTS. Niezaleznie od wymagan
okreslonych w normie nalezy zachowac nastepujace warunki przed przystapieniem do
przeprowadzenia proby szczelnosci:

e zastosowane do budowy przewodu materiaty powinny by¢ zgodne z
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obowiazujacymi przepisami,

e odcinek przewodu powinien by¢ na catej swojej dtugosci stabilnie
zabezpieczony przed wszelkimi przemieszczeniami,
wszelkie odgatezienia od przewodu powinny by¢ zamkniete,
profil przewodu powinien umozliwiaé jego odpowietrzenie w najwyzszych
punktach badanego odcinka,

¢ nalezy sprawdzac¢ wizualnie wszystkie badane potaczenia.

W czasie prowadzenia proby szczelnosci nalezy w szczegolnosci przestrzegac

nastepujacych warunkow:

e przewod nie moze by¢ nastoneczniony, a zimag temperatura jego powierzchni
zewnetrznej nie moze byc¢ nizsza niz 1°C,

¢ napetnianie przewodu powinno odbywac sie powoli od najnizszego punktu,

e temperatura wody wykorzystywanej przy préobie cisnienia nie powinna
przekraczac¢ 20°C,

e po catkowitym napetnieniu woda i odpowietrzeniu przewodu nalezy pozostawic
go na 12 godzin w celu ustabilizowania,

e po ustabilizowaniu sie probnego cisnienia wody w przewodzie nalezy przez okres
30 minut sprawdzac jego poziom,

e w wypadku proby pneumatycznej napetnianie przewodu powietrzem powinno
sie odbywa¢ dwuetapowo z przeprowadzeniem ogledzin badanego odcinka
miedzy etapami,

e po uzyskaniu cisnienia probnego nalezy przewdd pozostawi¢ przez okres do 24
godzin dla wyréwnania temperatury powietrza wewnatrz przewodu z
temperaturag otoczenia i po tym czasie nalezy przystapi¢ do kontrolowania
cisnienia (wtasciwa proba szczelnosci trwajaca nie dtuzej niz 24 godziny) w
odstepach co 30 minut,

e caty przewdd moze byc¢ poddany probie szczelnosci dopiero po uzyskaniu
pozytywnych wynikéw prob szczelnosci poszczegdlnych jego odcinkow.

Cisnienie prébne pp powinno wynosic:

dla odcinka przewodu o cis$nieniu roboczym pr do 1Mpa pp = 1,5 pr lecz nie nizsze niz
1MPa dla odcinka przewodu o cisnieniu roboczym pr ponad 1MPa pp = Pr + 0,5 MPa

Szczelnos¢ odcinka i catego przewodu powinna byc sprawdzona zgodnie z obowiazujaca
norma. Po zakonczeniu proby szczelnosci nalezy zmniejszy¢ cisnienie powoli w sposob
kontrolowany, a przewod powinien by¢ oprdézniony z wody.

Wyniki préb szczelnosci powinny by¢ ujete w protokotach, podpisanych przez
przedstawicieli Wykonawcy, Inzyniera i uzytkownika.

17.2.2 Kontrola instalacji wentylacyjnej
Sprawdzenie kompletnosci wykonania prac
Celem sprawdzenia kompletnosci wykonania prac instalacji wentylacyjnej jest
wykazanie, ze w petni wykonano wszystkie prace zwigzane z montazem instalacji oraz
stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z zatwierdzonym projektem oraz obowigzujacymi
przepisami i zasadami technicznymi. Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace dziatania:
e pordwnanie wykonania elementow instalacji ze specyfikacja projektowa w
zakresie jakosci i ilosci materiatow
e sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji z pkt. 5 niniejszych ST
e sprawdzenie dostepnosci dla obstugi instalacji ze wzgledu na kontrole dziatania,
czyszczenie i konserwacje
e sprawdzenie czystosci instalacji
e sprawdzenie kompletnosci dokumentow niezbednych do eksploatacji instalacji.
Kontrola dziatania instalacji
Celem kontroli dziatania instalacji wentylacyjnej jest potwierdzenie mozliwosci
dziatania instalacji zgodnie z wymaganiami. Badanie polega na kontroli prawidtowosci
montazu i poprawnosci dziatania poszczegolnych elementdw instalacji. W sktad czynnosci
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koniecznych do wykonania podczas kontroli dziatania instalacji wchodza:
e prace wstepne
kontrola dziatania central wentylacyjnych i wentylatoréw
kontrola dziatania wymiennikow ciepta
kontrola dziatania filtrow
kontrola dziatania przepustnic
kontrola dziatania przewodow oraz elementéw nawiewnych i wywiewnych
¢ kontrola dziatania elementow regulacyjnych i szaf sterowniczych
Przed uruchomieniem urzadzen wentylacyjnych nalezy sprawdzi¢ dziatanie i ustawienie
przepustnic i kratek nawiewno-wywiewnych, otworzy¢ doptyw czynnika grzejnego i
uruchomié aparature automatycznej regulacji.
Probny ruch urzadzen powinien trwac nieprzerwanie przez 72 godziny.
W czasie probnego ruchu urzadzen nalezy kontrolowac:
e prawidtowos¢ dziatania silnikow elektrycznych,
prawidtowos¢ pracy nagrzewnic
prawidtowos¢ pracy aparatury automatycznej regulacji.
W czasie probnego ruchu nalezy wykonac regulacje oraz pomiary urzadzen .
Regulacja urzadzen wentylacyjnych powinna obejmowac:
pomiary wstepne przed regulacja
regulacje sieci oraz elementéw zakanczajacych
sprawdzenie wydajnosci oraz sprezu wentylatorow
sprawdzenie liczby obrotow wentylatorow
regulacje mocy cieplnej nagrzewnicy
regulacje uktadow automatycznego sterowania

sprawdzenie temperatury powietrza nawiewanego i wywiewanego
e sprawdzenie wydajnosci otworéow wentylacyjnych
sprawdzenie osiaganego natezenia hatasu w pomieszczeniach.

Po zakonczeniu prébnego ruchu urzadzen wentylacyjnych nalezy wykonac sprawozdanie
z pomiarow i regulacji z naniesieniem rzeczywistych wydajnosci na schemat instalacji.

Wyniki badan i pomiaréw powinny byc¢ podpisane przez wykonawce i inspektora
nadzoru.

Pozytywna ocena prob i uruchomienia stanowi podstawe do podjecia pracy przez
komisje odbioru technicznego urzadzen.

Pomiary kontrolne

Celem pomiaréw kontrolnych jest uzyskanie pewnosci, ze instalacja osiagga parametry
projektowe i wielkosci zadane zgodnie z wymaganiami. W sktad pomiaréw kontrolnych
wchodza:
pobor pradu silnikow
strumien objetosci powietrza
temperatura powietrza
opor przeptywu na filtrze
strumien objetosci powietrza nawiewanego i wywiewanego
temperatura powietrza nawiewanego
temperatura powietrza w pomieszczeniu
poziom dzwieku A

e predkos¢ powietrza w pomieszczeniu

Zakres ilosciowy pomiaréw kontrolnych powinien by¢ taki sam jak zakres kontroli
dziatania instalacji. Pomiary powinny by¢ wykonywane tylko przez osoby posiadajace
odpowiedniag wiedze i doswiadczenie. Przed rozpoczeciem pomiaréow kontrolnych nalezy
okresli¢ potozenie punktéw pomiarowych, uzgodni¢ metody pomiaréw i rodzaj przyrzadéw
pomiarowych, a informacje te poda¢ w dokumentach odbiorowych. Czynniki wptywajace
na jakos¢ powietrza wewnetrznego oraz strumienie objetosci powietrza, charakterystyki
cieplne i chtodnicze, charakterystyki elektryczne i inne wielkosci projektowe powinny byc
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mierzone w warunkach projektowanej wielkosci strumienia powietrza instalacji.

Ogolne zasady obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej ST-0 ,,Wymagania ogoélne”.

Roboty zwiazane z wykonaniem wewnetrznych instalacji sanitarnych realizowane w
ramach niniejszego Kontraktu nie sa rozliczane na podstawie obmiaru. Zadna z czesci tych
robot nie bedzie ptatna stosownie do ilosci wykonanej pracy, lecz na zasadach ryczattu.

W tym swietle cena wykonania robot zwiazanych z wykonaniem wewnetrznych
instalacji sanitarnych bedzie zawarta w scalonych cenach ryczattowych wg Wykazu Cen i
bedzie podlegata korektom zgodnie z Kontraktem. Dla robot zwiazanych z wykonaniem
wewnetrznych instalacji sanitarnych nie wprowadzono w kontrakcie odrebnej jednostki
obmiarowej.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich jakosci i kompletnosci oraz zgodnosci z dokumentami
kontraktowymi, w tym zgodnosci z warunkami wykonania i odbioru robot. Gotowos¢ do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inzynierowi do
oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Kontraktu
oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Wymagania i badania przy odbiorze urzadzen wentylacyjnych okresla PN-EN 12599.
Wzory protokotéw z odbioru zataczone sa w ,,Warunkach technicznych wykonania i
odbioru instalacji wentylacyjnych”.

19.1 Odbiory miedzyoperacyjne
Odbiory miedzyoperacyjne sa elementem kontroli jakosci wykonania robot
poprzedzajacych.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja nastepujace elementy robét:
¢ odcinki kanatow, dla ktorych wymagana jest proba szczelnosci, a mianowicie:
odcinki
o kanatow przewidziane do obudowania,
o pozostate kanaty - w zakresie podanym w projekcie lub uzgodnionym
pomiedzy strona wykonujaca a odbierajaca
o otwory w Scianach, stropach i dachach
o miejsca, w ktorych maja byc ustawione lub zawieszone zespoty
ogrzewczo-wentylacyjne, aparaty chtodzace itp.
o rusztowania niezbedne do montazu.

19.2 Odbiér koncowy

Po zakonczeniu préb nalezy dokonac komisyjnego odbioru koncowego.
Przy odbiorze koncowym nalezy przedstawi¢ komisji nastepujace dokumenty:

e dokumentacje techniczng z naniesionymi ewentualnymi zmianami i
uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy
dziennik budowy i ksigzke obmiaréw
protokoty odbiorow czesciowych na roboty ,,zanikajace”
protokoty wykonanych prob i badan
Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow
podlegajacych odbiorom technicznym /np. zbiorniki cisnieniowe, rury
odbiorowe itp./, a takze niezbedne decyzje o dopuszczeniu do stosowania w
budownictwie
e instrukcje obstugi.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH [ 101



Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

e Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic :

e zgodnos¢ wykonania z projektem technicznym urzadzenia oraz z ewentualnymi
zapisami w dzienniku budowy dotyczacymi zmian i odstepstw w dokumentacji
technicznej

e zgodnos¢ wykonania z Wytycznymi Technicznymi Wykonania i Odbioru, a w
przypadku odstepstw - uzasadnienie koniecznosci odstepstwa, wprowadzonego
do dziennika budowy i potwierdzonego przez inspektora nadzoru.

20 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.

Nie beda realizowane odrebnie jakiekolwiek ptatnosci za roboty zwiazane z
wykonaniem wewnetrznych instalacji sanitarnych. Cena wykonania tych robot ma by¢ na
zasadach ogoélnych wliczona w scalong pozycje rozliczeniowa Wykazu Cen, ktorej
rozliczenie wymaga wykonania i ukonczenia wewnetrznych instalacji sanitarnych oraz
innych robot zwigzanych z nimi.

Ptatnos¢ za pozycje rozliczeniowa Wykazu Cen nalezy przyjmowac¢ zgodnie z
postanowieniami Kontraktu, Zatwierdzonymi Dokumentami Wykonawcy, ocena jakosci
uzytych materiatow i jakosci wykonania robot, na podstawie wynikow pomiaréow i badan.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH 102



Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

21 PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiIiOR Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych- ITB

WTWIiORTS Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rurociggéw z Tworzyw
Sztucznych.

PN-91/B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociagowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania i badania
PN-8 |/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne

PN-C-73001:1996 Urzadzenia sanitarne z tworzyw sztucznych. Wymagania i
badania

PN-85/M-75178.00 Armatura odptywowa instalacji kanalizacyjnej. Wymagania i
badania. Zmiany | Bl 13/93 poz. 75

PN-78/C-89067 Tworzywa sztuczne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-70/C-89015 Rury poliuretanowe. Metody badan.

PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. 0golne wymagania i badania.

PN-ISO 7005-1:1996 Kotnierze metalowe - Kotnierze stalowe.

PN-86/H-74374.01 Armatura i rurociagi. Potaczenia kotnierzowe. Uszczelki.
Wymagania ogélne.

PN-EN20225:1994 Czesci ztaczne - §ruby, wkrety i nakretki - Wymiarowanie
PN-EN  1401-1:1999 Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji.
Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu

PN-64/H-74204 Rurociagi - Rury stalowe przewodowe - Srednice zewnetrzne
PN-75/B-23-100 Materiaty do izolacji cieplnej z wtokien nieorganicznych - Wetna
mineralna.
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PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkow - Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blachy o przekroju prostokatnym - Wymiary

PN-EN 1506:2001 Wentylacja budynkow - Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blachy o przekroju kotowym - Wymiary

PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja - Terminologia

PN-B-03434:1000 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - Podstawowe wymagania i
badania

PN-B-76001 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - szczelnos¢. Wymagania i
badania

PN-B-76002:1976 Wentylacja - Potaczenia urzadzen, przewodow i ksztattek
wentylacyjnych blaszanych

PN-EN 1751:2001 Wentylacja budynkow - Urzadzenia wentylacyjne koncowe - Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych

PN-EN 1886:2001 Wentylacja budynkéw - Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne -
Wtasciwosci mechaniczne

ENV 12097:1997 Wentylacja budynkow - Siec¢ przewoddow - Wymagania dotyczace
czesci sktadowych sieci przewodow utatwiajacych konserwacje sieci
przewodow

PrPN-EN 12599 Wentylacja budynkéw - Procedury badan i metody pomiarowe
dotyczace odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji

PrEN 12236 Wentylacja budynkow - Podwieszenia i podpory przewodow -

Wymagania wytrzymatosciowe
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22 ST-4. BRANZA ELEKTRYCZNA
instalacje elektryczne
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1.1 Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt elektrycznych na terenie oczyszczalni sciekdow w miejscowosci Olszewice gm.
Katuszyn zwiazanych z rozbudowa, przebudowa i remontem oczyszczalni Sciekow wraz z
przepompownia i zagospodarowaniem tereny oczyszczalni sSciekdbw w miejscowosci
Olszewice gm. Katuszyn.

1.2 Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem instalacji elektrycznych zewnetrznych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

1.4 0Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodnos$¢ robot
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i obowiazujacymi normami. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera Kontraktu.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedtug zasad niniejszej specyfikacji ST
sg wszystkie materiaty wymienione w Dokumentacji Projektowej oraz w przedmiarze
robot. Materiaty do wykonania w/w robdt elektrycznych nalezy stosowaé zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, opisami technicznymi i rysunkami. Dostawa materiatow
przeznaczonych do robdt elektrycznych powinna nastapi¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to
konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatow, pomieszczenia magazynowe powinny by¢
zamykane, powinny takze zabezpiecza¢ materiaty od zewnetrznych wptywow
atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej
temperatury i wilgotnosci. Place i magazyny zamkniete do sktadowania materiatow,
urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego) stosowanych do robot elektrycznych
powinny by¢ wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni
dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposob utatwiajacy roztadunek, zatadunek i
ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow. W czasie transportu i sktadowania konce
wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi
wptywami srodowiska . Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktérych wymaga sie $wiadectwa
jakosci, np.: aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane, agregat itp., nalezy dostarczac
wraz ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami do odbioru
technicznego. Przy odbiorze materiatow nalezy zwroci¢ uwage na zgodnos¢ stanu
faktycznego z dowodami dostawy. Zastosowane w Dokumentacji Projektowej nazwy wtasne
i typy materiatow i urzadzen okreslajg ich klase i parametry oraz zalecajg stosowanie tych
materiatow i urzadzen w procesie inwestycyjnym. Dopuszcza sie stosowanie materiatow
réwnowaznych o zblizonych wtasciwosciach technicznych i jakosciowych.
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Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien dysponowac sprzetem
sprawnym technicznie, przewidzianym w katalogach do wykonania tego typu roboét.

Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych winny by¢
wykonywane recznie.

Roboty elektryczne i ziemne nalezy prowadzi¢ przy uzyciu nastepujacego sprzetu i
transportu:

o Koparka samochodowa,

Zuraw samochodowy
Samochdd skrzyniowy
Samochdd dostawczy
Ubijak spalinowy
Sprezarka spalinowa
Spawarka elektryczna transformatorowa
Elektronarzedzia.

Materiaty przewidziane do wykonania robot moga byc przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatow dtugich nalezy
stosowaC przyczepy dtuzycowe, a materiaty wysokie nalezy zabezpieczyé w czasie
transportu przed przewroceniem oraz przesuwaniem. Bebny z kablami nalezy przetaczac
zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unikac transportu kabli w temperaturze
nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych
nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i
urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegolnosci:
transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz
przesuwaniem sie, aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac¢ i zdejmowaé, nie
narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok .

W czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami srodowiska.

Wykonawca robot jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakoS¢ przewozonego materiatu i urzadzen
elektrycznych.

5.1 Wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca opracuje i przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram wykonywania robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda
wykonywane roboty instalacyjne. Projekt uwzglednia potrzeby technologiczne istniejacych
urzadzen czynnej oczyszczalni Sciekow i potrzeby innych wykonawcow wykonujacych
roboty na terenie oczyszczalni.

5.1.1 Wyznaczenie tras linii kablowych

Wyznaczenie tras linii kablowych moze wykonac pracownik stuzby geodezyjnej majacy
do tego typu prac odpowiednie uprawnienia.

Wytyczenie trasy linii kablowej w terenie przeprowadza w oparciu o plan
zagospodarowania terenu, plan linii kablowych nn i rur ochronnych.
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5.1.2 Uktadanie kabla n.n. i bednarki w ziemi

Bednarke ocynkowana uktadamy w rowie kablowym na gtebokosci 100cm. UtozZona
bednarke przysypujemy warstwa ziemi rodzimej o grubosci 10cm. Nasypana ziemie
ubijamy do 75% wytrzymatosci ziemi rodzimej.

Linie kablowe nn -1kV nalezy uktadaé w ziemi linig falista z zapasem 3% ze wzgledu
na mozliwosc przesuniec¢ gruntu na gtebokosci 0,8m, na podsypce z piasku grubosci 10cm z
przysypaniem taka sama warstwa piasku i chronic¢ na catej trasie przykryciem z folii koloru
niebieskiego. Pod drogami kable uktadane beda w rurach ochronnych SRS @110mm,
@160mm w zaleznosci od srednicy kabla, natomiast poza drogami w miejscach skrzyzowan
z uzbrojeniem podziemnym w rurach DVK @110mm, @160mm. Przy zblizeniach do innych
instalacji nalezy zachowa¢ minimalne odlegtosci:

e od kabli nn - 10cm

e od kabli telekomunikacyjnymi - 50cm

e od rurociagow - 25cm + srednica kabla.

Ze wzgledu istniejace oraz projektowane sieci wodno-kanalizacyjne, technologiczne i
kablowe sieci prace ziemne, wykopy, nalezy wykonac recznie.

Dopuszcza sie nie zasypywanie rur ochronnych warstwa piasku i uktadania rur
ochronnych bez podtoza piaskowego.

Rury ochronne wprowadzane i wyprowadzane z budynkow i budowli nalezy
przeprowadzi¢ przez przepusty - uszczelniacze dla uniemozliwienia dostania sie wody do
obiektu kubaturowego.

Catosc robot wykonac zgodnie z norma PN-76/E05125.

5.1.3 Oznaczenia kabli

Kazda linie kablowa nalezy na catej dtugosci oznakowaé za pomoca trwatych

oznacznikéw naktadanych na:
e kable wielozytowe,
e wiagzki kabli wielozytowych ,

Odlegtos¢ miedzy oznacznikami nie powinna przekracza¢ 10m. Ponadto oznaczniki
nalezy umieszcza¢ przy miejscach taczenia kabli oraz innych miejscach
charakterystycznych, np. przy skrzyzowaniu z innymi kablami, wejsciach do przepustow
rurowych itp.

Zaleca sie wykonanie oznacznikow z tworzyw sztucznych.

Na oznacznikach nalezy umiesci¢ trwate napisy, zawierajace co najmniej:

e symbol i numer ewidencyjny linii
e symbol kabla
e rok utozenia kabla.

5.1.4 Oznaczenia trasy kabli
Opradcz oznakowania kabla wymagane jest rowniez oznakowanie trasy linii kablowej.
Oznakowanie takie powinny by¢ umieszczone:
e na poczatku i na koncu trasy
e w miejscach zmian kierunku trasy
e co 10 m na prostych odcinkach trasy
Oznakowanie nalezy wykona¢ na stupkach betonowych wkopanych w ziemie lub na
tabliczkach umieszczonych w miejscu kabla do budynku.

5.1.5 Potaczenia wyréwnawcze

Wszystkie urzadzenia posiadajace czesci przewodzace dostepne nalezy objac
potaczeniami wyrownawczymi. Na budynkach nalezy wykonaé szyne wyrownawcza w
postaci bednarki FeZn montowana do Sciany za pomoca systemowych uchwytow.

Przewody wyrownawcze powinny by¢ oznaczone kolorem z6tto-zielonym.

Przewody wyréownawcze nalezy uktadaé tak, aby nie byty narazone na naprezenia i
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uszkodzenia. Metalowe porecze objac potaczeniami wyrownawczymi.

Potaczenia z elementami konstrukcyjnymi z wyjatkiem potaczen spawanych i potaczen
w obudowie nierozbieralnej, np. zatapianych w materiale izolacyjnym powinny byc
dostepne dla kontroli.

Wykona¢ miejscowe potaczenia wyrdéwnawcze. Jako potaczenia wyréownawcze
miejscowe moga by¢ wykorzystywane zamocowane na state czesci obce, np. stalowe
konstrukcje budowlane. Potaczenia wyrownawcze wykonac¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-
54:1999. Potaczeniami wyrownawczymi nalezy obja¢ obudowy rozdzielnic/sterownic NN.

5.1.6 Instalacja odgromowa

Trasa instalacji odgromowej powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna byc przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji
oraz remontéw. Wskazane jest , aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
odgromowej, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajac
warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowata.

Potaczenia bednarki uziemiajacej i uziomoéw nalezy wykonac przez spawanie. Spaw
nalezy pomalowac farbg antykorozyjna.

W budynkach zwody i przewody odprowadzajace nalezy wykona¢ przewodami
FeZn@8mm, przewody uziemiajace bednarka ALfi8mm.

Konstrukcje stalowa hal suszenia nalezy uziemi¢, podtaczajac jej stupy do uziemienia.
Rezystancja uziemienia nie powinna przekraczac¢ 20 omow.

5.1.7 Instalacje elektryczne
Instalacje sitowe wykonane beda kablami typu YnKYzo oraz, a sterownicze kablami
typu YnKSY.
W budynkach uktadane beda w kanatach kablowych i w korytkach kablowych.
Instalacje koryt kablowych nalezy wykonac zgodnie z ponizszymi zasadami:
e Wszystkie trasy koryt kablowych nalezy wykonywac ze stali kwasoodpornej.
e Kable nalezy uktada¢ w korytkach o dobrej przewodnosci elektrycznej, przy
czym przerwy potaczeniowe powinny by¢ mozliwie mate.
¢ Korytka kablowe nalezy uktadac jeden obok drugiego.
¢ Nalezy uziemic korytka zapewniajac ciagtos¢ potaczen.

e Potaczenie wzajemne korytek powinno by¢ wykonane z dobrym przewodzeniem
zgodnie z zaleceniami producenta. Nalezy zapewnic, aby potaczenie byto
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Rozbudowa, przebudowa i remont oczyszczalni sciekow wraz z przepompownia i zagospodarowaniem terenu

ac7vszce7alni éciekdw w mieiscownéci Olszewice. om. Kahiszvn

wykonane z tego samego materiatu, co korytko (nie nalezy mieszac
materiatow).

e Wszystkie potaczenia oraz tuki na korytkach wykonane beda z typowych
elementdw taczeniowych ujetych w katalogach producenta korytek.

e Ostre krawedzie koryt kablowych moga prowadzi¢ do uszkodzenia prowadzonych
w nim kabli. Z tego powodu nalezy usunac ostre krawedzie, wygtadzajac je
pilnikiem. Krawedzie nalezy zabezpieczy¢ obwddka na koncach i naroznikach.

Kable nalezy uktadaé¢ w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie. Kable w korytach
kablowych powinny by¢ mocowane do koryt za pomoca opasek.

Pionowe odcinki korytek do wysokosci 3 m od posadzek, podtég i tym podobnym
poziomie obstugi beda zakryte.

W nowych obiektach wykonana bedzie rowniez instalacja oswietleniowa i gniazd
wtykowych. Przewidziano oprawy s$wietlowkowe o IP65, osprzet hermetyczny i oprawy
awaryjne.

5.1.8 Zasady postepowania z kablami

e Uktadanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych, rurociagow oraz innych
urzadzen technologicznych nalezy wykonywac po uprzednim uzgodnieniu robot z
Kierownikiem Budowy oraz wtascicielem tych instalacji i urzadzen.

e Przy uktadaniu kabli promien zgiecia kabla nie powinien by¢ mniejszy od:

o 20-krotnej $rednicy zewnetrznej kabla - dla kabli wielozytowych o izolacji
polietylenowej i powtoce z PVC,

o 15-krotnej Srednicy zewnetrznej kabla - dla kabli jednozytowych oraz dla
kabli wielozytowych skrecanych z kabli jednozytowych o izolacji
polietylenowej i powtoce z PVC,

o 10-krotnej srednicy zewnetrznej kabla - dla kabli sygnalizacyjnych.

Powyzsze wartosci nalezy sprawdzic¢ w instrukcji wytworcy kabli dostarczonych na

budowe.

e Uktadany kabel powinien by¢ odwijany z gornej czesci bebna kablowego
Zawieszonego na sztywnej osi metalowej (watek, a nie rura), umieszczonej w
otworze bebna i zaopatrzonej w nastawne Kkotnierze uniemozliwiajace
przesuwanie sie bebna wzdtuz osi. 0§ metalowa powinna by¢ utozona poziomo i
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podparta z obu stron podporami metalowymi o regulowanej wysokosci,

ustawionymi na utwardzonym podtozu.

e Zaleca sie, aby beben byt zaopatrzony w hamulec regulujacy predkos¢ obrotu
bebna na osi.

e Mozna rowniez uktadac kabel odwiniety uprzednio z bebna i utozony w poblizu
kablowej trasy. W tym przypadku kabel powinien by¢ utozony w formie ésemki
poblizu trasy, pod warunkiem ze promien zgiecia kabla przy uktadaniu w 6semki
nie powinien by¢ mniejszy niz 1m i nie mniejszy niz 20-krotna srednica
zewnetrzna kabla.

e Kabli nie mozna uktada¢, jezeli temperatura otoczenia i temperatura kabla jest
nizsza niz 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych.
Przy czym jako temperature kabla nalezy przyjmowac srednig temperature
otoczenia w ciagu ostatnich 24 godzin, pod warunkiem, ze kable
przechowywane byly przez ostatnie 24 godziny w pomieszczeniu o dodatniej
temperaturze.

e Kabel mozna uktada¢ recznie lub mechanicznie przy uzyciu rolek tocznych.
Niedopuszczalne jest, aby w czasie uktadania kabel ocierat sie o podtoze.

e Przy przenoszeniu recznym masa odcinka kabla przypadajaca na jednego
pracownika nie powinna by¢ wieksza niz 30kg.

e Przy mechanicznym uktadaniu kabli procz przestrzegania zasad wymienionych
w instrukcjach szczegotowych musza byc¢ spetnione nizej wymienione warunki:

o w przypadku stosowania metody ciagniecia za zyty dopuszczalna sita naciagu
w N nie moze przekroczy¢ 27 x s (gdzie s oznacza sume przekrojow zyt
ciagnietego kabla w mm?) lub wartosci podanej przez producenta,

o W przypadku stosowania metody ciggniecia za powtoke kabla za pomoca
tzw. ponczochy sita oddziatywajaca na te powtoke nie moze przekroczyc
wartosci dopuszczalnej okreslonej przez producenta kabla,

o w przypadku stosowania metody rolek napedzanych sita nacisku na kabel
dowolnej rolki napedzanej nie moze przekroczy¢ 1,5 kN lub wartosci
dopuszczalnej okreslonej przez producenta.

o W przypadku stosowania innych metod sita oddziatywajaca na powtoke kabla
nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnej okreslonej przez producenta.

e Kable jednozytowe nalezy uktadaé pojedynczo, kolejno kazda zyte. W przypadku
kabli o napieciu znamionowym 1kV, mozna stosowac jednoczesne uktadanie
wszystkich zyt, odwijanych z oddzielnych bebnéw, pod warunkiem taczenia zyt
w wiazki przed wprowadzeniem kabli na trase.

e Wszystkie przejscia kablowe przez sciany czy sufity powinny byc¢ ostoniete
twardymi rurami PCV lub stalowymi, a przepusty po utozeniu kabli nalezy
uszczelni¢. Uszczelnienie powinno by¢ zgodne z odpornoscia ppoz Ssciany
(sufitu).

5.1.9 Potaczenia elektryczne przewodow

Powierzchnie stykajacych sie elementow torow pradowych oraz przektadek i podktadek
metalowych, przewodzacych prad, nalezy doktadnie oczysci¢ i wygtadzi¢. Powierzchnie
zestykow nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazeling bezkwasowa. Potaczenia nalezy
wykona¢ spawaniem, $rubami lub w inny sposéb okre$lony w projekcie technicznym. Sruby,
nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa metaliczng

Potaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi nalezy wykonywa¢ za pomoca
spawania. Wszelkie potaczenia elektryczne w ziemi zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez
pokrycie lakierem bitumicznym lub owiniecie tasma.
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5.1.10 Montaz rozdzielnic elektrycznych

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen.

Dla podtaczenia szyn i kabli nalezy stosowac standardowe sruby z gwintem metrycznym
i z tbem szesciokatnym, najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowac
zgodnie z przepisami.

Dla kabli w izolacji z tworzyw sztucznych stosowac osprzet nasuwany, termokurczliwy
lub zimnokurczliwy

Rozdzielnice, nalezy ustawiac:

urzadzenia stojace nalezy potaczy¢ z podtozem nastepujaco:

o Ww przypadku ustawienia urzadzenia na ksztattownikach, zwiazanych z
podtozem w toku prac budowlanych, przykreci¢ do nich rame dolng
urzadzenia,

o W przypadku ustawienia urzadzenia bezposrednio na podtozu, w ktorym
zostaty wykonane zagtebienia pod kotwy, umiesci¢ sruby kotwiace w
przewidzianych do tego celu otworach w konstrukcji urzadzenia, zatozy¢
podktadki i nakretki, a nastepnie zala¢ sruby betonem; po stwardnieniu
betonu nakretki na srubach kotwiacych nalezy dokreci¢ do oporu,

o w przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podtozu,
przewidywanych do mocowania za pomoca kotkdow rozporowych, nalezy
po ustawieniu urzadzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty osa-
dzenia kotkdw; po usunieciu urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i
umocowac urzadzenie po ponownym ustawieniu na wtasciwym miejscu,

o w przypadku gdy urzadzenie jest dostarczone w zestawach
transportowych, nalezy wszystkie zestawy ustawi¢ na miejscu i potaczyc
srubami ich konstrukcje; nalezy stosowac po dwie podktadki okragte (pod
teb sruby i nakretke), jezeli otwory do srub taczacych sa owalne; przed
skreceniem konstrukcji nalezy poluzowac potaczenia srubowe mocujace
szyny zbiorcze na izolatorach,

urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrecong do
nich konstrukcja nosna, nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podtozu i
zala¢ betonem; przed zalaniem otworow betonem urzadzenie nalezy
unieruchomi¢ w sposéb pewny i bezpieczny,

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

w urzadzeniach ztozonych z zestawow transportowych, potaczy¢ szyny zbiorcze,
zainstalowac aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w
oddzielnych opakowaniach,

zatozyc¢ wktadki topikowe zgodnie z projektem,

dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych
i mechanicznych,

zatozyc ostony zdjete w czasie montazu; w przypadku rozdzielnic skrzynkowych

Nalezy zwroci¢ uwage na oznakowanie poszczegolnych oston; kazda skrzynka i przyna-
lezna do niej pokrywa powinny miec¢ ten sam symbol identyfikacyjny; dotyczy to przypadku
umieszczenia, schematu na pokrywie kazdej skrzynki.

Montaz mostéw szynowych nalezy wykona¢ nastepujaco:

zdjac¢ ostony mostow i urzadzen w celu umozliwienia wykonania potaczen
elektrycznych i mechanicznych poszczegélnych segmentow mostu lub mostu z
innym urzadzeniem,

przy montazu mostu szynowego segmentowego montowac kolejno nastepne
segmenty mostu, skrecajac szyny gtowne; w przypadku wystepowania
konstrukcji wsporczych obudowe nalezy umocowac do tych konstrukcji,
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e po potaczeniu szyn ostatniego segmentu mostu z szynami rozdzielnicy dokreci¢
wszystkie sruby taczace szyny torow gtownych oraz potaczyc przewody obwodow
pomocniczych,

e w przypadku instalowania mostu szynowego taczacego rzedy rozdzielnicy
montaz rozpoczac¢ od dowolnego rzedu,

e uzupetni¢ ubytki powtok malarskich powstate w czasie transportu i montazu,

e zatozy¢ zdjete ostony mostu,

e mosty szynowe nie ostoniete instalowane na konstrukcjach dostarczanych
oddzielnie nalezy montowaé, przykrecajac lekko izolatory do konstrukcji, a
nastepnie utozyc szyny i mocno przykrecic izolatory.

5.1.11 Wymagania szczeg6lne dotyczace wyposazenia rozdzielnic

Obstuga rozdzielnic po montazu powinna by¢ wygodna i bezpieczna, z wtasciwym
dostepem do dzwigni wytacznikow i aparatury sterowniczej.

Rozdzielnice powinny posiada¢ aparature taczeniowa i zabezpieczenia stosownie do
rodzaju obwodu i obcigzenia oraz petna sygnalizacje.

Przetwornice czestotliwosci beda wyposazone w cyfrowy system sterowania, menu
programowe, wyswietlacz pokazujacym stan awarii i warunki eksploatacyjne, interfejs
cyfrowy, podtaczony do systemu SCADA.

Wymagany sposob regulacji - sterowanie wektorowe.

Przetwornica czestotliwosci musi posiadac zabezpieczenia: przecigzeniowe,
przeciwzwarciowe, zabezpieczenia przeciwzwarciowe wejs¢/wyjs¢, przed utrata fazy
zasilania, zabezpieczenie przecigzeniowe oraz przed utrata obcigzenia silnika,
zabezpieczenie przepieciowe, podnapieciowe, zabezpieczenie temperaturowe, nad
predkosciowe, zabezpieczenia przed utykiem, inne

W trakcie montazu przetwornic nalezy okresli¢ przecigzalnos¢ w zaleznosci od
charakterystyki momentowej maszyny, z ktora przetwornica bedzie wspotpracowac.

Standardowo przemienniki maja by¢ wyposazone w urzadzenia pozwalajace na
redukcje wyzszych harmonicznych (THD) oraz filtry EMC.

Uktady wyposazone w przetwornice czestotliwosci musza spetnia¢  normy
kompatybilnosci elektromagnetycznej.
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5.1.12 Proby pomontazowe

Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiarow i
probnym uruchomieniem poszczegoélnych linii, instalacji, rozdzielnic i urzadzen.

Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w zakresie

zgodnosci z dokumentacja i przepisami:
e poprawnego montazu

kompletnosci wyposazenia
poprawnosci oznaczenia
braku widocznych uszkodzen
nalezytego stanu izolacji
skutecznosci ochrony od porazen

6.1 Kontrola jakosci materiatow
Urzadzenia, osprzet i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przewody
elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane
przez producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2 Kontrola i badania w trakcie roboét

Kazda robota zanikowa winna by¢ odebrana przez Inspektora Nadzoru i odbiér wpisany
do dziennika budowy. Inspektor Nadzoru Budowlanego na biezaco kontroluje jakosc
wykonywanych robot i stosowanych materiatow oraz zwraca uwage na organizacje
wykonywania roboét i przestrzegania przepisow bhp i ustalen bioz.

Nalezy zwrocié szczegdlng uwage na uktadanie kabli na terenie oczyszczalni sciekow w
warunkach szczegolnego zagrozenia dla zycia i zdrowia cztowieka.

Po utozeniu kabli i zamontowaniu osprzetu, ale przed zasypaniem, nalezy sprawdzic:

e czy utozony kabel (rodzaj, liczba, przekrdj zyt) jest zgodny z dokumentacja

techniczna,
odlegtosci miedzy kablami
promienie tukow kabla na zatamaniach trasy,
czy na prostych odcinkach rowu kabel jest utozony linig falista,
uszczelnienie rur i innych przepustow,
oznaczenie kabli (liczba opasek i napiséw na nich),
prawidtowosci montazu przewoddw ochronnych
wykonac pomiary geodezyjne przed zasypaniem.
zachowania ciagtosci zyt roboczych,
badanie linii pomiarowych
sprawdzenie stanu izolacji induktorem

6.3 Badania i pomiary pomontazowe
Podstawowym celem badan jest stwierdzenie za pomoca pomiarow i préb, czy
zainstalowane przewody, aparaty, urzadzenia i srodki ochrony:
e spetniajag wymagania okreslone w odpowiednich normach;
e spetniaja role ochrony i zabezpieczenia osoéb i mienia przed negatywnym
oddziatywaniem instalacji elektrycznych;
e nie maja uszkodzen, wad lub odpornosci mniejszej niz wymagana;
e sa dobrane, zainstalowane i wykazuja parametry okreslone w projekcie.
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Rodzaj pomiaréw i prob przedstawiono ponizej, przy czym niektore proby nalezy
przeprowadzac tylko w zaleznosci od potrzeb - w miare mozliwosci w podanej kolejnosci:

e pomiar rezystancji izolacji,

e zachowania ciagtosci zyt roboczych,

e pomiary rezystancji uziomow i napiec razenia,

e skutecznosci ochrony od porazen,

Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji oraz
oznaczenia obwoddw, bezpiecznikdéw, tacznikdow, zaciskow itp. W tym zakresie
sprawdzenie polega na stwierdzeniu, czy:

e umieszczone napisy oraz tablice ostrzegawcze, informacyjne i identyfikacyjne
znajduja sie we wtasciwym miejscu,

e obwody, bezpieczniki, taczniki, =zaciski itp. sa oznaczone w sposob
umozliwiajacy ich identyfikacje i zgodnie z oznaczeniami na schematach i
innych srodkach informacyjnych,

e tabliczki znamionowe oraz inne srodki identyfikujace aparaty taczeniowe i
sterownicze znajduja sie we wtasciwym miejscu, a ich zakres informacji
pozwala na identyfikacje,

¢ we wtasciwych miejscach umieszczono schematy oraz czy w wystarczajacym
zakresie pozwalaja one na identyfikacje instalacji, obwoddow lub urzadzen.

Jednostka obmiaru jest:
e m-metr biezacy
e szt.-ilos¢ sztuk
e kpl.- komplet robét elektrycznych.

Odbior robot dotyczy:
e Zgodnosci wykonania z Dokumentacja Projektowa;
Prawidtowos¢ wykonania prac kablowych;
Prawidtowos¢ wykonania montazu i kompletnos¢ rozdzielni i szaf elektrycznych;
Prawidtowos¢ przeprowadzenia prob, nastaw i badan;
Sprawdzenie kompletnosci certyfikatow i Swiadectw Bezpieczefistwa;
Wykaz prac pomiarowych ktérych protokoty w wersji papierowej i elektronicznej beda
dostepne w trakcie odbioru.
e ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,
e rezystancji izolacji
Odbior i kontrola dotyczy przekazania Instrukcji serwisowych niezbednych podczas
wykonywania nastepujacych czynnosci przez uzytkownika:
e w zakresie obstugi - czynnosci majacych wptyw na zmiany parametrow pracy

obstugiwanych urzadzen, instalacji i sieci przy zachowaniu wymagan
bezpieczenstwa i ochrony srodowiska;
e w zakresie konserwacji - czynnosci zwigzanych z zabezpieczeniem i

utrzymaniem nalezytego stanu technicznego urzadzen, instalacji i sieci;

e w zakresie napraw - czynnosci zwigzanych z usuwaniem usterek, uszkodzen,
oraz remontow urzadzen, instalacji i sieci w celu doprowadzenia ich do
wymaganego stanu technicznego;

e w zakresie kontrolno-pomiarowym - czynnosci niezbednych oceny stanu
technicznego i sprawnosci energetycznej urzadzen;
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e w zakresie montazu- czynnosci niezbednych do oceny poprawnosci montazu.
Dokumentacja powykonawcza kazdego elementu funkcjonalnego instalacji elektrycznej
i sterowania musi zawierac:
schemat jednokreskowy;
schemat blokowy;
schemat funkcjonalny;
wykaz materiatow;
karty katalogowe uzytych materiatow;
wykaz adresow telefondw serwisow pogwarancyjnych na terenie Polski dla
poszczegolnych urzadzen i aparatow
Elewacje szaf musza by¢ wyraznie opisane, elementy zgodnie ze schematem trwatymi
napisami.
Rozdzielnice musza by¢ wyposazone w elementy oswietlenia podczas prowadzenia prac
serwisowych.
Uzyte lampki sygnalizacyjne i przyciski podswietlone musza by¢ dobrze widoczne w
oswietleniu dziennym;
wykaz adresow telefonéow serwisow pogwarancyjnych na terenie Polski dla
poszczegolnych urzadzen i aparatow
Ponadto przy odbiorze roboét powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
¢ Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot, Dziennik Budowy,
¢ Dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot,
Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,
Protokoty czesciowych odbiorow poprzednich faz robét,
Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préob montazowych,
Protokoty badan i pomiaréow
Metryka urzadzenia piorunochronnego
Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow,
Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen.

Cena ryczattowa wykonania robét obejmuje:

e zakup kompletu materiatow i urzadzen (aparatura, osprzet -elektryczny,
materiaty elektryczne instalacyjne, kable, przewody, osprzet drobny, stupy
oswietleniowe i oprawy, armatura obiektowa) oraz wszystkich prefabrykatow
takich jak: szafy, tablice, pulpity, skrzynki, stojaki, kasety itp.(kompletnie
wyposazonych, pomalowanych i oznakowanych) wynikajacych z opracowanej
dokumentacji technicznej poza elementami stanowigcymi wyposazenie
urzadzen technologicznych (te elementy beda uwzglednione w cenie urzadzen
technologicznych),

e transport materiatow i urzadzen na miejsce wbudowania wykonania robét

montazowych

roboty przygotowawcze i trasowanie

wykonanie podtaczenia urzadzen

przygotowanie podtoza, uchwytow itp.

przygotowanie i zainstalowanie narzedzi montazowych i ich biezaca

konserwacje

e drobne roboty budowlane: przerébki fundamentéw, zalewanie Srub
fundamentowych, wykonanie otworéw w Scianach, przez stropy i podtogi do
przeprowadzenia kabli i przewoddw lub osadzenia gniazd itp.
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e zdjecie i zatozenie ptyt podtogi, ptyt kanatowych, o ile jest konieczne
niezbednych przepustow i ich uszczelnienie

e zaprawa i tynkowanie bruzd po robotach elektrycznych, osadzenie kotkéw
rozporowych

¢ wtasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczek informacyjnych
wprowadzenie i podtaczenie koncowek przewodow do puszek, odgateznikow,
skrzynek

¢ wykonanie i tynkowanie wnek pod montaz aparatow, osadzenie drzwiczek we

wnece, o ile jest konieczne

wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzynek i rozdzielni skrzynkowych

montaz drobnych konstrukcji wsporczych i nosnych

wypoziomowanie i umocowanie aparatow

zarobienie koncowek przewodow

oznaczenie przewodu zerowego

uszczelnienie wylotu osprzetu

spawanie dodatkowych kro¢cow i kotnierzy, rurek, zaworéw ztaczek

redukcyjnych, tacznie z niezbednym nagwintowaniem i uszczelnieniem, na

rurociggach i zbiornikach, niezbednych do wykonania kompletnych prac

elektrycznych i sterowniczych

montaz ztaczy na przewodach instalacyjnych

e wybodr lokalizacji i umiejscowienie czujnikow, miernikow, przetwornikéw z
punktu widzenia tatwego dostepu dla obstugi, mozliwosci demontazu i
prawidtowej pracy oraz wtasciwego zamocowania do elementow wsporczych

e sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych w zakresie: rezystancji
izolacji i ciagtosci zyt, zgodnosci oznakowania z adresami podanymi w
projekcie, wyprowadzenie koncow do zaciskow

e sprawdzenie przewodow  sygnatowych-nieelektrycznych w  zakresie:
odpowiednich spadkéw, mozliwosci odpowietrzen i odwodnien, doboru
przekroju, odlegtosci od osrodkow o zbyt wysokiej lub zbyt niskiej
temperaturze, droznosci i szczelnosci

e wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan (w tym
badanie linii, badanie obwodow elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia
ochronnego, badanie i pomiar skutecznosci zerowania),

e montaz i demontaz drabin i rusztowan niezbednych do wykonania robot,

e przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

e proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegolnych urzadzen, o ile jest to
mozliwe i sprawdzenie funkcjonalnosci uktadu

e prace porzadkowe.
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PN-88/E-04300

Badania techniczne przy odbiorach

PN-EN60269-1:2001

Bezpieczniki topikowe niskonapieciowe. Ogolne wymagania i badania.

PN 92/E-05009/56

Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.

PN-76/E-05125

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe projektowanie i
budowa.

PN-77/E-06305/13

Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogdlne wymagania i badania.
Wymiary czesci do mocowania i zawieszania. (Zmiana Biul. PKNMiJ nr |-
2/79, poz. 3).

PN-88/E-93200

Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego.
Wymagania i badania.

PN-93/E-05009/51

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia wspolne.

PN-IEC60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-93/E-05009

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Komplet.

PN-92/E-05009/47

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przed
porazeniem pradem elektrycznym.

PN-91/E-05009/473

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

PN-93/E-05009/61

Instalacje obiektach

odbiorcze.

elektryczne w budowlanych. Sprawdzanie

PN-93/E-90402

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV. Kable
elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 3,6/6 kV i 6/6 kV.

PN-93/E-90403

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV. Kable
sygnalizacyjne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

PN-93/E-90400

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV. Ogolne
wymagania i badania.

PN-76/E-90301

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinylowej na napiecie znamionowe
0.6/1 kV.

PN-92/E-05031

Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia
ochrony przed porazeniem elektrycznym.

PN-85/E-93150

taczniki do statych instalacji elektrycznych domowych i podobnych.
Ogolne wymagania i badania.

PN-76/E-93050

taczniki do urzadzen i aparatéow na napiecie do 500 V i prady do 63A.
Wymagania i badania.
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PN-88/E-02000

Napigcia znamionowe.

PN-90/E-05025

Obliczanie skutkow pradow zwarciowych.

PN-EN60446:2002

Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

PN-88/E-01100

Oznaczenia wielkosci i jednostek miar uzywanych w elektryce.
Postanowienia ogolne. Wielkosci podstawowe.

PN-91/E-90100

Przewody elektroenergetyczne ogoélnego przeznaczenia do odbiornikéw
ruchomych i przenosnych. Ogélne wymagania i badania.

PN-87/E-90050

Przewody elektroenergetyczne ogoélnego przeznaczenia do uktadania na
state. Ogolne wymagania i badania.

PN-IEC439-1:1994

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczace
zestawow badanych w petnym i niepetnym zakresie badan typu.

PN-74/C-89200

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary. (Zmiana Biul.
PKNMiJ nr 4/80, poz. 9).

PN-8S/E-93250

Sprzet elektroinstalacyjny. Gniazda wtyczkowe i wtyczki na napiecie do
600 V do instalacji przemystowych. Ogélne Wymagania i badania.

PN-87/E-93100/01

Sprzet elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe gwintowe
na znamionowe napigcie do 1000 V i prady znamionowe do 200 A.

PN-EN60529:2002

Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

PN-EN60617-11:2004

Symbole graficzne stosowane w schematach. Schematy i plany instalacji
elektrycznych, budowlane i topograficzne.

PN-89/E-05012

Urzadzenia elektroenergetyczne. Dobor silnikow elektrycznych i ich
instalowanie. Ogolne wymagania i odbior techniczny.

PN-91/M-42029

Urzadzenia elektryczne. Ogoélne wymagania i badania.

PN-82/M-42017

Urzadzenia sterownicze i serwomechanizmy elektryczne. 0Ogoblne
wymagania i badania.

PN-90/E-93003

Whytaczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzen elektrycznych.

PN-86/E-06291

Zaciski gwintowe do taczenia przewodow o przekroju do 120 mm2 w
wyrobach elektroinstalacyjnych.
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