Przebudowa drogi gminnej nr 220681W (ul. Mickiewicza ) od km 0+000,00 do km 0+330,00
oraz remont zjazdow na ul. Mickiewicza w miejscowosci Katuszyn

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D 01.01.01 (CPV 45230000-8)
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznebTH & wymagania techniczne dotyce
wykonania i odbioru prac pomiarowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkai@.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracawa podstawie Ogolnych
Specyfikacji Technicznych i przebudowy drogi gmipne220681W (ul. Mickiewicza ) od
km 0+000,00 do km 0+330,00 oraz remont zjazdowlnilickiewicza w miejscoweci
Katuszyn

- odtworzenie trasy i punktow wysalaowych w terenie réwninnym.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSTa zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D 00.00.00 ,Wymagaogdlne".

1.4. Okre slenia podstawowe
Punkty glébwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowezompocatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostate ok&tenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimj
normami i z definicjami podanymi w SST D 00.00.08ymagania ogélne” p. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot
Ogdélne wymagania dotygze robdt podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogojme’

1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow

Ogo6lne wymagania dotyaeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST
D 00.00.00 ,Wymagania ogdélne” p. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumaosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanicbot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny ndéiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianegrednicy od 0,05 d
0,08 m i dhugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispiej nawierzchni bolc
stalowesrednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50
m i przekroj prostoktny.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” p. 3.
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3.2. Sprz et pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkovych naley stosowé
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagandneg
p. 4.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D 0000Wymagania ogdélne” p. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dang

zawierajce lokalizagy i wspétrzdne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégio, Wykonawca powinie
przeprowad4i obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny 6ywykonane przez osoby posiagtz odpowiednie

kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich lgHach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy lubperow roboczych. Béy te powinny by
usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektow:
sa zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinia sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powini
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpino by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowejzédnych rzeczywistych
akceptowane przez iwniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechani
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afiaiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oftegace w sposéb wyrdmy i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i iq
ozhaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiego zostan
zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejsist
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@miaidtowej realizacji robot nate do
obowiagzkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi t rasy i punktéw
wysoko sciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne fpromy by¢ zastabilizowane w sposc
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowazane do punktov
pomocniczych, potmnych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odleggo pomigdzy
punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nieze@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwosi
trasy drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegké miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w teren
ptaskim powinna wyno&i 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robo6t zedanych z wykonaniem trag
drogowej i obiektow towarzyseych. Jako repery robocze pama wykorzysta punkty stale ng
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, rep
robocze naley zalazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych
osadzonych w gruncie w sposéb wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzdne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupiwelacg podwojra w nawhzaniu do reperov
panstwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dan
geodezyjne przekazane przez Zamaygejo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oklenej w dokumentaciji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniatrdecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentagiji

projektowej nie mge by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 can
pozostatych drég. Rezine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w
stosunku do rg@dnych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materialtdbw wymienionych w p. 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robot zagpi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiesagch poza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektowg
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenk@tra w
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow natg stosowa dobrze widoczne palik
lub wiechy. Wiechy nalegy stosowa w przypadku nasypow o wysala przekraczajcej 1 metn
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegte¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa
do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dnego Odlegié¢ ta co najmniej powinn
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypdéw i wykopo
0 ksztalcie zgodnym z dokumentagirojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jada rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogoines.
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Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokdciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach |
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w p. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D 0000M@/magania ogolne” p. 7.
Jednostik obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. mar robét
zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jes¢&za obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D 00.08\3@nagania ogolne” p. 8.
Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogdlne ustalenia dotysee podstawy pfatrci podano w SST D 00.00.00 ,Wymagan
ogolne” p. 9.

a

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnych osi tigmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojov
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochroda przed zniszczeniem i oznakowahie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

=

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmnac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.
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