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1. Zakres robot.
1.1. Zakres robot zamierzenia budowlanego.

Niniejsze opracowanie obejmuje rozwiazanie techniczne budowy sieci wodociagowej w
miejscowosci Katuszyn w rejonie ul. Chopina, Plac Kilinskiego, Warszawska, Pocztowa. Realizacja
inwestycji podyktowana jest ztym stanem technicznym i zbyt matymi przekrojami istniejacej sieci
wodociagowej w ul. Chopina, Plac Kilinskiego.

1.2. Zakres robot objetych opracowaniem.
Budowa sieci wodociagowej wykonywane bedzie w dziatkach nr ewid 2561/5, 2711/1, 2792/7,
2791/1, 2792/3, 2790/1, 2776/1, 2794. Istniejace przytacza wodociagowe oraz odgaltgzienia sieci
zostang wpigte w nowoprojektowany odcinek sieci wodociagowe;.
1.3. Kolejnos¢ realizacji obiektow.
Obiekty budowlane zadania inwestycyjnego beda realizowane w nastepujacej kolejnosci:

- budowa sieci wodociagowej pierscieniowo-rozdzielczej

- budowa sieci wodociagowej w pasie drogi krajowej wg odrebnego opracowania

- wlaczenie istn. przytaczy wodociagowych

- wylaczenie z eksploatacji zbednych przewodow wodociagowych
2. Wykaz istniejacych obiektow budowlanych.
Na terenie zadania inwestycyjnego istnieja nastgpujace obiekty budowlane:

- drogi utwardzone o nawierzchni asfaltowe;j

- istniejace uzbrojenie podziemne: sie¢ wodociagowa, sie¢ energetyczna, sie¢ kanalizacji

sanitarnej , kanalizacja deszczowa, kable energetyczne, kable telekomunikacyjne, sie¢ gazowa

- istniejace uzbrojenie nadziemne: sie¢ energetyczna

3. Elementy zagospodarowania terenu mogace stanowi¢ zagrozenie bezpieczenstwa
i zdrowia ludzi.
Zgodnie z Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. (Dz. Ust. Nr 120 poz. 1126)

w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
1 ochrony zdrowia w trakcie wykonywania robdt przewidzianych niniejszym opracowaniem
wystepuja zagrozenia przy wykonywaniu nastepujacych robot:
- wykonywania przewiertow sterowanych
- wykonywania przeciskow pod drogami
- wykonywanie rob6t pod lub w poblizu linii elektroenergetycznych lub linii wysokiego napigcia
- wykonywanie robot w sasiedztwie ruchu drogowego

- wykonywanie robot w wykopach o gltebokosci ponad 1,5 m
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4. Wykaz niebezpiecznych miejsc realizacji robat.
W niniejszym opracowaniu przewiduje si¢ wystgpowanie niebezpiecznych miejsc realizacji robot:
¢  Wykonanie przewiertow sterowanych (szczegotowa lokalizacja wg planu sytuacyjnego):
Sie¢ wodociagowa usytuowana w bezposrednim sasiedztwie krawedzi jezdni oraz na terenie drog
z nawierzchni kostki betonowej utozona bedzie bezwykopowo metoda przewiertu sterowanego
z zastosowaniem rur PE100 typ RC o $rednicy ¥9225x13,4 1 ©160x9,5 laczonych metoda
zgrzewania doczolowego.

¢ Wykonanie przeciskdw na odcinkach (szczegotowa lokalizacja wg czesci graficznej)

Lp Rodzaj Lokalizacja na sieci Srednica rury D%rl:l%; 5¢ Metoda | Nrrozwigzania
przeszkody odcinek rysunek ostonowej osfonowe] wykonania | szczegotowego

Sie¢ wodociagowa

1 |droga asfalt. 8-9 2 355%21,1 12 przewiert 1

¢ Prowadzenie robot w sasiedztwie linii energetycznych.

Skrzyzowania projektowanej sieci wodociagowej i przylaczy z liniami energetycznymi naziemnymi
ustali¢ w oparciu o plany sytuacyjne i wizjg w terenie.
Do robot budowlanych stwarzajacych szczegdlne ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi zaliczamy roboty wykonywane pod lub w poblizu przewodow linii energetycznych
w odlegtosciach liczonych od skrajnych przewodéw mniejszej niz:

3,0 m dla linii o napigciu znamionowym < 1kV

5,0 m dla linii o napigciu znamionowym 15kV + 30kV
- 15,0 m dla linii o napig¢ciu znamionowym 30kV + 110kV
- 30,0 m dla linii o napigciu znamionowym > 110kV
Przy opracowaniu planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia nalezy uwzgledni¢ powyzsze
skrzyzowania.

¢ Prowadzenie robot w sasiedztwie ruchu drogowego.
Przed przystapieniem do prac zlokalizowanych w pasach drogowych wykonawca winien

opracowac¢ projekt organizacji ruchu. Prowadzone prace powinny by¢ zgodne z ww.
projektem a warunki ruchu zgodne z Kodeksem Drogowym. Miejsce wykonywania robot
nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z przepisami poprzez odpowiednie oznakowanie, ustawienie
barier ochronnych i o$wietlenie.

e Prowadzenie robot w wykopach o gigbokosci ponad 1,5 m
Roboty montazowe winny by¢ wykonywane w wykopach waskoprzestrzennych umocnionych
w ktorych zmniejsza si¢ ryzyko niekontrolowanego zasypania.
Zabezpieczenie $cian wykopow wykona¢ z zastosowaniem szalunkow systemowych.
W miejscach trudnodostepnych i przy skrzyzowaniu z uzbrojeniem podziemnym wykopy
umocnione balami drewnianymi lub grodzicami.
Szalunki powinny obejmowac cata wysoko$¢ od dna wykopu do 20 cm powyzej powierzchni

terenu.
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5. Wskazania dotyczace instruktazu pracownikow.
Instruktaz pracownikow winna prowadzi¢ osoba posiadajaca ukonczone szkolenia bhp dla kadry
kierowniczej. Instruktaz powinien obejmowac:
- kolejnos¢ wykonywania robot
- zasady bezpiecznego wykonywania robot
- zagrozenia wystgpujace podczas wykonywania robot
- czynnosci niedozwolone podczas wykonywania robot
W prowadzonym instruktazu nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na:
- prawidtowos$¢ zabezpieczenia §cian wykopow
- zastosowanie drabin do zej$cia na dno wykopu
- uzytkowanie sprawnych urzadzen i narzedzi zgodnie z ich przeznaczeniem
- prowadzenie rob6t pod linami energetycznymi (wykonywac r¢cznie bez wprowadzania sprzgtu
mechanicznego)
- prowadzenie robot przez minimum 2 pracownikow
- prowadzenie rob6t w ubraniach roboczych i ochronnych
- postegpowanie w razie wypadku

- udzielanie pierwszej pomocy

6. Wskazanie Srodkow technicznych i organizacyjnych zapobiegajacym niebezpieczenstwu.
Do wykonywania prac mozna przystapic¢ po:
- opracowaniu przez Kierownika roboét Planu Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia,
- z planem BIOZ powinni zapozna¢ si¢ wszyscy pracownicy Wykonawcy, dokument ma
znajdowac sig bedzie na terenie budowy.
- przeszkoleniu przeprowadzonym przez Kierownika robot,
- sprawdzeniu posiadania aktualnych §wiadectw zdrowia i §wiadectw przydatnosci do
wykonywania rob6t oraz kwalifikacji przez poszczegdlnych pracownikow
- spetnieniu warunkoéw do pracy opisanym w uzgodnieniach i zezwoleniach
- potwierdzeniu pisemnym zapoznaniu si¢ pracownikéw z planem BIOZ i Instrukcja bezpiecznego
wykonywania robot
W celu zapobiegnigcia wystapienia niebezpieczenstwa nalezy zastosowac nastgpujace srodki
techniczne: kaski ochronne, odziez ochronna, bariery zabezpieczajace, stupki ostrzegawcze,
tasmy.
Budowa powinna by¢ zabezpieczona przed wstgpem 0sob niepowotanych i oznakowana tablicami
informacyjnymi i ostrzegawczymi. Kierownik budowy winien przechowywaé¢ dokumentacje
budowy oraz dokumentacje eksploatacji maszyn i urzadzen technicznych w miejscu
przewidzianym na siedzibg kierownictwa budowy.
W trakcie realizacji rob6t na terenie budowy powinien znajdowacé si¢ sprawny samochodéw do
ewentualnego przemieszczania ludzi.
Brygady budowlane wykonujace roboty powinny posiada¢ sprawny telefon komorkowy

z zaprogramowanym polaczeniem z numerami alarmowymi i kierownictwem zaktadu.



